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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D.M.00.00.00. — Wymagania ogdlne

D.00.00.00 Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych dla ,,Budowy wiat przystankowych w ciggu drogi wojewodzkiej nr
728 w gminie Mogielnica”.

Budowy ul. Zbyszewskiej na odcinku od ul. L.akowej do konca ul. Zbyszewskiej w Grojcu — etap 2”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe specyfikacje techniczne stanowig cz¢§¢ Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych i nalezy
je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentéw robot drogowych.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebgdacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunicty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstlugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.6. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
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1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew.
dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialdéw oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu
1 czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudowsa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowsg.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyrownania nierownosci podbudowy Iub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spehiajaca funkcje nosne w konstrukceji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje

zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na pltaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.
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1.4.21. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy Iub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejgcego potaczenia.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$s¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.29. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢$¢ terenu budowy.

1.4.32. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyijng
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5.  Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacija
Projektowa, Warunkami Ogolnymi i Szczegdlnymi, SST i poleceniami Inzyniera lub zgodnie z warunkami
kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych roboét i bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy i terenie przylegtym do budowy oraz bezpieczenstwo terenow, na ktérych moga wystgpic
zagrozenia dla ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace
si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprze¢tu muszg zapewniaé¢ skuteczng ochrong
ludzi, srodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach w szczegolnosci przed:

- hatasem,

- wibracja,

- drganiami i wstrzgsami,

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza,

- zanieczyszczeniem powietrza emisjg gazow, pytow i dymow,

- zanieczyszczeniem $rodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotworczych i metalami cigzkimi,

- znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wod gruntowych.
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Przed rozpoczeciem robot w zakresie obowigzkéw Wykonawcy bedzie monitorowanie stanu technicznego
budynkéw w czasie trwania robot budowlanych oraz podjgcie krokdow zmierzajacych w kierunku
zabezpieczenia ich przed oddziatywaniem budowy.

Inwestor zobowiazuje Wykonawceg do monitorowania stanu budynkow i obiektow budowlanych w strefie
oddziatywania robot budowlanych, w pasie minimum 50m od granicy pasa drogowego inwestycji.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Warunkach Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, wykaz reperéw, Dziennik
Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej (Projekt Budowlany i Wykonawczy) i dwa
komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali
na wtasny koszt.

Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca winien przedstawi¢ Inzynierowi harmonogram robdt, plan
ptatnosci oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z warunkami okre§lonymi w Specyfikacji Istotnych
Warunkow Zamowienia.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na Dokumentacje¢ Projektowa:

- Zamawiajacego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.2.1. Dokumentacja, ktérg Zamawiajacy przekaze Wykonawcy:

1. Materiaty na zgloszenie zawierajace:

L Cze$¢ opisowa

11 Korespondencja - uzgodnienia

III. Przedmiar robot

IVv. Informacja bioz

V. Inwentaryzacja fotograficzna zatok autobusowych

VL Cze$¢ rysunkowa

2. Szczegdtowe specyfikacje techniczne

Dokumentacja Projektowa papierowa

Do wykonania robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem wszystkich elementow projektowanej
inwestycji, jako wiasciwej, nalezy uzywa¢ Dokumentacji Projektowej tylko w wersji papierowej. Wersja
elektroniczna nie jest podstawa do wykonania wszystkich elementow projektowanej inwestycji, moze tylko
stanowi¢ uzupehienie i material pomocniczy dla Dokumentacji Projektowej w wersji papierowe;.

Powyzsza Dokumentacja jest dostepna do wgladu w siedzibie Zamawiajacego tj. Urzedzie Gminy i Miasta w
Mogielnicy, ul. Rynek 1, 05-640 Mogiclnica oraz jest dotagczona na DVD w wersji elektronicznej do
Dokumentacji Przetargowe;.
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1.5.2.2. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce. Wykonawca we wlasnym zakresie uzyska,

13.
14.
15.
16.
17.

18.

19.
20.

21.
22.
23.

24.
25.
26.

opracuje i uzgodni z Inzynierem oraz innymi odpowiednimi Instytucjami:

Geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza oraz inne dodatkowe projekty - 2 egz. W oparciu
0 poligonizacj¢ panstwowg i osnowe realizacyjng nalezy wykona¢ geodezyjna inwentaryzacje
powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektow, nanies¢ zmiany na mape¢ zasadnicza
uzyskujac potwierdzenie Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, (jak réwniez w
wersji elektronicznej mozliwej do odtworzenia w programach: AUTO-CAD, Microstation),

Projekty Technologi i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia Jako$ci i harmonogramy
wykonania robot,

Plan zabezpieczenia dowozu materiatdw budowlanych po istniejacej sieci drog oraz po drogach
technologicznych,

Projekty organizacji ruchu na czas budowy i Projekty objazdow tymczasowych wraz ze zgodami,
opiniami, uzgodnieniami, decyzjami i pozwoleniami niezbednymi do ich zrealizowania, oraz jesli to
konieczne o$wiadczeniami woli lub umowami cywilno-prawnymi z wlascicielami dziatek
prywatnych przez, ktore beda przebiega¢ objazdy tymczasowe,

Uzyskanie zgody od wlascicieli dzialek na wykonanie fragmentu zjazdu na terenie prywatnym,
Projekty fundamentow i konstrukcji wsporczych dla znakéw drogowych wg statej organizacji ruchu,
Projekty szczegotowe tablic drogowych statej organizacji ruchu,

Projekty tablic informacyjnych zgodnie z Prawem Budowlanym,

Technologia robot rozbiorkowych i projekty robocze rozbiodrek,

Technologi¢ zabezpieczenia skarp i poboczy przed rozmywaniem do momentu ukorzenienia
si¢ traw,

Zabezpieczenie skarp wykopow i rozkopow fundamentowych,

Projekty robocze zabezpieczenia skarp wykopow i rozkopow waskoprzestrzennych dla budowy i
przebudowy urzadzen infrastruktury technicznej,

Projekty robocze zabezpieczenia Scian wykopow (grodzice, ksztattowniki lub $cianki szczelne),
Projekty robocze organizacji i harmonogram robot ziemnych,

Projekty robocze obnizenia zwierciadta wody gruntowej we wszystkich wykopach,

Projekty robocze odwodnienia dla odprowadzenia wody z wykopow,

Projekty robocze wygrodzen dla pieszych (uwzgledniajace aktualne zagospodarowanie terenu i
lokalizacje stupkow),

Projekty ~ budowy, przebudowy i1  zabezpieczenia  urzadzen  telekomunikacyjnych,
elektronenergetycznych 1 gazociggowych opisanych w Projekcie Zagospodarowania Terenu
w L. Czesci opisowej pkt. 3.2. ,Infrastruktura techniczna” wraz z niezbednymi warunkami
technicznymi, opinig ZUDP i uzgodnieniami,

Ekspertyzy stanu urzadzen infrastruktury techniczne;,

Dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wszystkich prowadzonych robot, w szczegolnosci dla
robot zanikajacych,

Opracowanie instrukcji uzytkowania urzadzen przy drodze,

Dokumentacja powykonawcza inwestycji,

Program gospodarki odpadami zgodnie z wymagania przepisow ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. —
o odpadach (Dz. U. Nr 62, pdz. 628 z p6zniejszymi zmianami).

Do obowigzkow Wykonawcy bedzie nalezeé:

a) opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i zlozenie wniosku o
jego zatwierdzenie przed rozpoczgciem robot rozbidrkowych,

b) uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,

c) sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania

wytworzonymi odpadami i ztozenie jej do wlasciwego organu ochrony srodowiska przed
rozpoczeciem robot rozbiorkowych.
Operat odbiorowy,
Recepty laboratoryjne nawierzchni bitumicznej, warstw podbudowy oraz nawirzchni na obiektach.
Inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznego budynkéw przed rozpoczeciem robdt budowlanych
wraz z podpisaniem dwustronnych protokoldéw z ich wilascicielami,
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27. Inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznego drég i urzadzen infrastruktury technicznej, w tym
urzadzenwodnych, przed rozpoczeciem robdt budowlanych wraz z podpisaniem dwustronnych
protokotow z ich wlascicielami,

28. Inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznego drdg i urzadzen infrastruktury technicznej, po
zakonczeniu robot budowlanych, ktora begdzie stanowié¢ podstawe do ewentualnej ich odbudowy
przez Wykonawce.

29. Aktualizacja warunkéw technicznych dotyczacych przebudowy i budowy urzadzen infrastruktury
techniczne;.

Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem, zaopiniowaniem i uzgodnieniem w/w dokumentacji sg
zawarte w cenie Kontraktowej 1 nie b¢dg podlegaty odrebnej zaptacie. Wykonawca uzyska pozwolenia na
tymczasowa zmian¢ regulacji ruchu, zwigzanych z transportami ponadnormatywnymi, z zakwaterowaniem,
pozwolenie na przektadanie mediow, itp. w terminie 40 dni od daty podpisania Umowy.

Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Rysunkéw, Wykonawca sporzadzi
brakujgce rysunki i Specyfikacje na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inzynierowi do
zatwierdzenia. Powyzsze dotyczy zmian wprowadzonych z inicjatywy Wykonawcy i Inzyniera.

Za wyjatkiem opracowan, dla ktorych ustalono odrgbnie inne terminy wykonania. Opracowania muszg by¢
przekazane do zatwierdzenia na 6 tygodni przed harmonogramowymi terminami rozpoczecia odpowiednich
robot. Opdznienia w powyzszym terminie sg jednoznaczne z opdznieniami z winy Wykonawcy w terminach
realizacji Robot. Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem, zaopiniowaniem i uzgodnieniem w/w
dokumentacji sg zawarte w cenie kontraktowej i nie beda podlegaly odrebnej zaptacie.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny za uzyskanie uzgodnien od wtadz lokalnych i wihascicieli innych
urzadzen uzbrojenia terenu, termindw wlaczenia i wylgczenia oraz wszelkich innych warunkow dotyczacych
prowadzenia robot. Wszelkie wymagania zawarte w tych uzgodnieniach sg obligatoryjne dla Wykonawcy;

Wykonawca powiadomi Inzyniera na piSmie o planowanym zamknig¢ciu droég i odcieciu medidw
(elektrycznos¢, woda, gaz i inne media) nie pozniej ni_ na 7 dni przed planowanym przystgpieniem do tych
prac. Wykonawcy nie wolno dokona¢ odciecia mediow bez pisemnego pozwolenia wydanego przez
Inzyniera.

Wykonawca przygotuje i dostarczy Inzynierowi dokumentacje powykonawcza w 2 egzemplarzach oraz 2
egzemplarze dokumentoéw okreslonych ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo Budowlane (j.t. Dz.U. z 2006 roku
Nr 156 poz. 1118), nie pozniej ni_ 14 dni przed przejgciem Robot zgodnie z Warunkiem 10.1 (Przejecie
Robot i Odcinkow). Wykonawca naniesie na Rysunkach dostarczonych przez Inzyniera wszelkie zmiany w
Robotach wprowadzone zgodnie z Warunkami Kontraktu.

Wykonawca powiadomi Inzyniera na pismie o wszelkich zauwazonych btedach lub niescistosciach w
Rysunkach i Specyfikacjach oraz o konieczno$ci opracowania dodatkowych Rysunkéw i Specyfikacji
niezbe¢dnych dla realizacji Umowy.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot, zostang wykryte w terenie istniejace budowle kolidujgce z
projektowanymi rozwigzaniami zawartymi w Dokumentacji Projektowej, to Wykonawca opracuje,
konieczne do kontynuacji robdt, dodatkowe projekty wraz niezbednymi uzgodnieniami, opiniami,
decyzjami, pozwoleniami itp. oraz jesli to konieczne zgodami, o$wiadczeniami lub umowami cywilno-
prawnymi na czasowe zaj¢cie terenu lezgcego poza pasem drogowym. Wszelkie koszty zwigzane z
powyzszymi dzialaniami, nalezy przewidzie¢ oraz ujaé w cenie kontraktowej. Koszty, uznane przez
Inzyniera za nie mozliwe do przewidzenia (uwzglgdniajagc wymagania K1.4.1, 11.2, 17.1) bedg przedmiotem
odrebnej wyceny wg Klauzuli 13 Zmiany i Korekty a w razie watpliwosci beda podlegaty Klauzuli 4.12 —
Nieprzewidywalny warunki fizyczne, Klauzuli 20.1 — Roszczenia Wykonawcy i Klauzuli 3.5 Ustalenia.
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1.5.2.3. Rysunki przedstawione przez Wykonawceg

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymi informacjami zawartymi w Kontrakcie, Wykonawca
powinien dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia i inne dane potrzebne do wykonania robot
oraz osiggni¢cia parametrow technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawca moze sktadac te
informacje kolejno w czesciach, ale kazda przedlozona czes¢ musi by¢ w dostatecznym stopniu kompletna
by mogta by¢ sprawdzona i zatwierdzona przez upowaznione jednostki niezaleznie od catosci projektu. W
terminach okreslonych w pkt. 1.5.2.2.

1.5.2.4. Rysunki przyjete przez Inzyniera

Inzynier powinien sformutowa¢ komentarz i/lub zastrzezenia dotyczace rysunkow, dokumentacji i danych
przedstawionych przez Wykonawce, w ciggu 28 dni od daty ich otrzymania. Te komentarze lub zastrzezenia
nalezy uwazaé za przyjete przez Wykonawce jesli w ciggu 7 dni od daty otrzymania nie zglosi zastrzezen na
pismie. Wykonawca przed ztozeniem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skonsultowaé si¢ z
Inzynierem. Notatka dotyczaca konsultacji powinna by¢ dostarczona co najmniej 7 dni przed datg konsultacji
oraz, jesli wymagane przez Inzyniera, Wykonawca powinien dostarczy¢ rysunki w wymaganej ilo$ci kopii
co najmniej 7 dni przed datg konsultacji.

1.5.2.5. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwlocznie uzupeli¢ dokumentacj¢ oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w
zakresie zmian wprowadzonych w czasie wykonania robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi
Rysunki powykonawcze w przejrzystej, prostej formie w trzech egzemplarzach dla kazdego ukonczonego
odcinka robot, ktory bedzie przekazany do uzycia lub bedzie wykorzystany przez specjalistyczng firme lub
Zamawiajacego, zgodnie z polskim ustawodawstwem, nie pdzniej niz 14 dnia przed data przekazania.
Opdznienia w przekazaniu dokumentacji powykonawczej bedg traktowane jako opoznienia w terminowym
wykonaniu robét.

1.5.3.  Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegdélowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoOlnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ przekazang Dokumentacj¢ Projektowag 1 SST oraz zgtosi¢ wszystkie
uwagi do ich zawarto$ci w terminie 4 tygodni od otrzymania tych dokumentow. Wszystkie zgloszenia
brakow, ewentualnych bledoéw, niescistosci itp. po tym terminie nie mogg skutkowac¢ opodznieniami lub
wstrzymaniem Robot. Dziatania takie beda uznawane za wystepujace z winy Wykonawcy Robét.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i SST. Dane okre$lone
w Dokumentacji Projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i1 elementow budowli muszg by¢
jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub SST, to
takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca na etapie przygotowania oferty wnikliwie zapozna si¢ z catla Dokumentacjg Przetargowa i
uwzgledni wszystkie wynikajgce z niej wymagania i roboty w cenie kontraktowej poszczegdlnych pozycji.
Ponadto Wykonawca powinien przed zlozeniem oferty dokona¢ wizji w terenie i sprawdzi¢ zgodno$¢
Dokumentacji Projektowej ze stanem faktycznym w terenie, w celu dokladnego oszacowania swoich
kosztow.
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W cenie jednostkowej Wykonawca uwzgledni odleglo$é na jaka bedzie musial wywiez¢ z placu budowy
elementy na odktad lub na wysypisko oraz odlegtos¢ z jakiej bgdzie musial transportowac materiaty i sprzet
niezbedny do wykonania rob6t budowlanych przewidzianych kontraktem.

Wszelkie watpliwosci wzgledem Dokumentacji Projektowej Wykonawca zglosi na etapie zapytan i spotkan
przedprzetargowych.

Brak wyszczegolnienia w pkt. 9 odpowiedniej SST wymagan wyszczegolnionych w innych czesciach
Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ podstawa roszczen finansowych.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnos$¢ ich waznosci
wymieniona w Umowie.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne / przebudowa i remontowe ,,pod ruchem”

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, obiekty mostowe, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia, zielen, pozostale elementy wyposazenia drogi itp.) na terenie budowy, w okresie od dnia
przejecia terenu budowy do dnia przekazania odcinka drogi w utrzymanie odpowiedniemu organowi
administracji drogowej, po uprzednim uzyskaniu od Inzyniera Swiadectwa Przejecia Robot (lub
odpowiednio: czgsci robot albo odcinka). Powyzsze zobowigzanie Wykonawcy do utrzymania nie obejmuje
utrzymania tzw. ,,zimowego utrzymania", polegajacego na zwalczaniu sliskosci zimowej i od$niezania
odcinkow drég publicznych dopuszczonych do ruchu, za ktére odpowiedzialny jest odpowiedni organ
administracji drogowe;j.

Wymaga si¢ aby na odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu Wykonawca nie pozostawiat na nawierzchni
jezdni i poboczy uskokow poprzecznych lub podluznych, mogacych stanowi¢ zagrozenie warunkow
bezpieczenstwa ruchu drogowego lub utrudnia¢ prowadzenie robot utrzymaniowych.

Wykonawca jest zobowigzany do uzgadniania ucigzliwego transportu z administratorami drog oraz o
konieczno$ci wykonania przez Wykonawce "przegladu zerowego" stanu tych drog. Wyniki przegladu
zerowego Wykonawca przekaze Inzynierowi i Ubezpieczycielowi. O fakcie przegladu Wykonawca jest
zobowigzany powiadomi¢ administratora drogi.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzagdem drogi 1 organem zarzadzajagcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
roboét w okresie trwania budowy. Wykonawca przygotuje projekty organizacji ruchu dla odcinkow
przebudowywanych pod ruchem, a takze dla objazdow tymczasowych na czas realizacji robot budowlanych.

Przy opracowaniu i wdrazaniu tymczasowe]j organizacji ruchu nalezy bezwzglednie przestrzegaé zapisOw
podanych w ,,Zasadach organizacji ruchu na czas budowy".

W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca niezwlocznie po rozpoczeciu realizacji kontraktu dostarczy, zainstaluje i utrzyma w czasie
trwania kontraktu tablice informacyjne budowy przedstawiajace informacje dotyczace Robot
Kontraktowych. Tablice informacyjne budowy bedg utrzymywane w przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji kontraktu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene
kontraktowa w ramach poszczegolnych pozycji kosztorysu.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robdét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z zarzadca drogi oraz organem zarzadzajacym ruchem i poinformuje
Inzyniera.

Wjazdy i1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z zarzadcg drogi oraz organem zarzadzajacym
ruchem i poinformuje Inzyniera.

Wykonawca niezwlocznie po rozpoczeciu realizacji kontraktu dostarczy, zainstaluje i utrzyma w czasie
trwania kontraktu tablice informacyjne budowy, przedstawiajagce informacje dotyczace Robot
Kontraktowych, zgodnie z Ustawg Prawo Budowlane. Tablice informacyjne budowy bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji kontraktu.

W miegjscach przecig¢ drog biegnacych po nowej trasie z drogami istniejacymi, Wykonawca przygotuje
projekty wykonawcze tymczasowych objazdow na czas realizacji robot budowlanych. Objazdy powinny
umozliwia¢ bezkolizyjne funkcjonowanie istniejagcych drog i w razie potrzeby powinny by¢ potaczone z
projektowanymi odcinkami. Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. Wykonawca przygotuje projekty
organizacji ruchu dla tymczasowych objazdow na czas realizacji robot budowlanych. Przy opracowaniu i
wdrazaniu tymczasowej organizacji ruchu nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zapisow podanych w
»Zasadach organizacji ruchu na czas budowy".

W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlagczony w ceng
kontraktowa w ramach poszczegolnych pozycji kosztorysu.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego w tym w szczegolnosci wynikajace z przepisow [4], [5] i [6]. W okresie
trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych,

2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialdéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materiatow od wtasciwych organow administracji panstwowe;.

1.5.9. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢c w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktoére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac¢ roboty
w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia. W celu
uniknig¢cia niestusznych roszczen odszkodowawczych ze strony wiascicieli istniejacych nieruchomosci,
Wykonawca przed rozpoczgciem robot budowlanych sporzadzi inwentaryzacje stanu istniejacej zabudowy
zlokalizowanej w bezposrednim sgsiedztwie pasa drogowego, dokumentujgc stan techniczny tych obiektow.
Nieodlaczng czescig tej dokumentacji beda zdjecia, skatalogowane w sposob nie budzacy watpliwosci co do
momentu ich wykonania oraz obiektu, ktéry dokumentuja.

Inzynier bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wilasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Przed rozpoczeciem robot budowlanych Wykonawca sporzadzi dokumentacj¢ stanu technicznego
istniejacych drog lokalnych, znajdujacych si¢ w najblizszym otoczeniu inwestycji oraz w dalszej odleglosci,
wykorzystywanych do cigzkiego transportu Wykonawcy. Dane inwentaryzacyjne zawarte w dokumentacji
Wykonawca potwierdzi u zarzadcy drogi za zgodne ze stanem faktycznym w danym dniu i zgtosi ten fakt do
lokalnych wtadz samorzadowych.

Nieodltaczng czgscig tej dokumentacji beda zdjecia, skatalogowane w sposob nie budzacy watpliwosci co do
momentu ich wykonania oraz obiektu, ktéry dokumentuja.

Wykonawca bedzie mogt transportowa¢ materiaty 1 wyposazenie na i z terenu budowy wylacznie po
drogach, ktorych stan zostat zinwentaryzowany w w/w sposob 1 potwierdzony u Zarzadcy drogi.

W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie drdg przez transport budowy
Wykonaweca jest zobowigzany do ich naprawy na wlasny koszt.
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1.5.10. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu budowy. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych witadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze polecic,
aby pojazdy nie spehliajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy oraz opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,Plan BiOZ") wynikajacy z Art. 21a Prawa
Budowlanego w szczegdlnym zakresie zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27.08 2002
DZ. U Nr 151 i uzgodni go z Inzynierem.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
Robét od Daty Rozpoczecia do daty wystawienia Swiadectwa Wykonania przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego. Koszt ochrony i utrzymania Rob6t powinien by¢ uwzgledniony w
Cenie Kontraktowe;j.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania
realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot w zakresie wynikajgcym z warunkow
zatwierdzenia projektu organizacji ruchu na czas budowy.

Wszystkie ciggi ruchu drogowego objgte obszarem budowy, a eksploatowane komunikacyjnie w trakcie
budowy, zgodnie z etapami realizacji wynikajacymi z projektow organizacji ruchu na czas budowy, beda
podlegaty utrzymaniu (likwidacja ubytkéw w nawierzchni, likwidacja nierownosci, czyszczenie jezdni, itp.)
Wykonawca ma obowigzek zapewnienia przejezdnosci w catym okresie trwania robot.

Wykonawca ma obowigzek stosowania si¢ do opracowanych przez biuro projektowe wytycznych.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: znaki pionowe, poziome, zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty,
sygnalizatory, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé
Roboty utrzymaniowe nie pdézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Reasumujac wyzej wymienione koszty:

- zabezpieczenia terenu budowy,

- wynikajgce z utrzymania organizacji ruchu w tym,

- obstluga tymczasowych urzadzen zabezpieczajace,

- utrzymania ciggéw ruchu kotowego,

nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa wlaczone w Cene Kontraktowa.
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1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzagdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw Iub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposob
ciggly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.

Wszelkie straty, koszty post¢gpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.14. Zgodno$¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce na wilasny koszt od odpowiednich instytucji.
(Zezwolenia te obejmuja zezwolenia na zmiang ruchu, zezwolenia dotyczace trasy, zezwolenia na pobyt,
na uzywanie krotkofaldwek, na rozpoczecie robot lub na zmiang potozenia uzytecznosci publicznych, itd.)

W ciggu dwoch tygodni od podpisania porozumienia Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi liste
wszystkich pozwolen wymaganych do rozpoczecia i zakonczenia robdt zgodnie z Programem.

W porozumieniu z wladzami lokalnymi i uzytkownikami uzytecznosci publicznych. Zamawiajacy stworzy
harmonogram, do wykonania przez Wykonawceg, w pelni udokumentowanych wnioskow o zezwolenia dla
wykonania poszczegdlnych odcinkow robot.

Jesli Wykonawca trzyma si¢ tego harmonogramu, to koszt jakichkolwiek opdznien zwigzanych ze zbyt
poéznym wydaniem jakichkolwiek zezwolen na wykonanie robot poniesie Zamawiajacy. Wykonawca
powinien stosowa¢ si¢ do wymagan tych zezwolen i powinien umozliwi¢ instytucji wykonania inspekcji i
sprawdzenia rob6t. Ponadto, powinien on umozliwi¢ instytucji uczestniczenie w procedurach, badaniach i
kontroli, ktore jednak nie zwalniajg Wykonawcy z odpowiedzialnoséci zwigzanych z Kontraktem.

1.5.15. Réwnowaznos¢ norm

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty,
sprzet 1 inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ roéwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce
zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy i przepisy, pod warunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera.

Roéznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawce i1 przedtozone Inzynierowi, co najmniej na 28 dni przed data oczekiwanego przez
Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera. W przypadku, kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane
zmiany nie zapewniajg zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do
norm powolanych w dokumentach. Materiaty lub urzadzenia, na ktore niec ma odpowiedniej EN-PN czy PN
powinny posiada¢ aktualng Aprobat¢ Techniczna.

W przypadku kiedy SST bedzie powolywac si¢ na starsze wersje norm, Wykonawca moze zaproponowac
zastosowanie nowszej normy i przedstawic¢ propozycje zmian do SST, po uprzedeniej akceptacji Inzyniera i
Projektanta.

1.5.16. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostaloSci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy b¢da uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty lub wystgpig opdznienia w robotach. Inzynier po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot lub wysokos¢ kwoty,
o ktorg nalezy zwigkszy¢ Ceng Kontraktows.
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1.5.17. Niewypaly, niewybuchy

W razie natrafienia w czasie prowadzenia robot na niewypaty/niewybuchy Wykonawca zobowigzany jest do
niezwlocznego przerwania robot, zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich stuzb (policja, straz
pozarna, pogotowie saperskie) i niezwlocznego powiadomienia Inzyniera. Koszty zabezpieczenia terenu oraz
akcji usunigcia niewypatdéw/niewybuchdéw poniesie Zamawiajgcy.

2. MATERIALY

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, muszg posiada¢ stosowne aprobaty techniczne, atesty i
swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie oraz odpowiada¢ wymaganiom polskich norm.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty i urzadzenia zgodnie z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i SST.

2.1.  Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatbw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zastosowane materialy muszg uzyskac
akceptacj¢ Inzyniera i muszg pochodzi¢ ze zrodet przez niego zatwierdzonych. W razie takiej potrzeby
materialy musza posiada¢ odpowiednig aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.
Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniajag wymagania SST w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materialow
z jakichkolwiek zrodel miejscowych wilaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego 1 jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajagcg raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materiatlow do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Roboét lub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopoéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja Zzrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli b¢dzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatlow
pod wzgledem jakosci.
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W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni bedg zachowane nastepujgce warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatlow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwdrni, gdzie odbywa sig
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji 1 badan w tych miejscach.
2.4.  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialdw do innych roboét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Wykonawce i przedstawiony do akceptacji Inzynierowi.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty. Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wihasciwos¢ do Robot i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Migjsca czasowego sktadowania bgdg zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miegjscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Koszty zwigzane ze skladowaniem materialow, dzierzawag terenu i1 przygotowaniem odpowiednich
warunkow do sktadowania beda obcigzaé Wykonawce i powinien on uwzgledni¢ je w swojej wycenie.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez zgody Inzyniera.

2.7.  Materialy z rozbiorek

2.7.1. Wszystkie elementy i materialy z rozbiorek stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy (z wyjatkiem
materialdow wymienionych w pkt 2.7.2, 2.7.3. 1 2.7.4.) i powinny by¢ usunigte z terenu budowy w sposob i
terminie niekolidujagcym z wykonaniem innych robot. Koszt zwigzany z rozbidrka, transportem,
sktadowaniem, zwatka (utylizacjg) w/w materiatdw Wykonawca powinien zawrze¢ w cenie kontraktowej, w
odpowiednich pozycjach kosztorysowych. Wykonawca powinien na etapie przygotowania oferty ustali¢
rzeczywiste odlegtosci odwozu materiatow przeznaczonych do utylizacji i uwzgledni¢ to w cenie ofertowe;.
Wykonawca powinien na etapie przedprzetargowym dokona¢ wizji w terenie, w celu faktycznego
oszacowania kosztow zwigznych z rozbidrkami.

2.7.2. Istniejgce urzadzenia BRD w postaci oznakowania aktywnego, istniejacych barier drogowych oraz
oznakowania pionowego (w tym tablice drogowskazowe) Wykonawca zdemontuje i przetransportuje w
sposob nie powodujacy ich uszkodzenia, w miejsce wskazane przez Inzyniera (ktory uprzednio uzgodni je z
Zamawiajacym), przy czym odleglo$¢ transportu bedzie nie wicksza niz 50 km.

2.7.3. Elementy pochodzace z rozbiorek sieci uzbrojenia terenu Wykonawca zdemontuje i przetransportuje
w miejsce wskazane przez Inzyniera (ktory uprzednio uzgodni je z odpowiednim wilascicielem sieci
uzbrojenia terenu), przy czym odleglosé transportu powyzszych materiatdéw bedzie nie wigksza niz 50 km.
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2.7.4. Materialy z rozbidrki istniejacej nawierzchni i podbudowy =zostang przez Wykonawce
zdemontowane i przetransportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzenia, w miejsce wskazane przez
Inzyniera (ktory uprzednio uzgodni je z Zamawiajacym), przy czym odleglo$¢ transportu begdzie nie wigksza
niz 50 km.

2.7.5. Koszt transportu w miejsca wskazane przez Inzyniera nie podlega osobnej zaplacie i jest zawarty w
Cenie Kontraktowe;j.

3. SPRZET
3.1 Wymagania dotyczace sprzegtu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jakos¢ wykonywanych Roboét. Sprzgt uzywany do Roboét powinien by¢ zgodny z oferts
Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

Wykonawca powinien rowniez dysponowaé sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajacym
prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu podstawowego.

Jakikolwiek sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujgce zachowania wymagan
jako$ciowych robot zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt. Sprzet powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich §rodkow transportu, ktore pozwolg uniknaé uszkodzen i
odksztalcen przewozonych materiatdw oraz nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i
wlasciwosci przewozonych materiatdw. Materialy na budowg powinny byé przewozone zgodnie z
przepisami ruchu drogowego, zaleceniami producentow transportowanych wyrobow oraz przepisami BiHP.
Rodzaj oraz liczba $rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniami Inzyniera oraz w terminie przewidzianym w
kontrakcie.

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiatl Inzyniera.
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Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkich, niezbednych drog technologicznych i dojazdowych
na tereniec budowy, w czasie prowadzonych robot. Wykonawca zapewni wykonanie projektow
wykonawczych dla powyzszych drog wraz ze zgodami, opiniami, decyzjami, uzgodnieniami i innymi
formalnosciami niezb¢dnymi do ich wykonania i funkcjonowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych Roboét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokoSci
wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j
lub przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementow Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Wszelkie Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie zgodnym z warunkami
Kontraktu i okreslonym przez Inzyniera. W przypadku niewykonania w terminie Polecen Inzyniera skutki
finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

Przed przystapieniem do robot nalezy wykonaé przekopy kontrolne w celu zlokalizowania ewentualnych
urzadzen obcych. W przypadku ich wystagpienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzadzenia na
czas prowadzenia robot w uzgodnieniu z jego wlascicielem oraz wszelkie roboty z tym zwigzane. W
przypadku rozbieznosci w usytuowania urzadzen infrastruktury technicznej pomiedzy terenem i
Dokumentacjg Projektows, Wykonawca zglosi niezwtocznie ten fakt Inzynierowi. Wykonawca zaproponuje
rozwigzanie zamienne zgodne z faktyczng lokalizacjg urzadzenia w terenie, w uzgodnieniu z Inzynierem i
Projektantem. Wykonawca, jezeli zajdzie taka konieczno$¢, wykona nowy projekt uwzgledniajacy
rzeczywista lokalizacj¢ urzadzenia oraz uzyska warunki techniczne i uzgodnienie jego przebudowy z
wlascicielem urzadzenia. Wykonawca zapewni roOwniez niezb¢dne dokumenty umozliwiajace kontynuacje
robot, tzn. zlozy do wlasciwego urzedu materialy na zgloszenie lub uzyska decyzje o Pozwoleniu na
Budowe. Wszelkie koszty zwigzane z powyzszymi dziataniami, nalezy przewidzie¢ oraz uja¢ w cenie
kontraktowej. Koszty, uznane przez Inzyniera za nie mozliwe do przewidzenia (uwzgledniajgc wymagania
Kl1.4.1, 11.2, 17.1) beda przedmiotem odrebnej wyceny wg Klauzuli 13 Zmiany i Korekty a w razie
watpliwosci beda podlegaty Klauzuli 4.12 — Nieprzewidywalny warunki fizyczne, Klauzuli 20.1 —
Roszczenia Wykonawcy i Klauzuli 3.5 Ustalenia.

W przypadku zaistnienia zmian wynikajgcych z rozbieznosci pomi¢dzy Dokumentacjg Projektowa, a stanem
faktycznym w terenie lub innymi zmianami wyniklymi w trakcie realziacji inwestycji, Wykonawca
zaproponuje rozwigzanie problemu po uprzednim zaopiniowaniu przez Projektanta i zatwierdzeniu przez
Inzyniera. Ostateczna decyzja dotyczaca zmiany bedzie podejmowana przez Inzyniera, po zasiggnigciu
opinii Projektanta.

Dopuszcza si¢ aby zmiany projektowe, powstale przy wspotudziale Projektanta byly dostarczane w postaci
pism i szkicow w formie umozliwiajgcej ich wlasciwg interpretacje 1 mozliwo$¢ wykonania przez
Wykonawece.
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Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie przyjetej wilasnej technologii robot. Wykonawca powinien
przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Dla przyjetej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Technologii i Organizacji Robdt Iub inne
Projekty wymagane w SST np.: projekt zabezpieczenia wykopow, projekt przeprowadzenia cieku na czas
robot itp.

Zastosowany sprzet, wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczenie wynikajace z przyjetych rozwigzan
technicznych 1 technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaplacie,
wszelkie koszty z tego tytutu nalezy uja¢ w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania umowy uzyczenia gruntdow w przypadku koniecznosci wejécia
na tereny dziatek nie bedacych we wladaniu Zamawiajacego jak rowniez do ponoszenia optat za dzierzawe
tego terenu.

Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania zgody, w formie o$wiadczenia lub umowy, na usytuowanie
urzadzen infrastruktury technicznej, jezeli taka konieczno$¢ wyniknie w trakcie prowadzenia robot.

Podczas prac nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage na zachowanie w stanie nienaruszonym i nie przesunigcie
punktéw geodezyjnych, ktore podlegaja ochronie w trybie przepisow ustawy Prawo Geodezyjne i
Kartograficzne. O pracach w poblizu punktéw geodezyjnych powiadomi¢ Staroste Powiatu Zyrardowskiego.
Wykonawca powinien powiadomi¢ wlascicieli urzagdzen w terminie 21 dni przed przystapieniem do roboét
zwigzanych z usunigciem kolizji sieci energetycznych, teletechnicznych, kanalizacyjnych, melioracyjnych
wodociggowych i gazowych. Koszty nadzoru z tego tytutu nie podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy ujac je w
Cenie Kontraktowe;j.

Wykonawca sporzadzi wszelkie niezbgdne harmonogramy przetgczen istniejacych mediéw i uzgodni je z ich
odbiorcami (zaktady pracy, gospodarstwa itp.). Wykonawca, w razie potrzeby, zapewni nadzor nad robotami
przez przedstawiciela wilasciciela urzadzen infrastruktury technicznej, a takze poniesie jego koszty.
Wykonawca uzwgledni, przy kalkulacji ceny, odszkodowania i optaty zwigzane z wytgczeniem i przerwg w
dziataniu mediow. Koszty z tego tytulu nie podlegaja odrebnej zaplacie i nalezy uja¢ je w Cenie
Kontraktowe;j.

Wykonawca usunie z terenu budowy wszelkie reklamy, bilbordy (Yacznie z fundamentami) itp. Koszty z tego
tytutu nie podlegajg odrebnej zaptacie i nalezy ujac je w Cenie Kontraktowe;.

Wykonawca przeniesie w miejsce wskazane przez Inzyniera obiekty kultu religijnego (kapliczki). Koszty z
tego tytutu nie podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy ujac je w Cenie Kontraktowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

a) cze$¢ ogodlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposdb prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP, szczegélowy Plan BiOZ, (w tym przy robotach ,,pod ruchem samochodowym", robotach
rozbioérkowych, itp.)

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegélnych elementow
Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoScig wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikoOw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;
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b) cze$¢ szezegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

- wykaz projektow technologicznych i wykonawczych przewidzianych w SST,

- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

- sposob 1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw Robot,

- Sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2.  Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢ zatozona
jakos$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robdt i jakoSci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbe¢dne do pobierania probek i badan materialdow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazagda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajgca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.
Ponadto, dla okreslonych w odpowiednich SST robdt Wykonawca bedzie wykonywat odcinki probne
wedlug zasad i zakresu okreslonego w tych SST. Celem wykonywania odcinkéw probnych jest sprawdzenie
zaproponowanych przez Wykonawce w Programie Zapewnienia JakoS$ci procedur i technologii
wykonywania odpowiednich robét jak i doboru poszczegolnych sktadnikow materiatow.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone. Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy
posiadaja wazng legalizacj¢, zostaly prawidtlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyngé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3.  Pobieranie probek

Probki bgdg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatlu w pobieraniu probek. Ponadto Inzynier moze pobierac
probki i bada¢ materiat niezaleznie od Wykonawcy, korzystajac w tym celu z niezaleznego od Wykonawcy
zaplecza.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktére budzg
watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub
ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
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Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Koszty dodatkowych badan zleconych przez Inzyniera do niezaleznego laboratorium pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku uzyskania negatywnych wynikéw tych badan potwierdzajacych niedostateczng jakos¢
robot, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4.  Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na piSmie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5.  Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzyniera na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.  Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i1 producent materialow powinien udzieli¢ mu niezbednej
pomocy.

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy
innymi swoje badania, bgdzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdbw i robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt
Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnoSci materialdéw i robdt z dokumentacja
Projektowg i SST. Moze rowniez rozszerzy¢ zakres wlasnych badan Iub zleci¢, sam Ilub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty rozszerzonego zakresu badan Inzyniera oraz powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7.  Identyfikacja materiatow

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore sg zgodne z wymaganiami okre$lonymi w

odpowiednich SST lub rownowazne na zasadach okreslonych w punkcie 2.6., ktére posiadajg:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub,
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi SST.

Wiasciwosci uzytkowe tych materialow, zastosowanych w obiekcie budowlanym w sposdb trwaly musza

umozliwia¢ prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spelnienie wymagan

podstawowych o ktorych mowa w art. 5 ust. | pkt 1. Ustawy Prawo Budowlane.

W przypadku materialow, dla ktorych w SST sg wymagane dokumenty, kazda partia dostarczona do Robot

bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ odpowiednie dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan be¢da dostarczone
przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8.  Dokumenty budowy

) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za

prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyC przebiegu Roboét, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane

trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem

zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,

- przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych
odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakos$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi

do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub

zajeciem stanowiska.

Whpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak

strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robét.

?2) Ksiazka Obmiarow

Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajagcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych
w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw. Wzor ksigzki, a w szczegdlnosci formularza obmiaréw
zaproponuje Wykonawca do zatwierdzenia przez Inzyniera. Wpiséw do Ksigzki Obmiarow dokonuje
Kierownik Budowy i sg one potwierdzane przez Inzyniera.

24 »MS PROJEKT”



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D.M.00.00.00. — Wymagania ogdlne

A3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnos$ci materialow, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru Robdt. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

“) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

Q) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Biedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoScig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera.

7.2.  Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Dhugosci i odleglosci pomigedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych Robodt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m* (metrach
szesciennych) jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;j.

Ilo$ci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie
trwania Robot.
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7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odno$nym wymaganiom SST.
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begdg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdt, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6ét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny oraz beda uzupelione odpowiednimi szkicami, ktoérych wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem, oraz dokumentacja fotograficzng, skatalogowang w sposdb nie budzacy watpliwosci co do
momentu jej wykonania oraz obiektu, ktory dokumentuje. Obliczenia wraz ze szkicami oraz dokumentacja
fotograficzng beda kazdorazowo zataczone do dokumentéw odbiorowych poszczegdlnych robot a ich wyniki
zostang zapisane w ksigzce obmiaru i potwierdzone przez Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania przeprowadzone zgodnie z wymaganiami pkt. 51 6 daty wyniki pozytywne. W
przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzuje si¢ do ich poprawy na wlasny koszt.

8.1.  Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakosci wykonywanych
Robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jest zobowigzany rowniez do dokumentowania
odbieranych robot w postaci fotograficznej. Dokumentacja ta powinna by¢ skatalogowana w sposob nie
budzacy watpliwosci co do dat wykonania fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje. Koszt
przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje
si¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

8.2.  Odbiodr czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci 1 jakoSci wykonanych czesci robot. Odbioru czeSciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Komisja w obecnosci
Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja jest powotywana przez Zamawiajgcego. Warunkiem dokonania odbioru
czesciowego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia w zakresie czesci robot, o ile
Wykonaweca jest uprawniony do uzyskania takiego swiadectwa zgodnie z warunkami Kontraktu.
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8.3.  Odbior ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny Robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Roboét 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1.
Warunkiem dokonania odbioru ostatecznego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera Swiadectwa
Przejecia.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, w tym dokumentacji fotograficznej, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego Robot Komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupehiajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robdt uzupetniajacych w warstwie
scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje¢, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji ale nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja moze dokona¢ potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy
lub nakaza¢ Wykonawcy wykonanie robot poprawkowych, wyznaczajac jednoczesnie nowy termin odbioru
ostatecznego.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru ostatecznego

Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami, potwierdzonymi przez Inzyniera

oraz dodatkows, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy; wymaga si¢ przy tym, zeby

dokumentacja zostala tak opracowana graficznie, aby wszelkie naniesione zmiany byly tatwo

rozpoznawalne,

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne),

Recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty),

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ,

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialdow zgodnie z SST i ew. PZJ,

Opini¢ technologiczng opracowang przez Wykonawce i skoreferowang przez Inzyniera, sporzadzong

na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru,

wykonanych zgodnie SST i PZJ,

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen,

Nk L

9. Dokumentacj¢ fotograficzng skatalogowang w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje

10. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

Wykonawca opracuje operat odbiorowy w jednym egzemplarzu oryginalnym i w trzech kopiach. Dodatkowo
Wykonawca zeskanuje wszystkie dokumenty wchodzace w sktad operatu odbiorowego, za wyjatkiem
pozycji 10, w rozdzielczo$ci umozliwiajgcej czytelny wydruk w formacie odpowiadajgcym oryginatowi i
zapisze na nosniku danych w jednym egzemplarzu w formacie zapisu danych uzgodnionym z Inzynierem.
Pozycja 10 zostanie zapisana na no$niku danych w formacie *.dwg lub *.dgn.
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Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumentacji odbiorowej wraz z wersja elektroniczng jest
zawarty w cenie kontraktowej i nie podlega odrebnej zaptacie.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetiajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robdt uzupehiajgcych wyznaczy komisja.

8.4.  Odbior pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot".

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1.  Ustalenia Ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowg ustalong

dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Inzynier moze wzig¢ pod uwage podzial kwoty ryczattowe;j

proponowany przez Wykonawce, zgodnie z Klauzulg 14.1 lit. d) Warunkow Ogolnych Kontraktu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okresSlone dla tej Roboty w SST i w Dokumentacji

Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot bedg obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- zakup 1 koszty zakupu potrzebnych materiatow,

- dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych materiatow,

- koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikow produkc;ji,

- warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami i drég dojazdowych (technologicznych) wraz
z ich demontazem po zakonczeniu budowy,

- koszty optat i odszkodowan towarzyszacych budowie i przebudowie urzadzen infrastruktury
technicznej i elementow drog (objazdy tymczasowe),

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

W skitad kosztow posrednich wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i

laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,

budowa drég dojazdowych, itp.), koszty dotyczace oznakowania Roboét, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce

na rzecz budowy, koszty zwigzane z zawarciem umoOw uzyczenia gruntow, optaty za dzierzawe terenu,

koszty transportu materiatow na miejsce utylizacji i utylizacja materiatow, koszty projektéw uzupetniajacych

i ich uzgodnien, koszty szkolenia BHP pracownikow i dozoru budowy, koszty utrzymania obiektéw

tymczasowych w nalezytym stanie techniczno-eksploatacyjnym, koszty technologii robot wynikajace

przyjetych rozwiazan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy, koszty wylaczen i

nadzoru wlasciciela urzadzen infrastruktury technicznej, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy

dotyczace wykonanych Roboét, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty

opracowania powykonawczej dokumentacji geodezyjno-kartograficznej, zysk kalkulacyjny zawierajacy

ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot 1 w

okresie gwarancyjnym.
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9.2.

Warunki umowy i wymagania ogdlne D.M.00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogo6lnych zawartych w D.M.00.00.00.
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a)
(b)

(c)

(d)
(e)
(H
(2)

(h)
(@)
(h)
(@)

)

opracowanie projektow wykonawczych wraz z niezbednymi decyzjami, warunkami technicznymi,
opiniami, uzgodnieniami, zgodami i pozwoleniami niezb¢dnymi do ich realizacji,

opracowanie oraz uzgodnienic z odpowiednimi instytucjami 1 zatwierdzenie w organie
zarzadzajacym ruchem projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi oraz zainteresowanym zarzagdcom drog i wprowadzaniem dalszych zmian
1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

zakupy 1 koszty zakupu potrzebnych materiatdéw, w tym: ,materialy do wykonania oznakowania
tymczasowego poziomego (cienkowarstwowego), pionowego oraz innych elementéw urzadzen
bezpieczenstwa ruchu,.

dostarczenie i1 koszty dostarczenia potrzebnych materiatow,

koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikéw produke;ji,

zaprojektowanie i wybudowanie niezbednych objazdow,

wykonanie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

oplaty/dzierzawy za czasowe zaj¢cie terenu,

oswiadczenia i umowy na czasowe zajecie terenu,

przygotowanie terenu,

wykonanie konstrukcji tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu i innych niezb¢dnych dla funkcjonowania elementow,

wykonanie tymczasowej przebudowy urzadzen infrastruktury technicznej.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a)
(b)

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a)
(b)
(c)
(d)
(e)
¢

94.

usuni¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu umozliwiajacego normalny ruch publiczny,

oczyszczenie terenu,

koszty demontazu,

usuniccie wbudowanych materiatow i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tym przywrocenie oznakowania zgodnego z
uprzednig stalg organizacjg ruchu, zgodnie z wymaganymi standardami.

Dodatkowe koszty

Ponizej podano dodatkowe koszty, ktére Wykonawca musi uwzgledni¢ w cenie Kontraktowe;:

Koszty rekonstrukcji sieci drogowej zniszczonej ruchem budowlanym,

Koszty wszelkich uzgodnien, opinii i pozwolen na etapie budowy (w tym réwniez wyniklych w
trakcie opracowywania dodatkowej dokumentacji projektowe;j),

Koszty odszkodowan za czasowe zajgcie terenu (np. zniszczenie upraw) w uzgodnieniu
z zainteresowanymi stronami,

Koszty urzadzenia, utrzymania i likwidacji Zaplecza Wykonawcy.
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10.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 1994 nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami),

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2001 nr 138, poz. 1555),

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985 nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 627; z
pOzniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z pozniejszymi
zmianami),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z pozniejszymi
zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu odpadow (Dz.
U. 2001 nr 112, poz. 1206),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie wzoréw dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (Dz. U. 2001 nr 152, poz. 1736),

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602; z
poOzniejszymi zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2003 nr 220, poz. 2181),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.
U. 2003 nr 177, poz. 1729).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegdélowego zakresu
i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151 poz. 1256)
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D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) osi trasy ipunktow wysoko$ciowych dla
,Budowy wiat przystankowych w ciaggu drogi wojewoddzkiej nr 728 w gminie Mogielnica”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.11 1.3

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z odtworzeniem

(wyznaczeniem) osi trasy ipunktow wysokosciowych na wszystkich elementach wymagajacych

geodezyjnego wyznaczenia, objetych niniejszg SST:

Zakresem robot jest objete:

- odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych wiat przystnkowych oraz chodnika,

- odtworzenie (wyznaczenie) trasy 1 punktow wysokosciowych innych elementéw projektu, ktorych
wymaga realizacja wg Dokumenacji Projektowej,

- przeniesienie osnowy geodezyjnej,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

- sprawdzenie kolizji urzadzen infrastruktury technicznej z innymi elementami projektu,

Zakres odtworzenia (wyznaczenia) osi trasy ipunktow wysokosciowych zgodnie z Dokumentacja

Projektowa.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne potozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;j.

1.42. Osnowa geodezyjna wysokoSciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wysoko$¢ w
stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreSlona przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementdw projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i
montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszczen
i odksztatcen, a takze w miar¢ mozliwosci pomiarow powykonawczych.

1.4.4. Punkty gtdéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.5. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich
Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowiazujacych w geodezji i kartografii.
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1.5.  Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
1.6.  Wspolny Stownik Zamoéowien (CPV)

Kody grup, klas i1 kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamowienia podano w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY
2.1.  Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D.M.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2.  Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny
miec $redniceg od 0,15 do 0,20 m i dlugosc od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci
0d 0,4 do 0,5 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,5 m i przekréj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot stosowac pale drewniane o $rednicy od
0,15 do 0,20 m i dlugosci 1,5 do 1,7m z tabliczkami. Wymiary tabliczek powinny by¢ uzgodnione z
Inzynierem.

Do utrwalenie punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowac materialty zgodne z Instrukcjami technicznymi
G-11G-2.

Do wykonania stabilizacji zalozonej osnowy geodezyjnej i stabilizacji pasa drogowego nalezy stosowac:

e znaki naziemne - stupki betonowe, granitowe zgodnie z Wytycznymi technicznymi G-1.9, GUGIK
2002,

e znaki podziemne - plytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie, butelki), znaki wysokosciowe
(glowice metalowe,

e znaki pasa drogowego — znaki graniczne typu 46a (zgodnie z Wytcznymi technicznymi G-1.9,
GUGIK 2002) oraz ,,$wiadki’tych znakéw pomalowane na z6to z czarrnym napisem, wykonany z
betonu B25 zbrojony pretami stalowymi fi 10 — zgodnie z zalacznikiem nr 1 do niniejszej
specyfikacji.

Do wykonania robot mogg zosta¢ uzyte inne materialy po uprzedniej akceptacji Inzyniera.

3. SPRZET
3.1.  Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysoko$ciowych

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet
geodezyjny wysokiej doktadnosci:

- teodolity lub tachimetry,

- odbiorniki GPS,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materialow moze byé¢ samochod dostawczy lub inny, gwarantujacy
przewozenie sprz¢tu i materiatdw w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Prace pomiarowe przy zakladaniu osnowy geodezyjnej oraz odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow
wysokosciowych powinny by¢ wykonane w zgodno$ci z obowigzujgcymi Instrukcjami Glownego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi standardami GUGIK przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktow granicznych nalezy pobra¢ z
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie z obowigzujagcymi przepisami — Ustawa
Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego moze zglaszac roboty i
pobiera¢ materiaty z ODGiK).

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie rdznig
si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym InZyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawce.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajagce w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i
wzo0r tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkow
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osi trasy drogowe;j i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktdow pomocniczych,
polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi
na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegto$§¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej powinna by¢ nie wigksza
niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktoéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac¢ z takg doktadnos$cia,
aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i1 jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4.  Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldéwnych i w punktach posrednich w odlegltosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 25 metréw na odcinku prostym
i nie rzadziej niz co 10 m na tukach kotowych i krzywych przejsciowych oraz tukach pionowych.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rze¢dne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawegdzi nasypow i1 wykopow na
powierzchni terenu, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopoéw glebszych niz 1
metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych. Jezeli uksztattowanie terenu lub geometria drogi (o$ trasy lub przekroj drogi) wymagaja
zageszczenia przekrojow poprzecznych to Wykonawca powinien je wyznaczy¢.

Wykonawca wyznaczy wszystkie inne charakterystyczne punkty (w planie i wysoko$ciowo) niezbedne dla
potrzeb prowadzenia robot. W ramach tych prac nalezy m.in. wyznaczy¢ uksztattowanie powierzchni
skrzyzowan (na podstawie planow warstwicowych), zweryfikowa¢ i uzgodni¢ z wilascicielami poses;ji
lokalizacj¢ zjazdow oraz wyznaczy¢ niwelete zjazdow w dostosowaniu do uksztaltowania terenu.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z Dokumentacja Projektowa.
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5.6. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacj¢ panstwowa i osnowe realizacyjng nalezy wykona¢ geodezyjng inwentaryzacje
powykonawcza sieci uzbrojenia terenu i1 wszystkich obiektow, nanie$¢ zmiany na map¢ zasadnicza
uzyskujac potwierdzenie wtasciwego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej 1 Kartograficznej. Dokumentacja
inwentaryzacji powykonawczej powinna spetlnia¢ wymagania Rozporzadzenia Ministra Rozwoju
Regionalnego i Budownictwa Dz.U.38 z dnia 2 kwietnia 2001 r. poz. 455.

5.7.  Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granic¢ robot wraz z odtworzeniem wysoko$ciowym moze byc
wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Przeniesienie osnowy
geodezyjnej musi by¢ wykonane przed przystgpieniem do robot objetych projektem. Punkty geodezyjnej
osnowy poziomej kolidujgce z projektowang obwodnica nalezy =zastagpi¢ nowo zalozong osnowa
zastabilizowang w miejscach, w ktorych znaki osnowy nie bedg narazone na zniszczenie. Punkty te nalezy
zatozy¢ wedlug projektu technicznego osnowy poziomej zatwierdzonego przez Starost¢ Powiatu
Zyrardowskiego.

5.8.  Geodezyjna Dokumentacja Projektowa

Do prac geodezyjnych zwigzanych z wytyczeniem wszystkich elementow projektowanej drogi, jako
wlasciwej, nalezy uzywaé tylko TOM 3 CZESC GEODEZYINA w wersji papierowej bedacej czescia
Dokumentacji Projektowej. Wersja elektroniczna nie jest podstawg do wytyczania powyzszych elementow,
moze tylko stanowi¢ uzupelnienie i materiat pomocniczy dla Dokumentacji Projektowej w wersji
papierowej.

5.9. Sprawdzenie kolizji urzadzen infrastruktury technicznej z innymi elementami projektu

W przypadku lokalizacji urzadzen infrastruktury technicznej w bezposredniej bliskosci innych obiektow
budowlanych geodeci Wykonawcy powinni dotozy¢ wszelkich staran w celu wiasciwego wytyczenia i
sprawdzenia ewentualnych kolizji istniejgcych oraz projektowanych urzadzen infrastruktury technicznej z
innymi obiektami budowlanymi.

W razie stwierdzenia powyzszych okolicznosci geodeci Wykonawcy powinni niezwtocznie powiadomic
Inzyniera, w celu podjecia przez niego decyzji o zmianie rozwigzania projektowego. Inzynier po
zasiggnigciu opinii Projektanta podejmie decyzje, co do zmian w rozwigzania kolizji i poinformuje o
zmianach geodetow Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

6.3. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

- 0$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz
co najmniej co 20m na prostych,
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- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego
dcinka,

- wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ ta§mg i szablonem z poziomnicg, co najmniej
w 5 miejscach na ulicach objetych opracowaniem oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoblne wymagania dotyczgce obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 km (kilometr) wykonanego i odebranego odtworzenia (wyznaczenia) trasy i
punktow wysokosciowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i niniejsza SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogdblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary zgodnie z wymaganiami wg pkt. 5 1 6 daty wyniki pozytywne.

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, kopii mapy zasadniczej
potwierdzonej przez wlasciwy Os$rodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej z wykonang
geodezyjng inwentaryzacja powykonawcza, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot oraz utrzymanie oznakowania,

- zakup i dostarczenie niezbednego materiatu i sprzetu do wykonania robot,

- zakup, dostarczenie i1 zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego
wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- sprawdzenie wyznaczenia oraz wytyczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktoéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie parametrow tukow poziomych i pionowych,

- sprawdzenie wyznaczenia oraz wytyczenie punktow obiektow budowlanych oraz urzadzen
infrastruktury techniczne;,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,
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ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylenie skarp,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej oraz pozyskanie odbitek mapy zasadniczej
poswiadczonej przez wilasciwy Os$rodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej z jej
wynikami,

koszty zwigzane z podpisaniem umow oraz wyptata odszkodowan zwigzanych z czasowym zajeciem
nieruchomosci niezbednym do realizacji robot budowlanych,

przeniesienie punktow osnowy geodezyjnej poza granice pasa robot,

odtworzenie wysokosciowe,

obliczenie wspotrzednych i opracowanie kameralne osnowy geodezyjnej,

uzgodnienia z wlasciwymi jednostkami,

odwiezienie sprzgtu,

uporzadkowanie terenu robot; zatadunek i wywoz materiatow z rozbiorek na wysypisko wraz z
kosztami utylizacji lub na miejsce przystosowane do skladowania poza terenem budowy wraz z
kosztami sktadowania,

rekultywacje terenu,

utrzymanie rob6t wymienionych w pkt. 1.3. podczas trwania robot budowlanych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy

Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r. (Dz. U. nr 30 poz. 163
z pdzniejszymi zmianami).

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtoéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979.

4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK, 1979.

7. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

9. Wytyczne techniczne G-1.9. Katalog znakéw geodezyjnych oraz zasady stabilizacji punktow.
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D.10.10.01 Wiaty przystankowe
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wiat przystankowych dla ,,Budowy wiat przystankowych w ciagu
drogi wojewddzkiej nr 728 w gminie Mogielnica”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.1 1.3.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
wiat przystankowych. Zakresem robot jest montaz wiat przystankowej o wymiarach 1,5 x 4,0 x 2,6m.

Zakres wyst¢gpowania betonowych obrzezy chodnikowych zgodnie z Dokumentacijg Projektowa.

UWAGA: Wiaty maja konstrukcyjnie i kolorystycznie nawigzywaé do wiat wykonanych juz w ciggu drogi
wojewodzkiej nr 728 na terenie gminy Mogielnicy na odcinku od Belska Duzego do Mogielnicy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wiata — miejsce oczekiwania pasazerow na przystanku autobusowym, chronigce ich przed stoncem,
wiatrem i opadami atmosferycznymi.

1.4.2. Przystanek autobusowy — miejsce zatrzymania autobusow dla wymiany pasazerow, urzadzone na
koronie drogi i przeznaczone dla autobuséw komunikacji zbiorowe;.

1.4.3. Zatoka autobusowa — migjsce przy drodze z nawierzchnig twarda przeznaczone do zjazdu autobusow
na przystanek autobusowy.

1.4.4. Peron — utwardzona powierzchnia czesci przystanku autobusowego potozona bezposrednio przy
zatoce autobusowej oraz wiacie.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

1.5.  Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1.  Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D.M.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materialow z dokumentacja projektowsg

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.
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2.2.2. Materialy do budowy wiaty

Materialty do wykonania wiaty powinny odpowiadaé wymaganiom ustalonym w decyzji
akceptujacej dokumentacje wiaty,

Wykonawca uzyska dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do stosowania zgodnie z
punktem 6.2,

Przy skladowaniu materiatdéw do budowy nalezy przestrzega¢ zalecen producenta poszczegdlnego
elementu wiaty.

3. SPRZET

3.1.  Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt.3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznoSci od potrzeb, powinien wykazaé¢ si¢ mozliwo$cig
korzystania ze sprzg¢tu dostosowanego do przyjetej metody robot, zaleconego przez producentdow elementow
wiaty.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1.  Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2.  Transport materiatow

Elementy wiaty nalezy przewozi¢ srodkami transportu i w sposob zalecony przez producentow i dostawcow
elementow i materialow do budowy wiaty, nie powodujac pogorszenia ich walorow uzytkowych i
konstrukcyjnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogéblne wymagania dotyczgce wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.  Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, SST i dokumentacjg wiaty.
W przypadku braku wystarczajagcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji
oraz z informacji podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

- dokumentacj¢ wiaty na etapie budowy,

- roboty przygotowawcze,

- budowe wiaty,
- roboty wykonczeniowe.
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5.3. Dokumentacja wiaty na etapiec budowy

Zaleca si¢ wykonanie dokumentacji wiaty na etapie budowy, pod warunkiem akceptacji takiego trybu
postepowania przez Zamawiajgcego, ktory okresli forme dokumentacji (np. projekt koncepcyjny, projekt
wykonawczy, projekt roboczy itp.) oraz jej zakres w nawigzaniu do ustalen dokumentacji projektowej lub
SST.

Zaleca si¢ aby dokumentacja wiaty zawierata:

- opis ksztattu 1 konstrukcji wiaty,

- sposob posadowienia (fundamenty),

- rysunki konstrukcji wiaty,

- odwodnienie,

- wyposazenie do obstugi pasazerow,

- zabezpieczenie antykorozyjne elementow stalowych,

- oznakowanie i informacje¢ dla podréznych,

- kolorystyke elementéw wiaty,

- 0g0lny sposéb montazu wiaty.

Dokumentacja wiaty powinna zawiera¢ wszystkie wymagane uzgodnienia z wladzami miejscowymi, stuzbg
utrzymania itp. oraz powinna uzyska¢ akceptacj¢ Zamawiajgcego.

5.4.  Roboty przygotowawcze do budowy

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST, dokumentacji wiaty lub
wskazan Zamawiajacego:
- ustali¢ lokalizacje robot,
- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysokosciowych,
- usuna¢ przeszkody, utrudniajgce wykonanie robot,
- ew. wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
zgromadzi¢ materiaty i sprzet potrzebne do rozpoczgcia robot.
Mozna dodatkowo korzysta¢ z SST D.01.00.00 przy robotach przygotowawczych oraz z SST D.02.00.00
przy wystepowaniu robdt ziemnych.

5.5.  Budowa wiaty
5.5.1. Wymagania ogdlne dotyczace wiaty

Budowa wiaty powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST i dokumentacji wiaty.

Wiata powinna skutecznie chroni¢ oczekujacych pasazerow przed nadmiernym nastonecznieniem, przed
opadami atmosferycznymi oraz wiatrem. Wiata powinna zapewnia¢ warunki do przewietrzania
pomieszczenia oraz mie¢ stworzony sposob odprowadzenia wody opadowej z peronu i dachu wiaty
eliminujacy ochlapywanie pasazeréw oraz tworzenie zastoisk wodnych pod wiatg lub w jej poblizu.

Ksztalt wiaty powinien umozliwi¢ pasazerom dobrg widocznos¢ nadjezdzajacych autobusow. Dojscie spod
wiaty do przystanku (peronu) powinno by¢ wygodne i bezpieczne.

Wiata powinna by¢ odporna na wandalizm i trwata. Wykonawca powinien zagwarantowac trwatos¢ wiaty na
okres wymagany przez Zamawiajacego, np. na okres 10 lat, zapewniajgcy eksploatacj¢ wiaty bez jej napraw.

5.5.2. Lokalizacja wiaty

Wiata powinna by¢ zlokalizowana na przystanku autobusowym w sposob zgodny z ustaleniem dokumentacji
projektowej. W przypadku niepetnych danych mozna przyjmowa¢ wymiary lokalizujace wiate sytuacyjnie i
wysokosciowo wedlug zatgcznika 2 niniejszej specyfikacji, przyjmujgc przede wszystkim odleglosci przy
istnieniu zatoki autobusowe;j:

- od przyulicznej powierzchni krawgznika do krawedzi zadaszenia — min. 0,6 m,

- od przyulicznej powierzchni krawgznika do $ciany wiaty — min. 1,5 m.
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W przypadku braku zatoki autobusowej przy drodze, na ktorej zlokalizowany jest przystanek, odlegtos¢ od
kraweznika do $ciany wiaty wynosi min. 2,5 m.

5.5.3. Konstrukcja wiaty

Wazniesienie konstrukcji wiaty powinno by¢ zgodne z wymaganiami dokumentacji wiaty i instrukcja jej
montazu (budowy).

Fundamentowanie powinno zabezpieczy¢ trwalos¢ konstrukcji nadziemnej. Ustawienie i montaz elementow
wiaty na fundamencie nalezy prowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producentow wiaty i jej elementow.
Zadaszenie powinno by¢ ptaskie jednospadkowe lub tukowe. Zaleca si¢, aby wysoko$¢ dolnej krawedzi
zadaszenia mierzona od poziomu peronu (przystanku) wynosita co najmniej 2,5 m.

Konstrukcja wiaty powinna by¢ stateczna, a fundament dostosowany do lokalnych warunkéw gruntowo-
wodnych.

W wiacie elementy przezroczyste powinny by¢ wykonane ze szkla bezpiecznego hartowanego lub tworzywa
sztucznego.

Wiata powinna by¢ wyposazona w tawke, ktora powinna stanowic¢ integralng czg¢s¢ konstrukcji wiaty. Zaleca
si¢, aby tawka byla wykonana z listew drewnianych o gladkiej fakturze. Lawka powinna by¢ zamontowana
na dtugosci wiaty, poza miejscem usytuowania informacji na temat funkcjonowania przystanku, np. tablica
informacyjna z godzinami kursowania autobus6w oraz ewentualnie ich trasami.

Materialy stalowe wiaty powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez ocynkowanie, materialy
aluminiowe — przez spatynowanie. Zaleca si¢ lakierowanie elementow — proszkowe. Listwy drewniane
powinny by¢ zabezpieczone preparatami chronigcym drewno i polakierowane. Wiaty z elementow
betonowych (zelbetowych) powinny by¢ w miare potrzeby podzielone na odcinki oddzielone dylatacjami
termicznymi. Wszystkie styki 1 szczeliny =zaleca si¢ wypelni¢ masami trwale plastycznymi,
zabezpieczajacymi przed przedostawaniem si¢ wody w glab konstrukc;ji.

5.5.4. Tablice informacyjne

Zaleca si¢ aby wiaty zostaly wyposazone w tablice informacyjna z godzinami kursowania autobuséw oraz
ewentualnie ich trasami. Tre$¢ oraz wymiary tablicy powinny by¢ uzgodnione z Zamawiajacym.

5.5.5. Znak informacyjny przystanku

Istniejgce znaki drogowe pionowe D-15 powinny by¢ tak przestawione aby byly widoczne dla pasazerow i
nadjezdzajacych pojazdow.

Tablica na znak D-15 powinna by¢ umieszczona plaszczyzna ekspozycyjna w stron¢ nadjezdzajacych
pojazddéw 1 w sposob uniemozliwiajacy jej demontaz przez osoby niepowolane.

5.6.  Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacjg projektows, SST, dokumentacjg wiaty i wskazaniami
Inzyniera dotycza prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

- uzupelnienie zniszczonych w czasie robot istniejagcych elementéw przystanku,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

- ew. usuni¢cie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.
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6.2. Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate techniczng, ew. badania materiatow wykonane
przez dostawcow itp.),

- ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialdow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone przez Inzyniera,

- sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonac w czasie robdt podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie robot Czestotliwosc Wartosci dopuszczalne
badan

Lokalizacja i zgodno$¢ granic Wg pktu 5, dokumentacji
1 terenu robot z dokumentacjg |1 raz projektowej 1 dokumentacji

projektowa wiaty
2 | Dokumentacja wiaty 1 raz Wg pktu 5.3

Roboty  przygotowawcze do .
3 budowy Praca ciagta Wg pktu 5.4

. Wg dokumentacji wiaty

4 | Budowa wiaty Jw. i pktu 5.5

Wykonanie robot .
5 wykoficzeniowych Ocena ciagla Wg pktu 5.6

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 szt. (sztuka) wykonanej i odebranej wiaty przystankowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wynikajacych z ustalen pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.
8.2.  Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: fundamenty wiaty.

Odbior tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2. D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” oraz
niniejszej SST.
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9.

9.1.

PODSTAWA PEATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. wiaty przystankowej obejmuje:

10.

10.1.

1.
2.
3.

10.2.

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot oraz utrzymanie oznakowania,

zakup 1 dostarczenie niezbednego materiatu i sprzetu do wykonania robot,

zakup, dostarczenie i1 zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego
wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,

rozebranie istniejacego chodnika z kostki brukowej betonowej wraz z podsypka i podbudowa
w miejscach przewidywanej lokalizacji fundamentow wiaty,

rozebranie istniejacego obrzeza betonowego,

wykonanie wykopow pod fundamenty wiaty przystankowe;j,

wykonanie fundamentéw wiaty przystankowej zgodnie z instrukcjg producenta,

wykonanie gory fundamentu do poziomu spodu podsypki cementowo — piaskowe;j,

odtworzenie chodnika z kostki brukowej betonowej wraz z podsypka i podbudowa w miejscu
wykonanego fundamentu,

odtworzenie obrzeza betonowego w miejscu wykonanego fundamentu,

wykonanie montazu wiaty z wyposazeniem wedlug wymagan dokumentacji projektowej, SST,
instrukcji producenta,

uzgodnienie typu, ksztaltu i kolorystyki wiaty przystankowej z Inwestorem,

pozyskanie zgody zarzadzajacego droga MZDW w Warszawie, lub Rejonu Drogowego MZDW
w Radomiu oraz kosztow na zajecie pasa drogowego na czas prowadzenia robdt budowlanych,
koszty nadzoru zarzadzajacego droga MZDW w Warszawie, lub Rejonu Drogowego MZDW
w Radomiu,

odwiezienie sprzgtu,

uporzadkowanie terenu robot; zatadunek i wywo6z materiatlow z rozbiorek na wysypisko wraz z
kosztami utylizacji lub na miejsce przystosowane do skladowania poza terenem budowy wraz z
kosztami sktadowania,

utrzymanie robot wymienionych w pkt. 1.3. podczas trwania robot budowlanych,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w SST.

PRZEPISY ZWIAZANE

Szczegoétowe specyfikacje techniczne
D.M.00.00.00 Wymagania og6lne
D.01.00.00 Roboty przygotowawcze
D.02.00.00 Roboty ziemne

Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)
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