ZESZYT 3.1 EGZEMPLARZ 5

ETGAR Krzysztof Wojcik
_'|_ 30-418 KRAKOW ul. ZAKOPIANSKA 73/306
e g G r tel./fax (+48) 12 261 85 80, tel. (+48) 12 261 85 82
tel. kom: (+48) 502 063 472; (+48) 510 092 710
NIP: 945 195 43 21, REGON: 12 00 54 827

biuro@etgar.pl, www.etgar.pl

Zadanie inwestycyjne:
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1.

PRZEDMIOT | ZAKRES OPRACOWANIA
Tematem niniejszego opracowania jest uzupetnienie informacji do projektu budowlanego sieciowych pompowni

sciekow P1, P2, P3, P4 tj. zeszytu 3 zadania inwestycyjnego pod nazwa; ,,Budowa sieci wodociagowej wraz z
przytaczami i sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przytaczami w miejscowosci Dylew, Odcinki Dylewskie i
Wodziczna, Gmina Mogielnica”.

Ponizsze wymagania stawiane przez Inwestora dotyczace monitoringu i sterowania w zaprojektowanych pompowniach
nalezy bezwzglednie spetnic.

2,

MONITORING, STEROWANIE

Zastosowany system monitoringu w nowych pompowniach nalezy potaczy¢ z istniejacym systemem i potwierdzié ich
petng kompatybilno$¢ z eksploatatorem sieci.

Montowany system musi spetnia¢ nastepujace wymogi eksploatatora i inwestora przedsiewzigcia:

naprzemienna praca pomp
pomiar poziomu $ciekow w komorze na podstawie sygnatu z sondy hydrostatycznej
petna transmisja zdarzeniowa zarowno dla sygnalow binamych na wejéciach sterownika, jak i analogowych
czestotliwos¢ generowania zdarzen od zmian sygnatéw poziomu lub pradu zalezna od dynamiki zmian
wielkosci mierzonych, gwarantujaca wieme odtworzenie przebiegu mierzonych wielkoci przy zmiennej
dynamice procesu
zatgczanie pomp na podstawie analizy wartosci poziomu z sondy hydrostatycznej
prawidtowa realizacja algorytmu sterowania pracg pomp po diugim zaniku zasilania podstawowego
w przypadku pracy 2 pomp jednocze$nie zataczanie | wylgczanie drugiej pompy nastepuje z przesunieciem 5
lub 10 sekund
automatyczne zatgczanie drugiej pompy jako wspomagajacej (gdy jedna juz pracuje) w przypadku naptywu
Sciekow > wydajnosci jednej pompy.
2 warunki zatgczenia drugiej pompy, tj. przekroczenie poziomu ALARM lub brak obnizenia sig poziomu $ciekow
ponizej wartosci MIN po uptywie zadanego czasu, liczonego o momentu zataczenia pierwszej pompy
automatyczne przefaczenie na drugg pompe w przypadku wystapienia awarii pompy aktualnie zataczonej
informowanie o awarii sondy hydrostatycznej
mozliwos¢ zoptymalizowania zuzycia energii poprzez zdefiniowanie dwoch pozioméw MIN oraz MAX dla
roznych taryf energetycznych i wykorzystania retenciji zbiornika
przetgczenie na drugg pompe po uplywie zadanego czasu (np. 20 minut), w przypadku gdy naptyw réwnowazy
wydajnos¢ pompy - wyrdwnywanie czasu pracy pomp
automatyczne zafgczenie pompy pomimo nieosiagniecia poziomu MAX po zadanym okresie czasu (typowo 3h)
w celu uniknigcia zjawiska zagniwania $ciekow w komorze
cykliczne (np. co 9 cykli) zataczanie 2 pomp jednoczesnie (z zachowaniem 5 Iub 10 sekundowego
przesunigcia) w celu zwigkszenia cisnienia w rurociagu tocznym i usunigcia z jego $cianek osadow
mozliwos¢ spompowania $ciekow do tzw. suchobiegu roboczego co zadang ilosé cykli pracy pomp
mozliwos¢ blokowania jednoczesnej pracy 2 pomp, np. gdy przydzielona przez zaktad energetyczny moc jest
zbyt mata
programowany czas dziatania sygnalizaciji akustyczno-wizualnej (typowo 3 minuty)
mozliwo$¢ wyboru trybu dziatania sygnalizacji akustyczno-wizualnej w zaleznosci od rodzaju urzadzenia, tj.
sygnat ciagly lub przerywany w stosunku 2/3.
mozliwo$¢ zdalnego (GPRS) lub lokalnego programowania pozioméw SUCH, MIN, MAX, ALARM
mozliwos¢ programowego wyboru, ktore stany awaryjne wymagajg potwierdzenia zwrotnego do sterownika
przez operatora systemu wizualizacji
mozliwo$¢ programowego negowania stanéw logicznych na wejsciach sterownika
mozliwos¢ programowego definiowania rodzaju zbocza dla sygnatow binarnych na wejsciach sterownika
mozliwos¢ programowego okreslania, ktére sygnaly wejsciowe majg generowaé zdarzenia do systemu
wizualizacji
generowanie danych do systemu wizualizacji w trybie zdarzeniowym (zaréwno od wej$¢ binarnych, jak i
analogowych), a w przypadku braku zdarzen (np. brak naptywu Sciekow) w trybie cyklicznym czasowym
mozliwos¢ wydzwaniania na wprowadzone do pamieci sterownika numery telefonow komérkowych w
przypadku braku reakcji ze strony operatora systemu na zaistniaty na obiekcie stan alarmowy
mozliwo$¢ programowego definiowania, ktore stany logiczne majg przyznany status awaria krytyczna
mozliwos¢ podiaczenia panelu operatorskiego zaréwno tekstowego, semigraficznego, jak i graficznego
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