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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE odnosi sie do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych
wymagar technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot drogowych na terenie gminy Mogielnica.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i

wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. Odiworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.01.01.02. Rozbidrka elementéw drdg i ulic

D.02.00.03. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. Wykonanie wykopow

D.03.00.00. PODBUDOWY

D.03.01.01. Profilowanie i zageszczenie

D.03.02.01. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D.04.00.00. NAWIERZCHNIE

D.04.01.01. Drogi, place i chodniki z kostki brukowej betonowej
D.05.01.01 KRAWEZNIKI | OBRZEZA

D.05.02.01. Krawezniki betonowe

D.05.03.02 Obrzeza betonowe i scieki

D.06.00.00 REGULACJA PIONOWA URZADZEN PODZIEMNYCH
D.07.00.00 ZIELEN DROGOWA

D.08.00.00. 0ZNAKOWANIE STALE | TYMCZASOWE

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.41.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.2.  Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.43. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany

zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania




zdarzeri i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw  robot,
przekazywania polecen i innej korespondencii technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawcag, i projektantem.

1.44.  Inzynier, Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, 0
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.45.  Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.46. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.47.  Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.48. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w
ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.49.  Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.410. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa cieralna - gérma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.
Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadac
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladac¢
sie z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub
odcinajaca.

1.411. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.412. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.413. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.14. Inzynier kontraktu/lnspektor nadzoru powotane osoby przez inwestora do pelnienia nadzoru nad realizacjg
zadania.

1.415. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.416. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych ftrasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego
potaczenia.

1.417. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.18. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkgji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.419. Kosztorys ofertowy - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich

wykonania.




1.420. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dia wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$c terenu budowy.

1.421. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebng calos¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu

robot zwigzanych z budowa, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,

metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi lokalizacjg i wspoirzedne punktow giownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialno$é za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone

lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. RYSUNKI POWYKONAWCZE

Wykonawca powinien bezzwiocznie uzupeinic dokumentacjg oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w zakresie zmian

wprowadzonych w czasie wykonania robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi Rysunki powykonawcze w
przejrzystej, prostej formie w trzech egzemplarzach dla kazdego ukoniczonego odcinka robot, ktory bedzie przekazany do
uzycia lub bedzie wykorzystany przez specjalistyczng firme lub Zamawiajacego, zgodnie z polskim ustawodawstwem, nie

pozniej niz 14 przed datg przekazania.

1.5.3. Zgodno$é robdt z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera stanowia czgs¢
umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentagji. Wykonawca nie moze wykorzystywac bigdow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomic Inzyniera, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wptynie to
na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i

wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia ciaglosci ruchu publicznego na i przez teren Budowy przez caly czas
trwania Kontraktu az do koricowego odbioru robot. Przed rozpoczgciom robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
akceptacji projekt organizacji ruchu na czas budowy i zabezpieczenia robot, zaakceptowany przed odpowiednie wiadze
drogowe. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu bedzie uaktualniany przez Wykonawce.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: wygrodzenia,
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porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy dla tych wygrodzen i znakow. Znaki, wygrodzenia i inne

urzadzenia bezpieczenstwa podiegajg akceptacii Inzyniera.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego .W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie :utrzymywac teren budowy i wykopy w
stanie bez wody stojacej ,podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dia
srodowiska, 0sob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad
na:
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

1) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

Il) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

1) mozliwoscig powstania pozaru.
W przypadku prowadzenia robét w sasiedztwie drzew nalezy unikaé ich mechanicznego uszkodzenia i przesuszenia w
wyniku prowadzenia robot odwodnieniowych. W bezposrednim zasiegu koron drzew nie powinny byé lokalizowane place
skiadowe i drogi dojazdowe. Wokot kazdego zagrozonego drzewa nalezy wydzieli¢ strefe bezpieczenstwa. W przypadku
czasowego obnizenia poziomu zwierciadia wody gruntowe pozadane jest aby czas trwania leja depresyjnego byt skrocony
do minimum. Zaleca si¢ prowadzenie prac odwodnieniowych poza okresem wegetacyjnym. Wykonawce uznaje si¢ za
wytworce odpadow powstajacych w czasie budowy. Usuniecie odpadow, ich wykorzystanie lub unieszkodliwienie sg
obowiazkiem wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego tytutu ponosit zadnych kosztow w tym z tytutu optat za
gospodarcze korzystanie ze $rodowiska .Po przeprowadzeniu rozbiorek Wykonawca ma obowigzek: zgromadzenia
powstajacych odpadéw w sposob selektywny, zapewnienia wiaéciwego postepowania w czasie rozbiorki z odpadami
niebezpiecznymi (np. odpadowy etemit) i zgromadzenia ich w sposob zapewniajacy ochrong srodowiska, przekazania
odpadow niebezpiecznych podmiotowi uprawnionemu do prowadzenia dziatalnosci w zakresie transportu i unieszkodliwiania
odpadéw niebezpiecznych, zagospodarowania wszystkich odpadow powstajacych w fazie budowy. Wytworca odpadow —
wykonawca prac budowlanych bedzie mogt zlecic wykonanie obowigzku gospodarowania odpadami innemu posiadaczowi

odpadow, za ktorego dziatalnos¢ ponosi odpowiedzialnos¢ przed Zamawiajacym.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na
podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne beda skiadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich .Wykonawca bedzie odpowiedzialny za

wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.




1.5.7. Ochrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informaci dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do
terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci
dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscia. Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami

zawartymi w warunkach umowy.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiafow i wyposaZenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze polecic, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z

poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dia ochrony Zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznegb. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane
z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakorczenia robot przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Koszt ochrony i utrzymania Robot powinien by¢
uwzgledniony w Cenie Kontraktowej. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie

Inzyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.




2. MATERIALY
Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w_Specyfikacjach Technicznych Jub Dokumentacji Technicznej oznacza¢ bedzie

definicje standardu a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.

2.1. Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badar laboratoryjnych
oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii (czesci) materialow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania,
2e materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniajq wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolefi od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materialow ze zrodet
miejscowych wigczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualine decyzje o eksploatacii, organéw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow pochodzacych ze zrodet miejscowych.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwiazku z
dostarczeniem materialow do robét .Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materialow miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione W
dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera. Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera. Kazdy
rodzaj robot, w ktérym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezapltaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg moZiwosc wariantowego zastosowania rodzaju materialu W
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skfadowanie materiaiow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly zabezpieczone

przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera
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3. sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢

wykonywanych robat. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacii robot, zaakceptowanym przez Inzyniera;
w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w

dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera.

4, transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wpiyng niekorzystnie na jakos¢

wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie
robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedq spetniac wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie speiniajace tych
warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,

uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych

materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnosc z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera. Bledy popeinione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostana, usunigte przez Wykonawcg na
wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem biedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
rob6t beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badari materiatow i robt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcii i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badar naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawceg w czasie

okreslonym przez Inzyniera, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacii Inzyniera program zapewnienia jakosci. W programie

zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
i plan organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentaci projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czesc ogolng opisujaca;




organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia rob6t, sposob zapewnienia bhp., wykaz zespotow
roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow robot, system (sposdb i
procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robat,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, kioremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badar),
sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a
takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposb i forme
przekazywania tych informacii Inzynierowi;
b) czesé szczegolowa opisujacg dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw
itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,
sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotiwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow
robot,

sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci rob6t
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnag¢ zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materialow oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czestotiwosé sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier bedzie miec
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie przekazywac Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, Ze mogq wplynac
ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi

Wykonawca.




6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze

wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badan. Inzynier
bedzie mie¢ zapewniong moZliwosé udziatu w pobieraniu probex. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza wapliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa

Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i wiascicieli urzadzen uzyteczno$ci

publicznej. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badari
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w

terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na

formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzielic mu niezbednej pomocy. Inzynier,
dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzic badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wylgcznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacija projektowa i ST. Moze rowniez rozszerzy¢ zakres wiasnych badan lub
Zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku calkowite koszty rozszerzonego zakresu badan Inzyniera oraz powtornych lub dodatkowych badan i

pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg; certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze
zapewniono zgodno$c¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub
aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s objete certyfikacjg
okreslona w pkt 1 i ktore speiniaja wymogi ST. W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty s wymagane przez ST,
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kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi. Jakiekolwiek
materialy, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na
biezaco i beda dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczeistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty
beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera. Do dziennika budowy
nalezy wpisywac w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacii projektowej,

date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podiegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentagji projektowej,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kfo je
przeprowadzal,

wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyja$nienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inzynierowi do
ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong umowy |

nie ma uprawnief do wydawania polecert Wykonawcy robot.
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(2) Ksigzka obmiaréw
Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary

wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposdb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty i
kontrolne wyniki badar Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty

te stanowig zalgczniki do odbioru robot. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie InZyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:

protokoly przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru robot,

protokoly z narad i ustalen,

korespondencie na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie

Zamawiajacego.

7. obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do
ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera na piémie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigczne
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.
7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli ST whasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako dlugos¢ pomnozona
przez $redni przekroj. llosci, ktore majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajq badan

atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
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Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot. Obmiar robét podlegajacych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w
sposdb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. odbidr robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi warunkowemu,

odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakosc i ilo$¢ robot ulegajacych
zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjq projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie iloci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje sig wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior warunkowy robét

8.4.1. Zasady odbioru warunkowego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Calkowite zakoriczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru warunkowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbiér warunkowy robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia
dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru warunkowego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.

8.5. Odbiér ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
warunkowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior warunkowy robot”.

9. podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej

pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
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przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac: robocizng bezposrednia wraz z
towarzyszacymi kosztami, warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy ,warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami, koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i
ryzyko, podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D.00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagar ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegalnione w kosztorysie.

10. przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami). Zarzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U.
Nr 138, poz. 1555). Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i

majgcymi na celu odtworzenie punktow glownych elementow tras i punktow wysokosciowych w ramach przebudowy nawierzchni

z kostki betonowej brukowe;.

W zakres robdt pomiarowych:

a)  wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowego punktow glownych osi frasy i punktow wysokosciowych (reperow roboczych
zalozonych w terenie dowigzanych do reperow paristwowych);

b)  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie W Sposob utatwiajaey ich
odszukanie i ewentualne odtworzenie;

¢)  przeniesienie punktow istniejace] osnowy geodezyjnej poza graniog robot ziemnych wraz z odtworzeniem wysokosciowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow giownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe

albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 m.
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Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy powinny miec¢ $rednice
0,15-0,20 mi dugosci 1,5-1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dugosci 0,04 - 0,05 m.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robot stosowac pale drewniane o $rednicy od 0,15 do 0,20

m i diugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.

3. SPRZET POMIAROWY
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,
e dalmierze
o tyczki,

o laty,

o tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaC uzyskanie

wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT SPRZETU | MA TERIALOW
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK Przed przystapieniem do robot
Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspoirzedne punktow gtownych trasy.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich
bledach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢c rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera. Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi
trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byC zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczef w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez Inwestora zostang zniszczone przez Wykonawcg, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji

robot naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.1. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 250 m.
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Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ nie

wigksza niz 300 m.

5.2. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu 0 Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze byc wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt. 2.1.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr . Odleglos¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Profilowanie przekrojow poprzecznych

musi by¢ z Dokumentacjg Projektowa.

5.4. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza
W oparciu o poligonizacje paristwowa i osnowg realizacyjng nalezy wykona¢ geodezyjng inwentaryzacie powykonawcza
sieci uzbrojenia terenu i obiekfu, nanies¢ zmiany na mape zasadniczg uzyskujac potwierdzenie Wojewodzkiego Osrodka

Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

5.5. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robét wraz z odtworzeniem wysoko$ciowym moze by¢ wykonane tylko przez
uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musi byé wykonane przed
przystapieniem do roboét objetych Projektem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzic wediug

ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest 1 hektar robét drogowych.

Obmiar Robot obejmuje:

- sprawdzenie punktow gldwnych osi trasy i punktow wysokosciowych;

- uzupelnienie punktow gtownych;

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem przekrojow dodatkowych zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i ewentualnymi wskazaniami Inzyniera.

Jednostka obmiaru Robot zwigzanych z przeniesieniem osnowy geodezyjnej poza granice pasa robot jest 1 pkt.
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8. ODBIORU ROBOT
8.1. Sposéb odbioru robot
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych

lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przeklada Inzynierowi.

D.01.02.02. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i odbioru robat.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z mechanicznym usunigciem warstwy ziemi

urodzajnej $redniej grubosci 20 cm z pasa drogowego Z przeznaczeniem do pozniejszego wykorzystania.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY
2.1. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych
Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialow miejscowych beda formowane w

haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacii terenu po ukonczeniu robot.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosc i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego
skladowania materialow beda zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspekfora.

3. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Ziemia urodzajna bedzie usuwana mechanicznie. Przy mechanicznym wykonywaniu robét stosuje sie (sprzet matych gabarytow):
spycharki, koparki. Dopuszcza sig rowniez reczne usunigcie ziemi urodzajnej w miejscach, gdzie sprzet mechaniczny z uwagi na
maly zakres robot lub niekorzystne warunki nie moze byc uzyty.

4. TRANSPORT ZIEMI URODZAJNEJ

Ziemia urodzajna bedzie skiadowana do dalszego wykorzystania lub jej nadmiar odwieziony. Wykonawca przygotuje migjsce do

skladowania ziemi urodzajnej przeznaczonej do pozniejszego wykorzystania, wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolen na
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skladowanie. Nadmiar ziemi urodzajnej bedzie odwieziony w miejsce pozyskiwania gruntu do budowy nasypow. Transport ziemi

urodzajnej na miejsce skladowania moze odbywac sig samochodami samowyladowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT - USUNIECIE ZIEMI URODZAJNEJ

Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy rekultywacji terenu po zakoriczeniu
wszystkich robot zwiazanych z przebudowa drogi. Ziemie urodzajng nalezy zdjat z powierzchni calego pasa robot ziemnych na
glebokosci 20cm lub wskazang roboczo przez Inzyniera, wediug faktycznego stanu zalegania. Stan faktyczny bedzie stanowil
podstawe do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze zdjgciem ziemi urodzajnej. Ziemig urodzajng przeznaczong do dalszego
wykorzystania, po zatadowaniu na $rodki fransportowe nalezy odwiez¢ na migjsce hatdowania. Na skladowisku ziemig urodzajng
nalezy skladowa¢ w regulamych pryzmach o wysokosci do 2m i obsia¢é mieszankami traw ochronnych. Nadmiar humusu,
pozostajacego po wykorzystaniu przy robotach wykoriczeniowych nalezy wykorzystaé do rekultywacji terenu po ukopach lub w
inne miejsca wybrane przez Wykonawce na podstawie decyzji wiasciwego organu ochrony srodowiska. Wykonawca poniesie
wszelkie koszty zwiazane ze skladowaniem ziemi urodzajnej: . znalezienie miejsca skladowania, uzyskanie uzgodnien od

odpowiednich wiadz, skiadowanie, doprowadzenie terenu skadowiska do stanu poprzedniego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci Robét bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidlowosci ich wykonania.
7. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiaru jest 1 m3 (metr szescienny) zdjgtej warstwy ziemi urodzajnej.

D.01.02.04. Rozbiérka elementow drog i ulic

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z rozbiorka elementow

dr6g i ulic na terenie gminy Mogielnica.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic. W zakres

Roboty zwiazane z rozbiorka elementow nawierzchni jezdni i chodnikow obejmuja;

- rozhidrke nawierzchni jezdni,

- rozbiorke wjazdow i chodnikow,
2. MATERIALY

- nie dotyczy

3. SPRZET
Typ sprzetu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbiorki. Wybrany sprzet powinien uzyskac akceptacig Inzyniera.
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4. TRANSPORT
Wykonawca zapewni sukcesywny odwdz materialow i gruzu z rozbiorki zgodnie z ustaleniami pkt. 5 niniejszej ST.

Srodki transportowe nalezy dostosowat do rodzaju przewozonych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe elementow drog i ulic obejmuja usunigcie z pasa drogowego wszystkich elementow wymienionych w
pkt. 1.3, w stosunku do ktrych zostalo to przewidziane w Dokumentacji Projektowej. Warstwy nawierzchni nalezy usuwac
mechanicznie. Materialy z rozbiérki, nie przewidziane do ponownego uzycia, sa wiasnoscig Wykonawcy i powinny zosta¢
usunigte poza Teren Budowy na jego koszt Dla materiatow z rozbiorki, kiore zostang ponownie uzyte Wykonawca
zorganizuje miejsce sktadowania w obrebie Placu Budowy na swoj koszt.

52. Ewentuaine doly (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog, znajdujace sie W miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa beda wykonane wykopy powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Wszystkie pozostale doly (wykopy) nalezy wypeinic warstwami
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
— 1 m2 (metr kwadratowy) rozebranej podbudowy lub nawierzchni.

D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. Wykonanie wykopow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru Robot.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizac Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow przemystowych, spetniajaca
warunki statecznoéci i odwodnienia oraz przyjmujaca obciazenia od $rodkow transportowych i urzadzen na i w korpusie
drogowym.

Glebokosé wykopu — roznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcjg nawierzchni do glebokosci

przemarzania.

19




Skarpa - zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i nachyleniu dostosowanym do wiasciwosci
gruntu i lokalnych uwarunkowan.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca zageszczenie gruntu, okre$lona wg wzoru:
Is=pd/pds.

w ktorym:

s — wskaznik zageszczenia gruntu
pd - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/ma),

pds. - maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

2. MATERIALY

2.1. Ogélne zasady wykorzystania gruntow

Grunty z wykopdw winny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow w nastepujacym
zakresie: piaski drobne i $rednie bez zadnych zastrzezen. Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez
Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow mogq by¢
wywiezione poza Teren Budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robét ziemnych albo na polecenie lub za
zezwoleniem Inzyniera. Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wykopdw nie bedace nadmiarem objgtosci robot
ziemnych zostaly za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawcg poza Teren Budowy z przeznaczeniem innym niz budowa
nasypow lub wykonanie prac objgtych kontraktem, Wykonawca jest obowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkfad. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na Terenie Budowy gruntow, ktorych

czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wlasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, fransportu, wbudowania i

zageszczania. Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyskac akceptacjg Inzyniera.

4. TRANSPORT
Wybor érodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci,
technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu. Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z

uwzglednieniem wymogdw bezpieczenstwa zarowno w obrebie pasa drogowego, jak | poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie wykopow

5.1.1.Zasady ogdlne

Wykopy nalezy wykonywat z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci okreslonych w niniejszej ST. Sposob wykonania
skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen wynikajacych z
nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji obcigza Wykonawce robot

20




ziemnych. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione
na odktad. Odspajanie i transport gruntow przydatnych, przewidzianych do budowy nasypu sg dopuszczalne tylko wowczas, gdy
w miejscu wbudowania zapewniono pracg sprzgtu gwarantujacego rozlozenie i zageszczenie gruntu zgodnie z wymogami
dokumentaciji i Specyfikacji Technicznych. O ile Inzynier zezwoli na czasowe skiadowanie gruntéw nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiemym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspajac¢ go do glebokosci okoto 0,5 m
powyzej projektowanych rzednych robét ziemnych.

5.1.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi umoziiwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie frwania rob6t ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sig niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢
odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajgce szybki odplyw wad z wykopu. Spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy
uwzglednic ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminow wykonywania innych robét na speinienie

wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot.

5.1.3. Wymagania dotyczace zageszczenia
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelnia¢ wymagania dotyczace minimainej

warlosci wskaznika zageszczenia Is > 0.97

5.2. Rowy
Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST. Szeroko$¢ dna i gleboko$E rowu nie moga roznic

sie od wymiaréw projektowanych o wigcej niz + 5 cm. Nierdwnosci skarp mierzone fata 3-mefrowa nie moga przekraczac 3 cm.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej rzednych robot
ziemnych jest mnigjsza niz 0,3 m. Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn pracujacych. Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow, obcigzg Wykonawce.

5.6. Odkiad

Grunty z wykopdw, nie nadajgce si¢ do wbudowania w nasyp nalezy odwiezé na odklad. Sugeruje sie odwoz gruntow
nieprzydatnych w miejsce dokopu gruntow na odleglos¢ do 20 km z wykorzystaniem do rekultywacji terenu po ukopach.
Lokalizacje odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem i wiascicielem terenu. Odklad powinien byé uformowany w pryzme o Wysokosci
do 1,5 m, pochyleniu skap od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%. Odklady powinny by¢ tak uksztaltowane, aby
harmonizowaly z otaczajacym terenem. Powierzchnie odkladow powinny by¢ pokryte ziemig urodzajng .Przed przewiezieniem
gruntu na odklad Wykonawca powinien upewnic sig, ze jest to grunt nieprzydatny do budowy nasypow. Jezeli wskutek
pochopnego przewiezienia gruntu na odklad przez Wykonawce, zajdzie koniecznost dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z

ukopu, to koszt tych czynnosci w calosci obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogélne
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W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzic systematycznie badania kontrolne i dostarczac kopie ich wynikow do

Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujac zachowanie

wymagan dotyczacych jakosci robot i wymaganych niniejsza ST. Wyniki badan i pomiardw kontrolnych w czasie wykonywania

robot nalezy wpisywac do: dziennika laboratoryjnego Wykonawcy, protokotow odbiorow Robot zanikajacych lub ulegajacych

zakryciu.

Tabela 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badar i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Rodzaj pomiaru lub badania

Minimalna czestotliwo$¢ badan | pomiarow

Pomiar szerokosci korpusu ziemnego

Pomiar szerokosci dna rowow

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar rowno$ci powierzchni korpusu

Pomiar rownosci skarp

Pomiar taéma, szablonem, latg o diugosci 3 m i poziomica lub
niwelatorem, w odstepach co 200 m na prostych, w punkiach glownych
juku, co 100 m na fukach o R >100 m, co 50 m na tukach o R <100 m
oraz w migjscach, ktore budza watpliwosci

DD |~ W N | =
o

Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar niwelatorem, w odstepach co 10 m dla autostrady oraz co 20 m
na prostych i co 10 m na fukach dla pozostatych drog

7 Pomiar spadku podiuznego powierzchni korpusu lub
dna rowu

Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
oraz w punktach watpliwych

8 Badanie zageszczenia gruntu

Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej uloZonej warstwy lecz nie
rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m2 warstwy

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow

W czasie kontroli szczegoing uwage nalezy zwrocic na :

— odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

— zapewnienie statecznoéci skarp,

— odwaodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakoriczeniu,

— dokladnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie | wykoriczenie),

— zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie.

6.3. Dokfadno$c¢ wykonania robét
Tabela 2. Doktadno$¢ wykonania budowli ziemnych:

Lp. | Czes¢ budowli Jednostka Dokladnosé

1 Podioze nawierzchni:
nierownosci powierzchni®) cm +3
pochylenie poprzeczne powierzchni % +0,5
niweleta powierzchni cm +0,-2

2 Korpus ziemny (jezeli bedzie na nim warstwa ulepszonego podioza):
0$ korpusu drogowego cm +5
szeroko$c gornej powierzchni cm +10
nierownosci powierzchni®) cm +3
pochylenie poprzeczne gomej powierzchni % +1
niweleta gérmej powierzchni cm +0,-2
pochylenie warstw gruntow malo przepuszczalnych % +1

3 Skarpy:
pochylenia 1:m % pochylenia +10
nieréwnos¢ powierzchni pod warstwa ziemi urodzajnej cm +
nieréwnosci gomej powierzchni ziemi urodzajne;*) cm +

4 Rowy:
szerokosé cm +5
rzedne profilu dna cm +1,-3

*) Nierdwnosci mierzone tatg 3 m
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7. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowa Robét zwigzanych z robotami ziemnymi jest 1 m3 (metr szescienny) wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan przeprowadzonych
przy odbiorach okazaly sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z
biezacej kontroli jakosci robot. Ponadto Wykonawca powinien przygotowac i przedstawic tabelarycznie zestawienie wartosci

wskaznika zageszczenia.

D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.01. Profilowanie i zageszczanie podtoza

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotycza zasad prowadzenia Roboty zwigzanych z wykonaniem:
- profilowania podioza pod nowa konstrukcje wjazdow i chodnikow.

2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podioza. Do wykonywania robét nalezy stosowac sprzet typu ciezkiego (spycharki gasienicowe, walce
wibracyjne samojezdne), a w razie potrzeby rowniez sprzet do recznego prowadzenia robot. Do zageszczania podioza nalezy
uzy¢ walcow oraz ewentualnie w miejscach trudno dostepnych innego sprzetu zageszczajacego (np. piyty wibracyjne),
zapewniajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Sprzet budowlany powinien odpowiadac pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie organizacii Robot, zaakceptowanym przez Inspektora.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Warunki przystapienia do Robét

Wykonawca powinien przystapic do profilowania i zaggszczenia podioza bezposrednio przez rozpoczeciem Robot zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do profilowania i zageszczania podioza i wykonania tych Robot z
wyprzedzeniem mozliwe jest wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych. Po wyprofilowanym i
zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, nie zwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy

nawierzchni.

3.2. Profilowanie podioza

Przygotowane w ramach robot ziemnych podioze powinno spefniac wymagania podane w Dokumentacji Projektowej (spadk,
pochylenia, rzedne wysokosciowe) Podczas sprawdzania stanu podioza naturalnego nalezy réwniez ocenia¢ rodzaj zalegajacego
gruntu w celu uscislenia, w stosunku do Dokumentacji Projektowej, lokalizacji granic wystepowania roznych grup nosnosci
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podioza Gi. Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen, biota lub
gruntu, ktéry ulegt nadmiememu zawilgoceniu. Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i
wbudowania dodatkowego gruntu to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy
dogescic 3-4 przejéciami lekkiego walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Do profilowania nalezy stosowac sprzet typu lekkiego. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora.

3.3. Zageszczenie podioza
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowac do
osiagniecia wskaznika zageszczenia Is > 0,98. Wskaznik zageszczenia okreslac zgodnie z BN-77/8931-12

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnoéci optymalnej z tolerancijg +2%.

3.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podloze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu Robot zwiazanych z
profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi do natychmiastowego
ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem na przyklad przez
rozlozenie folii lub w inny sposob uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora. Jezeli wyprofilowane i zageszczone
podioze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to przystapic do ukladania podbudowy mozna przystapic¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonania niezbednych

napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo na skutek zaniedbar Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

4. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw i badan wyprofilowanego i zageszczonego podfoza podaije tabela 1.

Tabela 1. Czestotiwos$¢ oraz zakres pomiarow i badan

Lp Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotiiwo$¢ badar i pomiarow
1. SzerokosE 10 razy na 1 km

2 Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4, Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km

8. Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach

B. Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych nalezy wykonac w punktach gtownych lukéw poziomych

4.1. Rownosc
Nierownosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z BN-68/8931-04. Nierdwnosci nie moga przekraczac

20 mm.

4.2, Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancjg + 0,5%.

4.3. Rzedne wysokosciowe
Roinice pomiedzy rzednymi wyprofilowanego podioza a rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +0cm, -2cm.
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4.4, Zageszczenie
Wskaznik zageszczenia powinien wynosic Is > 0,98. Wskaznik zageszczenia okreslac zgodnie z BN-77/8931-12
Wilgotnosé w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna

wilgotnosci optymalnej z tolerancjg + 2%.

4.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanym podiozem
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych okreslonych w pkt. 6. powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtdne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez

spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

5. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) powierzchni wyprofilowanego | zageszczonego podioza.

. 6. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaije sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowg i ST.

D.04.02.02. Warstwa mrozoochronna

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sq wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem warstwy mrozoochronnej z

mieszanki kruszywa naturalnego, o grubosci warstwy 30 cm w zaleznosci od klasy gruntow wystepujacych w podiozu.
. Szezegotowa lokalizacja poszczegainych odcinkow warstwy mrozoochronnej zgodnie z Dokumentacia Projektowa,

2. Materiaty
2.1. Materialy do wykonania warstwy mrozoochronnej
Do wykonania warstwy mrozoochronnej nalezy uzy¢ mieszanki kruszywa naturalnego Nalezy uzy¢ materiatow

niewysadzinowych speiniajacych nastepujace wymagania podane w tablicy 1:

Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do wykonania warstwy mrozoochronnej.

Lp. Wlasciwosci Wymagania
1. | Uziamienie
a) ziarn ponizej 0,075 mm, %, nie wiecej niz ¥
b) ziarn powyzej 2 mm, %, 35:75
c) ziam ponizej 2 mm, %, nie wiecej niz 25
d) ziarn powyzej 16 mm, %, nie wiecej niz 40
2. | Wskaznik piaskowy WP, powyzej 35
3. | Kapilarno$¢ biema, m, ponizej 1,0
4. | Wskaznik CBR, % >20
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5. | Zageszczalnosc okreslona zaleznoscig Dso/Dio >5
gdzie:

Deo — wymiar sita przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe mrozoochronng
D1o — wymiar sita przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe mrozoochronng

6. | Wodoprzepuszczalno$é 8 m/dobe

Uziamienie mieszanki kruszywa nalezy tak dobra¢, aby zapewniony zostat spefniony warunek szczelnosci tj. dis/des <5,
gdzie: d1s — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy mrozoochronnej; dss - wymiar sita, przez ktoreprzechodzi

85% ziam gruntu podloza. Uziarnienie mieszanki nalezy sprawdzac przy kazdorazowej zmianie rodzaju gruntu w podiozu.

2.2. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo nie jest uzywane bezposrednio w miejscu wydobycia lecz przechowywane na Terenie Budowy to powinno
ono by¢ sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze odwodnionym placu, w warunkach zabezpieczajacych przed
zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem roznych rodzajow kruszyw.

3. Sprzgt
3.1. Sprzet do wykonania warstwy mrozoochronnej
Do wykonania warstwy mrozoochronnej nalezy stosowac nastepujace rodzaje sprzgfu:

-~ rowniarki do wyprofilowania warstwy,

- walce gladkie, wibracyjne, ogumione do zageszczania;

W mieiscach trudno dostepnych nalezy stosowac zageszczarki plytowe. ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
Caly sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

%r;::np:r?or:ateﬁalu moze odbywaé sie dowolnymi samochodami samowytadowczymi w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robét

5.1. Przygotowanie podioza

Warstwa mrozoochronna ukladana bedzie na gruncie nasypowym lub gruncie rodzimym. Warstwa mrozoochronna powinna
by¢ wytyczona w sposob umoziiwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektowg lub wg zalecen Inzyniera z

tolerancjami okreslonymi w niniejszej ST.

5.2. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa

Kruszywo powinno byé rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarek, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roziozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu
osiagnieto projektowang gruboséc. Wykonanie warstwy mrozoochronnej o grubosci 30 cm nalezy wykona¢ dwuwarstwowo.
Rozpoczecie ukladania kazdej nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzedniej. W
migjscach, gdzie widoczna jest segregacia kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienic kruszywo na materiat o
odpowiednich wia$ciwosciach. Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podiuznymi
czesciowo nakladajacymi sie w kierunku jej osi. Zageszczanie warstwy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno
rozpoczaé sig od nizej polozonej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi w strong wyzej polozongj krawedzi. Nierownosci i
zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i

dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.
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W migjscach niedostepnych dla walcow zageszczanie wykonywat przy pomocy plyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

Zageszczanie nalezy kontynuowa az do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,03. Wskaznik zageszczenie

nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg +2% jej wartosci. W

przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy przesuszyC przez mieszanie i
napowietrzanie. Gdy wilgotnosc kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzyc okreslona iloscia wody i

rownomiemie wymieszac.

5.3. Utrzymanie warstwy mrozoochronnej
Warstwa mrozoochronna powinna by¢ utrzymywana przez Wykonawce w dobrym stanie. Wykonawca jest zobowiazany do
przeprowadzenia biezacych napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych lub ruch

technologiczny.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p.
24

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy mrozoochronnej

podaije tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiarow warstwy mrozoochronnej

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiarow

i pomiarow
1 | Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosé poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 9 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe dla autostrady: na siatce o rozmiarach 10 m x 10 m wraz ze sprawdzeniem osi podtuznej i

obu krawedzi
fukach dla pozostatych drég: co 20 m na prostych i co 10 m na, na osi podiuznej i

krawedziach

6 | Uksztaltowanie osi w planie " co 100 m

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 |Zageszczenie, wilgotnosc w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?

kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac w punktach glownych tukow
poziomych.

6.2.1. Szerokosc¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze sig roznié od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
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6.2.2. Rownos¢ warstwy
Nierownosci podiuzne warstwy mrozoochronnej nalezy mierzy¢ 4 metrowg tatg, zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne warstwy mrozoochronnej nalezy mierzy¢ 4 metrowa fatg.

Nierownosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy mrozoochronnej na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z

tolerancjg + 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe
Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé -2 cm

i +0 cm.

6.2.5. Uksztattowanie osi w planie
05 w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrady oraz + 5 cm dla

pozostatych drog.

6.2.6. GruboS¢ warstwy

Grubosé warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacii projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm. Jezeli warstwa, ze
wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ laczng grubost tych warstw. Na
wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie
warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 em, uzupefnienie nowym materialem o odpowiednich wiasciwosciach, wyrownanie i
ponowne zaggszczenie .Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i

ocena grubosci warstwy, wediug wyZej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.7. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy mrozoochronnej, okreslony wg BN-77/8831-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1,03. Jezeli
jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sig porownanie wartosci moduldw odksztalcenia, to wartosé stosunku
wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Wartos¢ wtornego modutu odksztatcenia E>
> 120 MPa. Modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obciazenia od 0,15 MPa do 0,25 MPa przy zastosowaniu
plyty VSS o $rednicy 300 mm. Koricowe obciazenie powinno wynosi¢ 0,35 MPa.

Obliczenie wynikow wg wzoru:

E= 3Ap D
4As
w ktorym:
E — modut odksztalcenia

Ap - roznica naciskow (MPa)
As - przyrost osiadan odpowiadajacy tej roznicy naciskow (mm)
D - érednica ptyty (mm)
Wilgotnost kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wediug PN-B-06714/17. Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rowna

wilgotnosci optymalnej z tolerancjg +2%.
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6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.2, powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane | powtornie zaggszczone. Dodanie nowego

materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar Robét
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej warstwy mrozoochronnej o okreslonej grubosci.

8. Odbiér Robot

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i biezacej kontroli materialow i Robot. Roboty uznaje sig za
wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST jezeli wszystkie badania i pomiary z uwzglednieniem tolerancii daty wyniki
pozytywny
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D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych

w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102. Zakres robot obejmuje wykonanie podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziamieniu 0+-31,5 mm, grubosci 15, 22 cm (lokalizacja wg dokumentacji projektowej).

2. MATERIALY

2.1. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzic tylko ze Zrédef uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Kruszywo

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie bedzie kruszywo famane. Kruszywo
powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziamienia mieszanki powinna by¢ ciagfa i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziamienia do gome;
krzywej uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziama nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej

jednorazowo.

Krzywa uziamienia kruszywa, okreslona wedtug wg PN-EN 933-1, powinna miesci¢ sig pomigdzy krzywymi granicznymi pol

dobrego uziamienia podanymi na rysunku 1.
2.2.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢c wymagania okreslone w tabeli 1.

Tabela 1. Wiasciwosci kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy

Lp. Wyszczegdlnienie wiasciwosci Wymagania Badania wg
1 | Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od 2do 10 PN-B-06714/15
2 | zawartosé nadziama, % (m/m), nie wiecej niz ¥ PHE0STIR1S
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, %(m/m), nie wigcej niz 35 PN-B-06714/16
4 | Zawartosé zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda | lub Il wg PN-B-04481, | od 30 do 70 BN-64/8931-01
%
6 |a. o :
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles i
a) Scieralnosé catkowita po peinej liczbie obrotow, nie wigcej niz % Ph-BR6T 1A
b) écieralnosé czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotéw w stosunku do straty masy po 30
pelnej liczbie obrotdw, nie wiecej niz
7 | Nasigkliwosé, %(m/m), nie wiecej niz 3 PN-B-06714/18
8 | Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, % (m/m), nie wigcej niz PN-B-06714/19
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5
9 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie wiece] niz 1 PN-B-06714-19
10 | Wskainik nonosci podbudowy wno$ mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is > 1,0 80 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120
2.3. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje sie stosuje sie wode spelniajacg wymagania PN-B-32250.

3. SPRZET

Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowat nastepujace rodzaje

sprzetu:

a) rowniarki lub ukladarki do roziozenia mieszanki. Za zgoda Inzyniera do rozkladania mieszanki na drogach o ruchu mniejszym
od ciezkiego mozna dopusci¢ spycharki.

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania,

c) plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania w miejscach trudnodostepnych

4. TRANSPORT
Transport kruszywa moze odbywac sie samochodami samowytadowczymi w sposob zabezpieczajacy je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaiami, nadmiemym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacia Projektowa lub wg zalecen

InZyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej ST.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cile okreslonym uziamieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych
gwarantujgcych ofrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiafu nie
dopuszcza sig wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdinych frakgji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacii i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po
zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy
osiagniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacia kruszywa nalezy
przed zageszczeniem wymienic kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

5.4. Zaggszczenie mieszanki
Podbudowe nalezy zageszcza¢ w jednej warstwie o grubosci projekfowanej po zaggszczeniu, odpowiednim sprzgtem zgodnie z

p.3. przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej. Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomiemne na catej szerokosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Badania przed rozpoczeciem robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy i
wyniki tych badar przedstawic Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci

kruszywa okreslone w pkt. 2.1.

6.2. Badania w czasie robot
Tablica 2. Czestotiiwo$¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badar — - CZ'QStOﬂIWOSC badaf = z
Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia
dziennej dziafce roboczej | podbudowy przypadajaca na
jedno badanie (m?2)
1 | Uziamienie mieszanki
2 600

2 | Wilgotnos¢ mieszanki

3 | Zageszczenie warstwy 2 1000

4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. 2.2.2 dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.2.1. Uziamienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roziozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dzialce roboczej za pomoca
analizy sitowej. Probki nalezy pobierac losowo z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki powinny by¢ zgodne z p.
221.

6.2.2. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ materiatu kontroluje sie wg PN-B-06714/17; do kontroli nalezy pobiera¢ 2 probki z kazdej dziennej dziatki roboczej.
Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
(metoda Il) z tolerancjg +10%, -20%.

6.2.3. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sig az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia. Zageszczenie
podbudowy nalezy sprawdza¢ wediug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu

na gruboziamiste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych wedlug zalecen Inzyniera.

6.2.4. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujace ocene wszystkich whasciwosci okreslonych w pkt. 2.2.2. nalezy badac dla kazdej parti
kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane losowo w obecnosci Inzyniera.

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Tabela 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Rownosé podiuzna w sposob ciagty planografem albo co 20 m latg na kazdym pasie ruchu
3 | Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 | Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 10 m dla projektowane]j obwodnicy oraz co 20 m na odcinkach prostych i
6 | Uksztattowanie osi w planie®) co 10 m na lukach dla pozostatych drag; w osi jezdni i na jej krawedziach
7 | Grubosc podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400
m2
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8 | Nosnost podbudowy:
- modut odksztafcenia
- ugiecie sprezyste

co najmniej w dwach przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaftowania osi w planie nalezy wykonac w punktach glownych fukow
poziomych.

6.3.1. Szerokos¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach co 100 m. Szerokos¢ podbudowy nie

moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.2. Rownosc podbudowy

Kontrola rownosci w przekroju podiuznym mierzona 4-mefrowa fata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
nierdwnosci pod fatg 10 mm.

Kontrola réwnosci poprzecznej mierzona 4-metrowa tata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne odchylki pod tatg 10

mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkow poprzecznych dokonuie sig fata profilowa z poziomnicg co 100 m.
Dopuszczalne odchytki spadku + 0,5 %.

6.3.4. Rzedne wysokosciowe
Kontrola rzednych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego; dopuszczaine odehylki -1 cm, +0 cm.

6.3.5. Uksztalttowanie osi podbudowy
Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana co 100 m oraz dodatkowo w punktach glownych tukéw poziomych.

05 podbudowy w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5cm.

6.3.6. Nosnos¢ podbudowy

—  modut odksztalcenia wg ,Instrukciji Badan Podioza Gruntowego - Zalgcznik” powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.

Tabela 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik zageszczenia K e . m, o
wskazniku wno$ IS nie Maksymaine ugiecie sprezyste | Minimalny modut odksztalcenia mierzony plyta
nie mnigjszym mniejszy niz pod kotem, mm o $rednicy 30 cm, MPa
niz, % A0 KN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcigzenia E1 obcigzenia E2
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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7. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie o

okreslonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem

tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

D.08.01.01. Krawezniki betonowe
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie, kontrolg i
odbior kraweznikéw betonowych. W zakres robot wehodzi ustawienie kraweznikéw prostokatnych, scietych 20x30x100 cm

na fawie betonowej B-15 z oporem

Szczegotowa lokalizacja kraweznikow wg Dokumentacii Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.41.  Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace chodniki dla pieszych od jezdni.
1.4.2. Lawa-warstwa no$na stuzaca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obcigzenie kraweznika na grunt.

1.4.3. Podsypka - warstwa wyrdwnawcza ulozona bezposrednio na podtozu lub tawie.

2. Materialy

2.1. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.
Zrodia materialow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robot nie pozniej niz 3
zalewowej) dofgczony powinien by¢é dokument potwierdzajacy jego jako$¢ na podstawie przeprowadzonych badan.

Preferowane sa wyroby (krawezniki) posiadajace Aprobate Techniczng IBDIM.
2.2. Krawezniki betonowe

Do wykonania robot nalezy uzy¢ kraweznik drogowy prostokatny, jednowarstwowy, gatunku |. Krawgzniki winny by¢

wykonane z betonu, speiniajgcego wymagania:
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— klasa nie nizszaniz B 30,

— nasigkliwos¢ nie wieksza niz 4%,

- mrozoodporno$é nie nizsza niz F 150,

— $cierainost na tarczy Boehmego, okreslona strata wysokosci nie wigksza niz 3 mm.

- nosno$¢ minimum 31,6 kN

Powierzchnie kraweznikéw powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu. Krawedzie elementow powinny by rowne i

proste. Tekstura i kolor powierzchni gornej (licowej) powinny by¢ jednorodne, struktura zwarta.

Dopuszczalne odchytki wymiarow:

— dlawysokosci + 3 mm,

— dla szerokosci i diugosci = 8 mm.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzic na podstawie ogledzin elementu poprzez pomiar i policzenie

uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu.

Pomiaréw nalezy dokonywac¢ zgodnie z PN-B-10021.

W razie wystapienia watpliwosci Inzynier moze zmienic sposob pobierania probek lub poszerzyC zakres kontroli

kraweznikow o inny rodzaj badan.

2.3. Materialy na podsypke i wypetnienia szczelin pomigdzy $ciankami bocznymi

Nalezy stosowac mieszanke cementowo-piaskowg;:

- 1:4 dla podsypki z cementu portiandzkiego klasy 32.5 N wg PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego spelniajacego
wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypelnienia szczelin z cementu portiandzkiego klasy 32.5 N wg PN-EN 197-1 i z piasku wg PN-B-06711.

2.4. Materiaty do wypeinienia szczelin dylatacyjnych

Do szczelin dylatacyjnych w fawie betonowej i miedzy kraweznikami nalezy stosowac bitumiczng mase zalewowa wg BN-
74/6771-04. Do masy zalewowej stosowaé asfalt drogowy D70/100 lub mieszaning asfaltéw drogowych tak dobrana, aby
penetracja jej okreslona wg PN-EN 1426 wynosita 90+120 w temperaturze 25°C.

Jako skiadniki mineralne masy nalezy stosowa¢ wypetniacz wapienny oraz weing mineraing gatunku Il. Wskazane jest
stosowanie dodatkow uszlachetniajacych wiasciwosci asfaltu, np. paki tluszczowe, Zywice syntetyczne. Wiasciwosci masy
zalewowej:

- temperatura migknienia PiK — 54 + 65°C,

- plynno$c¢ osiagalna w temperaturze nie wyzszej niz 180°C,

- splywnos¢ mierzona na blasze falistej w temperaturze 45°C nie powinna przekracza¢ 10 mm,

- zdolno$é wypelniania szczelin w temperaturze 180 < 200°C bez utraty wlasciwosci,

- odporno$t na zamrazanie wg BN-74/6771-04 pkt 5.3.6.,

2.5. Materiaty do posadowienia krawgznikow

Krawezniki posadowione sg na fawie z oporem o wymiarach jak w Dokumentacji Projektowej. Lawa wykonana z betonu
klasy B-15 wediug PN-B-06250. Do wykonywania betonu nalezy uzyc:

- cementu portlandzkiego klasy 32.5N, portlandzkiego z dodatkami lub hutniczego wg PN-EN 197-1,

- kruszywa spelniajacego wymagania normy PN-B-06712; uziarnienie kruszywa wchodzacego w skiad mieszanki

betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby mieszanka ta wykazywata maksymaing szczelnosé i urabialnos¢ przy
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minimalnym zuzyciu cementu i wody,

- wody wg PN-B-32250,

- mozna uzy¢ dodatkow lub domieszek wedlug zasad wymienionych w PN-B-06250 i posiadajacych aprobate techniczng
IBDIM.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Krawezniki powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podiozu wyrownanym i odwodnionym
z zastosowaniem podkiadek i przektadek lub na paletach transportowych.

Cement mozna przechowywac nie diuzej niz 3 miesigce. Przechowywanie i transport cementu wg BN-88/6731-08.

Kruszywa nalezy gromadzic w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach zabezpieczajgcych przed

zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem roznych rodzajow i frakcii.

3. Sprzet
3.1.  Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

3.2. Do wytwarzania betonu na fawy:
- wytwomia stacjonarne do wytwarzania mieszanki betonowej wyposazona w urzadzenia do wagowego
dozowania sktadnikow,
- samochody samowytadowcze do transporfu wyprodukowanej mieszanki betonowej.

4, Transport
Krawezniki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnieciu przez beton wytrzymatoSci minimum 75%
wytrzymaloéci gwarantowanej; w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i
uszkodzeniem. Nalezy je uktada¢ na podkladach i przektadkach drewnianych diugosScig w kierunku osi podiuznej srodka
transportowego. Sposob ich zatadunku na $rodki fransportowe i zabezpieczenie przed przesunigciem w czasie jazdy
powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone. Dane ich powinny by¢ umieszczone na palecie transportowej. W przypadku
przewozenia luzem nalezy oznacza¢ w sposob trwaly co 50 sztuke. Oznaczenie na palecie powinno zawiera¢ co najmnie:

- oznaczenie (okreslenie) wyrobu,

- znak wytwomi,

- date produkgji.
Wyprodukowang mieszanke betonowg nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach zabezpieczajacych przed wysychaniem,
wplywami atmosferycznymi i segregacja.
Transport cementu wg BN-88/6731-08.

5. Wykonanie Robot

5.1. Lawa betonowa

tawe betonowa z oporem nalezy wykonac w szalowaniu.
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Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-
06251 z betonu B-15, przy czym nalezy stosowac minimum, co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg
zalewowa wg 2.4.

tawa betonowa nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza spadta ponizej 2°C oraz wtedy, gdy podioze
jest zamarznigte i podczas opadéw deszczu. Natychmiast po roziozeniu mieszanki nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Operacja ta powinna zakonczy¢ sie po uplywie dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki. Bezposrednio po
zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody. Pielegnacje nalezy rozpocza¢ przed uptywem 90 min.

Poprzez kilkakrotne zwilzanie woda w ciagu dnia w czasie, co najmniej 3 dni do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.2. Ustawienie kraweznikow

Ustawienie kraweznikow na lawie betonowej wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 3 cm po
zageszczeniu.

Krawezniki nalezy wykonywa ze spoinami szerokosci 5 mm, minimum, co 50m stosowaé szczeliny dylatacyjne nad
szczelinami dylatacyjnymi tawy betonowej.

Przy ukladaniu krawgznikéw na lukach nalezy stosowac krawezniki o diugosci 50 cm.

Swiatlo kraweznika od strony jezdni powinno wynosi¢ 12 cm, a przy przejéciach dla pieszych 2 cm.

Rzedne wysckosciowe powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

5.3. Wypelnianie spoin
Spoiny nalezy wypelnia¢ zaprawa cementowo-piaskowg 1:2. Spoiny przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmyc woda.
Szczeliny dylatacyjne nalezy zalewaG masg zalewowa wg pkt .2.4. po ich uprzednim starannym oczyszczeniu na peing

gleboko$c¢ i osuszeniu.

6. Kontrola jakosci Robot
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badar Inzynierowi do akceptacji.
Nalezy sprawdzic¢:
a) krawezniki betonowe:
- wyglad zewnetrzny na zgodno$¢ z wymaganiami PN-B-10021,
- ksztalt i wymiary na zgodnos¢ z wymaganiami PN-B-10021,
- Aprobaty Techniczne
w watpliwych przypadkach nalezy przedstawic komplet badan laboratoryjnych przeprowadzonych przez
producenta dla dostarczonej partii materiatow.
b) materialy do posadowienia kraweznikéw, podsypek i wypetnienia spoin:
wytrzymalo$¢ na $ciskanie betonu B15 zgodnie z PN-B-06250 - $rednio co drugq partig betonu rozumiang jako
ilos¢ betonu zuzyta w ciggu jednej dziatki dziennej i w przypadkach watpliwych,
- konsystencje betonu - przy kazdym zatadunku,
- wlasciwosci cementu klasy 32,5N - zgodnos¢ jego wlasciwosci podanych w deklaracji producenta z

wymaganiami odpowiednich norm,
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- mase zalewowa- zgodnos¢ jej wiasciwosci podanych w deklaracii producenta z wymaganiami wg pktu 2.4,

- piasek: uziarnienie (wg PN-EN 933-1), zawarto$¢ zanieczyszczen obcych (wg PN-B-06714/12), zawartos¢ pytow
mineralnych (wg PN-B-06714/13), zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych (PN-EN 1744) - 1 raz przed
przystapieniem do robot dla partii nie wiekszej niz 1500 Mg i kazdorazowo przy zmianie zrodta dostawy,

- wytrzymalo$é podsypki cementowo-piaskowej na $ciskanie na serii 6 probek (3 dla R7 i 3 dla R28) - 1 raz w
czasie budowy i w przypadku watpliwosci; wytrzymatos¢ powinna wynosié min. R7=10 MPa, R28 > 14MPa.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1. Kontrola wykonania tawy betonowej
Nalezy sprawdzi¢ co 20 mb:
a) zgodnosé profilu podiuznego gornej powierzchni fawy z Dokumentacja Projektowa; dopuszczalne odchylki niwelety tawy
+ 1 ¢m na kazde 100mb,
b) odchylenie linii od projektowanego kierunku - nie moze przekraczac + 1 cm na kazde 100 mb,
c) wymiary tawy , dopuszczalne odchylki:
- dla wysokosci- + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci - + 20% szerokosci projektowane;.

d) rownosé gornej powierzchni fawy mierzona fatg 3 m - nieréwnosci nie moga przekracza¢ 1 cm na kazde 100 mb.

6.2.2. Kontrola utozenia krawgznikow

Nalezy sprawdzi¢ co 20 mb :

a)  zgodnosé niwelety gornej plaszczyzny kraweznikow z Dokumentacjq Projektowa, dopuszczalne odchytki niwelety + 1
cm na kazde 100 mb,

b)  usytuowanie w planie - odchylki nie moga przekraczac + 1 cm na kazde 100 mb,

¢)  réwnosé gomej powierzchni kraweznikow mierzona fata 3 m - nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 0,5 cm na kazde
100mb.

6.2.3. Kontrola wypetnienia spoin
Zaprawe do wypelnienia spoin nalezy skontrolowaC, co najmniej raz przy wykonywaniu robot i w przypadkach

watpliwych. Wytrzymalosc na ciskanie zaprawy powinna wynosic nie mniej niz 30 MPa.

Szerokost i dokladnosé wypelnienia spoin nalezy skontrolowaé na kazdych 10 metrach ustawionego kraweznika. Spoiny

musza by¢ wypelnione calkowicie na peing glebokos¢ i mie¢ szerokos¢ ok. 5 mm.

7. Obmiar roboét
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. Odbidr robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
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8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

D.08.01.01 OBRZEZA BETONOWE SCIEKI

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST. Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obejmujacych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy ustawieniu obrzezy betonowych i obejmuja;

- wbudowanie obrzezy betonowych 8x30cm,
- wykonanie fawy betonowej z oporem z betonu B10 (C12/15).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi normami i "Katalogiem Powtarzalnych

Elementéw Drogowych" oraz ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogéine”.
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg i ST. Ogdlne

wymagania dotyczace robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogoine".
2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy robotach zwigzanych z ustawieniem obrzezy i $ciekow na tawach betonowych z oporem, wg

zasad niniejszej ST sg;

Dopuszczalne odchytki wymiarow
- diugos¢ - +8 mm,

- szerokos¢ i wysoko$¢ - +3 mm.

Powierzchnie elementéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.

Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.
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2.1. Obrzeza betonowe gatunek | z betonu klasy B30 (C25/30).

- obrzeza betonowe 8x30x100cm

Zastosowane obrzeza powinny odpowiadac wymaganiom BN-80/6775-03 "Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe".

Zastosowane krawezniki pod wzgledem jakosci powinny odpowiadaé nastepujacym normom:

BN-80/6775-03 arkusz 01 - "Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania”,
- BN-80/6775-03 arkusz 04 - "Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza".
Ponadto:
- nasigkliwos¢ betonu w krawezniku nie powinna by¢ wigksza niz 4%,
- §cieralnos¢ na tarczy Boehmego — 3 mm,
- mrozoodpornosé po 150 cyklach:
ubytek masy ponizej 5%
- spadek wytrzymatosci ponizej 20%
- wodoszczelnos¢ W8

2.2. t awa betonowa z oporem

tawa betonowa pod obrzeza oraz opor wykonane bedg z betonu klasy B15 (C12/15), odpowiadajacemu normie PN-EN 206-
1 "Beton zwykly".

2.3. Piasek na podsypke piaskowa - powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13139 "Kruszywa mineralne. Piasek do
zapraw budowlanych".

2.4. Podsypka cementowo - piaskowa
Podsypke pod obrzeza nalezy wykonac jako cementowo - piaskowg w proporciji 1:4.
2.5. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypeinienia spoin migdzy obrzezami:

- cement klasy 32,5 - odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 197-1:2002,

- piasek — nalezy stosowac drobny, ostry piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13139,
woda - nalezy stosowa¢ wode odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008:2004.

3. Sprzet
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3.1. Roboty ziemne zwiazane z wykonaniem koryta pod fawe betonowa z oporem i zasypki ustawianych kraweznikow mogg
by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego, zaakceptowanego przez Inzyniera.

3.2. Roboty zwiazane z wykonaniem fawy betonowej z oporem oraz podsypki cementowo - piaskowej, wykonane bedg

recznie.

3.3. Ustawienie kraweznikow i opornikow na przygotowanej tawie betonowej wykonane bedzie recznie.

4. Transport

4.1. Obrzeza - transport i skladowanie kraweznikéw betonowych na miejsce wbudowania - zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz
1 - "Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne

wymagania i badania".

4.2. Beton na fawe z oporem - transportowany bedzie dowolnymi $rodkami przeznaczonymi do przewozenia wytworzonego
betonu. Uzyte $rodki transportu musza uzyskac akceptacje Inzyniera. Czas transportu nie moze przekraczaé jednej godziny
(okoto 30 km).

4.3. Piasek oraz cement na podsypke cementowo - piaskowg przewozony by¢ moze na miejsce wbudowania dowolnymi

srodkami transportu, zaakceptowanymi przez Inzyniera i zapewniajacymi trwalosé wiasnosci materialow podczas transportu.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zakup i transport materialow przewidzianych niniejsza ST do wykonania powyzszych robét. Zrodta pozyskania
materialow musza uzyskac akceptacje Inzyniera. Transport i skladowanie krawgznikow, opornikow i obrzezy betonowych
zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1.

5.2.2. Oznakowanie prowadzonych robét
Oznakowanie prowadzonych robot nalezy wykonac zgodnie z . Instrukcig oznakowania robot prowadzonych w pasie

drogowym”.

5.2.3. Wytyczenie sytuacyjno - wysokosciowe miejsc wbudowania obrzezy
Wytyczenie sytuacyjno - wysokosciowe odcinkow wbudowania kraweznikow, opornikow i obrzezy wykonane bedzie na

podstawie Dokumentaciji Projektowe;.
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5.2.4. Wykonanie koryta pod tawe betonowg z oporem.

Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod fawe betonowg z oporem, wykonane beda recznie.
Geometria wykopu oraz glebokos¢ - zgodnie z "Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych" - karta 3.1, 03.07. i
Dokumentacjg Projektowa.

5.2.5. Wykonanie betonowej tawy z oporem.

tawa betonowa wykonana bedzie z betonu klasy B10 (C12/15), we wczesniej przygotowanym korycie
gruntowym zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.
Wykonanie tawy betonowej polega na rozscieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim jego zageszczeniu. Wykonana
tawa wraz z oporem po zageszczeniu betonu powinna by¢ zgodna z "Katalogiem Powtarzainych Elementéw Drogowych” -
karta 3.11, 03.07. i Dokumentacja Projektowa,

5.2.6. Wykonanie podsypki cementowo - piaskowej pod krawezniki i obrzeza.
Na wykonanej tawie betonowej nalezy rozcielic recznie podsypke cementowo - piaskowa, celem prawidlowego osadzenia
kraweznikow. Podsypke cementowo - piaskowg wykonaé nalezy w proporcji 1:4

Podsypke cementowo - piaskowa grubesci 5 cm pod krawezniki i obrzeZza wykonac nalezy recznie.

5.2.7. Wbudowanie obrzezy betonowych i Sciekow

Roboty zwigzane z wbudowaniem kraweznikow, opornikow i obrzezy winny by¢ wykonywane w okresie od 1 kwietnia do 15
pazdziernika przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz 5 stopni Celsjusza. Roboty zwigzane z ustawieniem kraweznikow,
opornikow i obrzezy nalezy wykona¢ recznie. Przy wbudowywaniu nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wytyczonej trasy ich
przebiegu oraz usytuowania wysokosciowego, zgodnego z dokumentacjg techniczng. Dopuszczalne odstepstwa od

Dokumentacji Projektowej, to £1 cm w niwelecie i £5 cm w usytuowaniu poziomym.

5.2.8. Wypeinienie spoin miedzy sciekami, opornikami i obrzezami
Spoiny migdzy kraweznikami, opornikami i obrzezami po oczyszczeniu nalezy wypelni¢ zaprawg cementowo-piaskowa, przy
uzyciu 300 kg cementu na 1 m? piasku. Materialy do wykonania zaprawy opisano w punkcie 2.6. niniejszej ST.

6. Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola jakosci materiatow przed przystapieniem do robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ materiatéw przeznaczonych do wbudowania. Badanie kraweznikéw i obrzezy na
etapie akceptacji materiatu do rob6t wykonuije laboratorium wskazane przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ do laboratorium wybrane losowo przy udziale Inzyniera, 3 sztuki kraweznikow,
opornikow i obrzezy dla przeprowadzenia nastepujacych badar:

- nos$nosc

- nasigkliwos¢ betonu,

- odpornosc na dziatanie mrozu.
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Powyzsze badania zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot
6.2.1. Badanie dostaw materiatow

Badanie obrzezy betonowych - Wykonawca dostarczy 1 sztuke kraweznika na 300 m wykonywanego wbudowania, wybrang
w obecnosci Inzyniera do badar laboratoryjnych. Zakres badar laboratoryjnych jak w punkcie 6.1
Badania laboratoryjne wykonane beda na koszt Zamawiajacego.

6.2.2. Badania betonu na tawe

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z fawy, celem zbadania w laboratorium, wytrzymalosci betonu na Sciskanie (1 seria

prabek na 300 m wykonywanej tawy betonowej z oporem).
6.2.3. Kontrola ustawienia obrzezy

Polega ona na sprawdzeniu zgodnosci wbudowanych obrzezy z Dokumentacjg Projektowa. Tolerancje podano w punkcie
5.28.
Wykona¢ zgodnie z BN-64/8845-02 "Krawezniki uliczne. Warunki techniczne wstawienia i odbioru”.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest metr wbudowanego obrzeza zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie.

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogéine".

8. Odbiér robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogéine".

9. Podstawa platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogdine”.

Platnos¢ za metr wbudowanych kraweznikow, opomikow i obrzezy na podstawie obmiaru, atestow producenta i oceny
jakosci wykonanych robét oraz wbudowanych materiatow.
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wyznaczenie odcinkow ustawienia obrzezy betonowych,
- zakup, transport i sktadowanie materialow do wykonania robot,
- wykonanie koryta gruntowego pod tawe betonowa z oporem,
wykonanie deskowania fawy betonowej z oporem,

- wykonanie tawy betonowej z oporem B10 (C12/15),
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- rozebranie deskowania,
- pielegnacja wykonanej tawy,
wykonanie mieszanki cementowo-piaskowej i rozécielenie jej jako podsypki pod krawezniki, oporniki i obrzeza,
- ustawienie obrzezy betonowych,
- wypetnienie spoin migdzy obrzezami przygotowana zaprawa cementowo-piaskowa,
- ewentualne zasypanie i zaggszczenie gruntu przy ustawionych obrzezach betonowych od strony zewnetrznej,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

1.1 10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ I: Wymagania, Wiasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06251 Roboty betonowe i Zelbetowe

PN-EN 13139 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

PN-EN 12620 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

PN-EN 13043 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
PN-EN 13043 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

PN-EN 13043 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-EN 197-1 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

PN-EN 1008-1 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk

tramwajowych. Wspoine wymagania i badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

PN-EN KrawgZzniki betonowe. Wymagania i metody badarn.
1340:2004/AC:2007

D.08.02.02. Nawierzchnie z brukowej kostki betonowej

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét.
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1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia Robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni chodnikéw z
betonowej kostki brukowej grub. 6 cm na podsypce piaskowej grub. 5 cm.

Szczegblowa lokalizacja wg Dokumentacii Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.41.  Obramowanie chodnikéw — umocnienie bocznych krawedzi chodnika wykonane z obrzezy betonowych [ub
innych materiatow

14.2.  Koryto chodnika- element uformowany w podiozu w celu utozenia w nim konstrukcji chodnika.

14.3.  Podsypka - warstwa wyrownawcza ulozona bezposrednio na podiozu .

1.44.  Pozostale okreslenia sq zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w D-
M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

2. Materiaty

2.1. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzié tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.
Zrodia materiatow powinny by¢ wybrane przez wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robét nie pézniej niz 3
tygodnie. Do kaidej ilosci jednorazowo wysytanego materiatu (brukowej kostki betonowej, piasku) dotaczony powinien byé
dokument potwierdzajacy jego jako$¢ na podstawie przeprowadzonych badan. Preferowane s wyroby posiadajace
Aprabate Techniczng IBDIM.

2.2. Brukowa kostka betonowa
Do wykonania robot nalezy uzy¢ brukowej kostki jednowarstwowej o grubosci 6 cm koloru szarego. Beton kostki powinien
spefnia¢ wymagania:

Lp. Cechy Wartos¢
1 | Wytrzymaltosc¢ na sciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) $rednia z szesciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasigkliwo$¢ wodg wg PN-B-06250 , %, nie wiecej niz 5
3 | Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-B-06250:
a) pekniecia prabki brak
b) strata masy, %, nie wiecej niz 5
c) obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymaloéci probek nie zamrazanych, %, nie
wiecej niz 20
4 | Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, nie wiecej niz 4

Powierzchnie elementow powinny by¢ bez rys , peknig¢ i ubytkéw betonu. Krawedzie elementow powinny byé rowne i
proste. Tekstura i kolor powierzchni gomej (licowej) powinny byé jednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw wynosza;

- dla diugosci i szerokosci  + 3 mm,

- dla grubosci +5mm.

Powierzchnie boczne uwaza sig za plaskie wzglednie proste jezeli nie wystepujg odchylenia powyzej 2 mm.
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Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu poprzez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu. Pomiaréw nalezy dokonywac zgodnie z PN-80/B-
10021.

W razie wystapienia watpliwosci Inzynier moze zmieni¢ sposob pobierania probek lub poszerzy¢ zakres kontroli kostki
betonowej o inny rodzaj badar .

2.3. Materialy na podsypke i wypetnienia spoin

- mieszanka cementowo-piaskowa 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32,5N wg PN-EN 197-1 i z piasku
naturalnego spetniajacego wymagania PN-B-06712,

- piasek wg PN-B-11113 dla wypeinienia spoin.

2.4, Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Kostki betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podtozu wyrownanym i
odwodnionym z zastosowaniem podkfadek i przekladek lub na paletach transportowych.

Piasek nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach zabezpieczajacych go
zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem roznych rodzajow i frakci.

Cement nalezy przechowywac nie diuzej niz 3 miesiace wg BN-88/6731-08.

3. Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem wibratorow plytowych z oslona z tworzywa
sztucznego, ubijakow recznych lub mechanicznych.

Do wykonywania podsypki piaskowej mozna stosowaé male spycharki, rowniarki a do zageszczania rowniez male walce
statyczne i wibracyjne.

4. Transport

4.1. Transport materiatow

Elementy betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnigciu przez beton wytrzymatosci
minimum 75% wytrzymalosci gwarantowanej; w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i
uszkodzeniem. Nalezy je uklada¢ na podkfadach i przekladkach drewnianych diugoécia w kierunku osi podiuznej $rodka
fransportowego. Sposéb ich zatadunku na $rodki transportowe i zabezpieczenie przed przesunigciem w czasie jazdy
powinny byé zgodne z obowigzujacymi przepisami.

Wszystkie elementy powinny byé oznaczone. Dane powinny byé umieszczone na ich opakowaniu lub palecie transportowej.
W przypadku przewozenia luzem nalezy oznaczac w sposb trwaty co najmniej co 50 sztuke.

Oznaczenie na palecie powinno zawieraé co najmniej:

- oznaczenie(okre$lenie) wyrobu,

- znak wytworni,

- date produkgii.

Zasady transportu cementu wg BN-88/6731-08.

5. Wykonanie Robét

5.1. Koryto

Wskaznik zaggszczenia gruntu w korycie powinien wynosié co najmniej /s > 0,97.

Podioze gruntowe powinno mie¢ zgodne z projektowanymi spadki poprzeczne i podtuzne oraz przechytki na tukach.

5.3. Ukfadanie brukowej kostki betonowej

a) brukowg kostke betonowg nalezy ukladaé na warstwie podsypki cementowo-piaskowej wyprofilowanej zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa. Grubos¢ podsypki po zageszczeniu nawierzchni powinna by¢ zgodna z projektowang
gruboscia.

b)  dopuszczalne odchylenie wysokosci pomiedzy plaszczyznami sasiadujgcych ze sobg elementow nie moze
przekracza¢ 2 mm,

c) powierzchnia elementow polozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienki, wlazy itp.) powinna
wystawac 3+-5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen,

d) elementy betonowe przy kraweznikach nalezy ukladac w ten sposob, aby ich gérna powierzchnia znajdowata sie 1cm
powyzej gornej powierzchni kraweznika,

e) kostke zaleca sig uklada¢ diuzszym bokiem w kierunku ruchu ,

f)  szerokos¢ spoiny na odcinkach prostych powinna wynosié 3 mm.
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g)  wigzania spoin w sasiednich rzedach powinny sie mija¢ o ' szerokosci,

h)  elementy betonowe na fukach nalezy tak ukladac, aby spoiny rozszerzaly si¢ wachlarzowato, jednak byly nie szersze
niz 9 mm,

i) spoiny pomiedzy elementami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na petng grubosé elementu ,

j)  uloZong nawierzchnig z kostek nalezy ubié wibratorami plytowymi z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem; wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi nizszej ku wyzej polozonej w kierunku
poprzecznym ksztattek,

k)  po ubiciu nalezy szczeliny uzupeinic piaskiem.

6. Kontrola jakos$ci Robot

6.1. Badania w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy powinny posiada¢ dokumenty potwierdzajace ich jako$¢ na podstawie przeprowadzonych badari
zgodnie z punktem 2.1.niniejszej ST.

6.2. Kontrola materiatow
Nalezy sprawdzic:

a) kostki betonowe, plyty betonowe:

*  wyglad zewnetrzny,

e ksztalti wymiary,

e  Aprobaty Techniczne

*  komplet badan laboratoryjnych dostarczonych przez Wykonawce.

b)  materialy do podsypek i wypetnienia spoin:
*  piasek: uziamienie (wg PN-EN 933-1), zawartos¢ zanieczyszczer obcych (wg PN-B-06714/12), zawartos¢ pylow
mineralnych dla piasku do zaprawy (wg PN-B-06714/13), zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych (wg PN-EN
1744-1) - 1 raz przed przystapieniem do robét dla partii nie wigkszej niz 1500Mg i kazdorazowo przy zmianie
zrodia dostawy,
»  wilasciwosci cementu klasy 32,5N - zgodnosé jego wiasciwosci podanych w deklaracji producenta z wymogami
odpowiednich norm.

6.3. Kontrola podtoza gruntowego
Nalezy sprawdzic:

a)  zageszczenie wg BN-77/8931-12 — w 2 punktach dziennej dziatki roboczej,
b) uksztattowanie powierzchni podioza
- spadek poprzeczny - co 20m , dopuszczalna tolerancja +0,5%,
- spadek podiuzny — co 20m, dopuszczalna tolerancja +0,3%,
rownosc w profilu podiuznym i w przekroju poprzecznym — co 20 m, dopuszczalna tolerancja + 20 mm,
- rzedne wysokosciowe — co 20m , dopuszczalna tolerancja + 2 cm,
- szerokosc¢ koryta — co 20 m, dopuszczalna tolerancja + 5 cm.

6.4. Kontrola wykonania warstwy z kostki betonowe;j
Nalezy sprawdzi¢:

a)  grubo$¢ warstwy podsypki — w 5 punktach dziennej dzialki roboczej, dopuszczalne odchytki grubosci +1 cm,

b)  rzedne wysoko$ciowe — co 20 mb na krawedziach, odchylki od wartosci projektowanych +1cm,

€)  uksztaltowanie w planie — co 50 mb,

d)  szeroko$c¢ - co 20 mb, dopuszczalne odchylki + 2 cm,

e)  rownosé w profilu podiuznym — co 20 mb mierzona tata 4 metrowa , nierdwnosci nie mogg przekroczy¢ 8 mm,

f)  rownos¢ w przekroju poprzecznym i spadki poprzeczne — co 20 mb, przeswity pod fatg profilowa nie moga przekroczyé
8 mm, odchytka spadkow poprzecznych nie wieksza od 0,3%,

g)  szerokoS¢ i wypelnienie spoin — w 5 punktach dziennej dziatki roboczej - spoiny musza byé¢ wypeinione na peing
glebokose.
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7. Obmiar Robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa 1 m2 (metr kwadratowy) utozonego chodnika.

8. Odbiér Robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST jeZeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem

tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

D.03.02.01a

REGULACJA PIONOWA URZADZEN PODZIEMNYCH
WSTEP

1.2 1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem regulacii pionowej urzadzen podziemnych.

1.3 1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczeg6lowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z adaptacjg drog wewnetrznych do wymogow p. poz. na terenie Domu Opieki
Spotecznej ,Na Przedwio$niu” w Miedzylesiu.

1.4 1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem

przypowierzchniowej regulacji pionowej urzadzen podziemnych.
1.5 1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wiaz studzienki - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych, umozliwiajacy
dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.2. Kratka $ciekowa - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedostajg sig od gory do wpustu ulicznego.

1.4.3. Skrzynka uliczna wodociggowa ~ element Zeliwny sluzacy ochronie czpienia zasuwy wodociggowej dzieki ktoremu
mozna otwiera¢ lub zamyka¢ zasuwe

1.4.4. Skrzynka uliczna gazowa - element zeliwny sluzacy ochronie czpienia zasuwy gazowej umozliwia zamykanie lub
otwieranie zasuwy

1.4.5. Pokrywa studzienki telefonicznej — element Zelbetowy przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
telefonicznych, umozliwiajacy dostep do urzadzer telekomunikacyjnych.

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 1.4.

1.6 1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.5.

2. 2. MATERIALY

2.1 2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatow

Ogoine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.

22 2.2 Materialy do wykonania regulacji pionowej urzadzen podziemnych
Do przypowierzchniowej regulacji nalezy uzy¢:
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- cegly klinkierowej
- Zaprawy cementowe;
- ewentualnie specjalistycznych pierscieni do regulacii studzienek kanalizacyjnych oraz telefonicznych

3. 3.SPRZET

3.1 3.1. Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 3.

3.2 3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacii pionowej urzadzen podziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
—  pily tarczowe;j,

— miotkéw, lomaw,

— sprzetu pomocniczego (szczotka, fopata, itp.).

4. 4. TRANSPORT

4.1 4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogoine” [1] pkt 4.

4.2 4.2 Transport materiatow

Transport nowych materialow do wykonania naprawy, powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1 5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdine” [1] pkt 5.

5.2 5.2. Zasady wykonania regulacji
Wykonanie regulacji pionowej obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
— odkrycie oraz rozebranie istniejacej pokrywy, wpustu lub skrzynki
— ustalenie nowej wysokosci
2. roboty budowlane
— zageszczenie podioza wokol urzadzenia
— ulozenie cegiet klinkierowych lub specjalnych pierécieni
— ulozenie pokrywy, wpustu lub skrzynki

5.3 5.3. Wykonanie regulacji
Wykonanie regulacji obejmuje:
1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratki $ciekowej, skrzynki ) urzadzenia podziemnego,
2. rozebranie nawierzchni wokot studzienki (jezeli nie zostata rozebrana wczesniej):
- reczne (diutami, haczykami z drutu, miotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni
typu kostkowego),
3. rozebranie gornej czesci tj. korpusu wazu lub skrzynki
4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementow nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce sktadowania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robot,
5. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wiazowego) z ew. uzupelnieniem ubytkow, natomiast w przypadku skrzynek ulicznych sprawdzenie stanu trzpienia
zasuwy,
ponownego montazu ustawionego na odpowiednig wysokos¢ korpusu wiazu, wpustu lub skrzynki
osadzenie przykrycia studzienki, kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materialow oraz ew.
wyrownaniem zaprawa cementowa.

~No
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6. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 6.1. Ogéline zasady kontroli jakosci robét
Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 -Wymagania ogéine” [1] pkt 6.

6.2 6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty na
znak bezpieczenistwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

—  sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3 6.3. Badania wykonanych robét

Po zakoriczeniu robét nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

— Wwyglad zewngtrzny wykonanej regulacji w zakresie wygladu, ksztattu, wymiarow, desenia nawierzchni typu kostkowego,

— poprawnosc profilu podiuznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego splyw
powierzchniowy wod.

7. 7. OBMIAR ROBOT

7.1 7.1. Ogédine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 7.

7.2 7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 sztuka wyregulowanego urzadzenia.

8. 8.0DBIOR ROBOT

8.1 8.1. Ogdline zasady odbioru robot

Ogdine zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2 8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

— roboty rozbiorkowe,

— podioze pod regulacje

Odbiér tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéine” [1] oraz niniejszej SST.

9. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 [1] .Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2 9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— roboty rozbiorkowe,

— dostarczenie materiatow i sprzetu,

— wykonanie regulacjj,

— odwiezienie nieprzydatnych materialow rozbiérkowych na skladowisko,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.
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10. Przepisy zwigzane

9.3 10.1. Normy

PN-B-06050
PN-EN 206-1:2003
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-EN 13139
PN-EN 12620
PN-B-10021
PN-EN 13043
PN-EN 13043
PN-EN 13043
PN-EN 197-1
PN-EN 1008-1
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

BN-64/8845-02
PN-EN 1340:2004
PN-EN
1340:2004/AC:2007

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot SST

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
Beton. Czgsc I: Wymagania, Wiasciwosci, produkcja i zgodno$é

Beton zwykly

Roboty betonowe i zelbetowe

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

Kruszywa mineralne do betonu

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineraine. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badari.

Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badari.

D-09.01.01
Zielen drogowa

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST D-00.00.00.

-Wymagania ogolne” pkt. 1.2..
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z zatoZeniem (renowacja)

frawnikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wasciwosci zapewniajace roslinom prawidfowy rozwo;.
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1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW

BUDOWLANYCH

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D- 00.00.00 .Wymagania ogolne”
pkt 2.

2.2. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozkladu réznych odpadkow roslinnych i
zwierzecych (np. torfu, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w
sposob i w warunkach zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow jakosci kompostu. Torf uzyty jako
komponent do wyrobu kompostu powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-G- 98011. Kompost z kory drzewnej — wyrob
uzyskuje sig przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z oczyszczalni ciekow pocelulozowych, przez
okres okolo 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawoz organiczny przy przygotowaniu gleby
pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.

2.3. Nasiona traw

Zastosowac nasiona traw wystepujace w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych gatunkow. Gotowa mieszanka traw
powinna mie¢ oznaczony procentowy skfad gatunkowy, klase, numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zdolnos¢
kietkowania.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem. Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO ROBOT

BUDOWLANYCH

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- recznych narzedzi do uprawy gleby,

- walu kolczatki oraz walu gtadkiego do zakladania frawnikow,

- kosiarki mechanicznej do koszenia trawnikow,

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki).

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nasadzen
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Transport materialow do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, e nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci
transportowanych materialow.

4.3. Srodki transportu

Srodki transportu przy ruchu po drogach publicznych powinny spefnia¢ wymagania podane w
OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.9. i 4.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogalne zasady wykonania robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

a) teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

b) przy wymianie gruntu rodzimego na ziemig urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku do gazonow lub
kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajng

(ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 cm),

c) teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

d) ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

e) przed siewem nasion trawy ziemie nalezy walowac watem gladkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabic,

f) siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

g) okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpézniej do polowy wrzesnia,

h) na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w iloéci ok. 2 kg na 100 m2,

i) przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub walem kolczatka,

J) po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkow dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez walowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

k) mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa;

I) dla trawnikow wykonywanych damiowaniem podioze nalezy przygotowac zgodnie z
powyzszymi zaleceniami jak dla trawnika wysiewanego i na tak przygotowanym podiozu
rozwing¢ i umocowac pofacie darni przycinajac je do pozadanego ksztattu.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. OgodlIne zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m3),

- pomiaru odleglosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

- wymiany gleby jalowej na ziemig urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,

- ilosci rozrzuconego kompostu,
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- prawidlowego uwalowania terenu,

- gestoSci zasiewu nasion.

Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. lysin”),

- obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdine zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

-m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. OgodlIne zasady odbioru robot

Ogdline zasady odbioru robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogaine” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogodline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-00.00.00 .Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuije:

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,

- zaktadanie trawnikow.

9.3. Projektowana liczba jednostek obmiarowych

Projektowana liczba jednostek obmiarowych zostata okreslona w przedmiarze robot zawartym w
dokumentaciji projektowe;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiaf szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, kiacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych

5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

D.08.00.00. OZNAKOWANIE STALE | TYMCZASOWE

1. Wstep
1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej
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Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z oznakowaniem pionowym
stalym i tymczsowym.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem oznakowania
pionowego.

W zakres robot wehodzi :

- ustawienie stupkow z rur stalowych dla znakéw drogowych

- przymocowanie tablic znakéw drogowych

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszczony na konstrukgji
wsporczej

1.4.2Tablica /tarczal znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni ktorego umieszczana jest tre$¢ znaku. Tablica-tarcza
moze by¢ wykonana z roznych materiatow (stal, aluminium, tworzywa sztuczne itp.) jako jednolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku - przednia czes¢ znaku stuzaca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢ wykonane jako malowane
lub oklejane (folig odblaskowg lub nieodblaskowa).

1.4.4 Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jest tablica znaku wraz
Z elementami sluzacymi do przymocowania tarczy ($ruby, zaciski, itp.).

1.5.0golne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt.1.5.

2. Materiaty

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogéine”
pkt.2.

2.1. Wszystkie materialy uzyte do oznakowania pionowego musza posiadac deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami
lub z Aprobatami Technicznymi wydanymi przez IBDiM.

2.2. Oznakowanie pionowe bedzie wykonane przy uzyciu nastepujacych materialow :

- blachy aluminiowej

- folii odblaskowej Il generacii

- ocynkowanych uchwytow uniwersalnych do znakow

- ocynkowanych siupkow do znakdw

- Srub, nakretek, ksztattownikow

2.3.Wykonanie znakéw

Znaki powinny by¢ wykonane na blasze aluminiowej gr.2mm. Blacha powinna by¢ odporna na korozje w warunkach
zasolenia. Minimalna wytrzymalo$¢ blachy 155 MPa. Tablice znakéw-osadzone w ramach.

Stupki do zamocowania znakéw powinny by¢ ocynkowane o $erdnicy50mm i diugosci zgodnej z wymaganiami dokumentacji
projektowej. Grubos¢ powloki cynkowej 160um. Stupki powinny byé catkowicie odporne w warunkach zasolenia.

Drobne elementy jak $ruby, podktadki, katowniki mocujace, uchwyty powinny byé wykonane z blachy ocynkowanej.

Symbole, kolorystyka, wymiary, wyokraglenie narozy, wysokosci liter, itp. Powinny by¢ zgodne z Instrukcjg o znakach
drogowych pionowych.

2.4.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materialom warunki przechowywania i skladowania zapewniajgce zachowanie ich
jakosci i przydatno$ci do robot oraz zgodnosé z wymaganiami ninigjszej SST. Odpowiedzialno$¢ za wady materiatow
powstale w czasie przechowywania i skladowania ponosi Wykonawca.

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla znakow pionowych powinien by¢ przechowywany zgodnie z BN-
88/6731-08.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materialow dziatajgcych korodujaco i w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. -Wymagania ogolne” pkt.3.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. -Wymagania ogoine” pkt.4.

4.1. Transport gotowych znakow drogowych, rur, uchwytow, osprzetu itp. Powinien odbywa¢ sie samochodami

oplandekowanymi. Znaki, rury, osprzet powinny byé zamocowane w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie sie w czasie
transportu.
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5. Wykonanie robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogéine” pkt.5.

5.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczyé :

- lokalizacje znaku tj. jego pikietaz oraz odleglosé od krawedzi jezdni

- wysoko$¢ zamocowania znaku

Lokalizacja i wysokos¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa oraz Instrukcjg o znakach

drogowych pionowych.

6. Kontrola jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00. ~Wymagania ogélne” pkt.6.

6.1.W trakcie wykonywania robot kontroli podlegaja nastepujace elementy wykonania :

- jakos¢ dostarczonych materialow

- sposob i prawidlowo$¢ zamocowania znakow

- wysokosSc i prawidiowo$é zamocowania tablic znakéw od powierzchni terenu

- odleglos¢ umieszczenia znaku od krawedzi jezdni

- Zgodnos¢ ustawienia znakow z lokalizacja wskazang w dokumentacii projektowe;

- pionowe ustawienie stupkow znakéw drogowych

- widocznosc znakow

- sprawdzenie czy nie ograniczajg widocznosci na skrzyzowaniach
6.2.Dopuszczalne tolerancje

- odchytka od pionu znaku +1%

- wysoko$¢ zamocowania tablic znaku +2cm

- odlegtos¢ ustawienia od krawedzi jezdni +5cm

7. Obmiar robét
Ogoline zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot jest ;
- 1 szt. (sztuka)

8. Odbior robot

Ogélne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00. .Wymagania ogdine” pkt.8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie zlecone pomiary i badania,
z zachowanie tolerancji wediug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00. ~Wymagania ogéine” pkt.9.

9.1.Cena jednostkowa

Cena jednostkowa obejmuije :

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze

- dostarczenie materiatow

- wykonanie wykopdw i fundamentow

- ustawienie stupkow

- zamocowanie tablic

10. Przepisy zwigzane

1.PN-B-06250 Beton zwykly.

2.Instrukcja o znakach drogowych pionowych.

3.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdlowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 222, poz.2181 z 23 grudnia 2003r.).
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