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K.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna K.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE odnosi sig do wymagan wspdinych dla poszczegdlnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt drogowych przebudowy drogi gminnej Wodziczna- Dalboszek w zakresie remontu
nawierzchni.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowia czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontrakiowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowac w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

K .00.00.00. WYMAGANIA OGLNE

K.1.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

K.2.1. ROBOTY ZIEMNE

K. 1.3. PROFILOWANIE | ZAGESZCCZANIE PODLOZA

K.1.4. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

K.5.0. MECHANICZNE OCZYSZCZENIE NAWIERZCHNI, SKROPIENIE NAWIERZCHNI ASFALTEM
K.5.1. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO - WARSTWA WIAZACA

K.5.2.. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO - WARSTWA SCIERALNA

K.6.1. WYKONANIE SKARP | POBOCZY

K.7.0 OZNAKOWANIE STALE | TYMCZASOWE

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

142, Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencii
technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

1.4.4. Inzynier, Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o kiorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.45.  Jezdnia - czgsc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.1. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.8. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiarow
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjq projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera.

1.410.  Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe |
zapewniagjacych dogodne warunki dla ruchu (jezdni i zjazdow)

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

Podbudowa - dolna czesé nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigZen od ruchu na podioZe. Podbudowa moze skiadac sig z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skiadac sie z jednej
lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy speiniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierac warstwg mrozoochronng, odsaczajacq lub odcinajaca,

1.411.  Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.412. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigeych ludzi i $rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.413.  Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.414.  Inzynier kontraktu/lnspektor nadzoru powotane osoby przez inwestora do pelnienia nadzoru nad realizacjg zadania.

1.415.  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projektowej.

1.4.16.  Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub calkowita modermizacja/przebudowa
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekro do ju podiuznym) istniejgcego potaczenia.




1.4.17. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.18. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywracenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.419.  Kosztorys ofertowy - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.20. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzgce czgs¢ terenu budowy.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy

budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi lokalizacje i wspéirzedne punktow gtownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.5.2. RYSUNKI POWYKONAWCZE

Wykonawca powinien bezzwlocznie uzupelni¢ dokumentacje oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w zakresie zmian wprowadzonych w
czasie wykonania robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi Rysunki powykonawcze w przejrzystej, prostej formie w trzech
egzemplarzach dla kazdego ukofczonego odcinka robot, ktory bedzie przekazany do uZycia lub bedzie wykorzystany przez
specjalistyczng firme lub Zamawiajgcego, zgodnie z polskim ustawodawstwem, nie pozniej niz 14 przed datq przekazania.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykanawcy przez Inzyniera stanowig cze$¢ umowy, a
wymagania okreslone w chocby jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. Wykonawca
nie moze wykorzystywat bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inzyniera, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie s3 wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. W
przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wplynie to na niezadowalajgca jakosc
elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia ciggloéci ruchu publicznego na i przez teren Budowy przez caly czas trwania Kontraktu
az do koncowego odbioru robot. Przed rozpoczeciom robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacii projekt organizacii ruchu na
czas budowy i zabezpieczenia robot, zaakceptowany przed odpowiednie wiadze drogowe. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu bedzie uaktualniany przez Wykonawce. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie ufrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: wygrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony pojazdéow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzier i w nocy dla tych wygrodzen i znakow. Znaki,
wygrodzenia i inne urzadzenia bezpieczenstwa podlegajg akceptacji Inzyniera.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowat w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego .W
okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie :utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej
,podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie
i wokot terenu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla $rodowiska, osob lub débr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sig do
tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
$rodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:

1) zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

1l) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

1) mozliwoscig powstania pozaru.



W przypadku prowadzenia robdt w sasiedztwie drzew nalezy unika¢ ich mechanicznego uszkodzenia i przesuszenia w wyniku
prowadzenia robot odwodnieniowych. W bezposrednim zasiegu koron drzew nie powinny byc lokalizowane place skiadowe i drogi
dojazdowe. Wokdt kazdego zagrozonego drzewa nalezy wydzielic strefe bezpieczenistwa. W przypadku czasowego obnizenia poziomu
zwierciadta wody gruntowej pozadane jest aby czas trwania leja depresyjnego byt skrécony do minimum. Zaleca sig¢ prowadzenie prac
odwodnieniowych poza okresem wegetacyjnym. Wykonawce uznaje sig za wytworce odpadéw powstajacych w czasie budowy. Usunigcie
odpaddw, ich wykorzystanie lub unieszkodliwienie sg obowigzkiem wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego tytutu ponosil zadnych
kosztéw w tym z tytulu oplat za gospodarcze korzystanie ze $rodowiska .Po przeprowadzeniu rozbiorek Wykonawca ma obowigzek:
zgromadzenia powstajacych odpadow w sposob selektywny, zapewnienia wiasciwego postepowania w czasie rozbiorki z odpadami
niebezpiecznymi (np. odpadowy eterit) i zgromadzenia ich w sposob zapewniajacy ochrong $rodowiska, przekazania odpadow
niebezpiecznych podmiotowi uprawnionemu do prowadzenia dziafalnoSci w zakresie ftransportu i unieszkodliwiania odpaddw
niebezpiecznych, zagospodarowania wszystkich odpadow powstajacych w fazie budowy. Wytworca odpadéw — wykonawca prac
budowlanych bedzie magt zlecic wykonanie obowigzku gospodarowania odpadami innemu posiadaczowi odpadow, za ktdrego dziatalnos¢
ponosi odpowiedzialnosé przed Zamawiajacym.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie
odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich .Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie
z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia, InZynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewngtrznych.
Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiaf Inzyniera. Inzynier moze polecic,
aby pojazdy nie spefniajace tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmieme obciazenie osiowe nie
beda dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegoinosci
Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitamych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypefnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty
wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa Iub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego. Koszt ochrony i utrzymania Robdt powinien by¢ uwzgledniony w Cenie Kontraktowej. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczag roboty utrzymaniowe nie pozniej
niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY
Jakakolwiek nazwa handl
nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.

2.1. Zrédia uzyskania materialéw
Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robdt, Wykonawca

przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodita wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laborateryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii




(czesci) materiatow z danego Zrodta nie oznacza automalycznie, Ze wszelkie materialy z danego Zrédta uzyskajg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly
spetniajg wymagania ST w czasie realizacii robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiafow ze Zrodel miejscowych
wlaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczyé Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodla. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacie zawierajacg raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii,
organéw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedziainosé za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow pochodzacych ze Zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robét .Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu
wykopdw, dokopow i migjsc pozyskania materiafow miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacii
terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkfad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazar Inzyniera.
Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, kiore zostaly wyszczegoinione w dokumentach
umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i ztoZone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjgciem, usunigciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiafow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiau nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera

3. sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych
robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy | powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robt, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustaler w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajnoSC sprzetu powinny gwarantowac
przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera.

4. transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych
robot | wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os i
innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkow moga byé dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drag na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,
na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

3. wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i

wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji robot opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacii projektowej lub przekazanymi na piémie przez Inzyniera. Bledy popednione przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robét zostana, usuniete przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sig skutkiem bigdu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci
przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacii lub odrzucenia
materialow i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacii projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreSlonym przez Inzyniera, pod grozbg
zatrzymania robat. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.




6. kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakosci
6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z czgstotliwoscia zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosé sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy InZynierowi $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badari. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bgdg tak powaine, ze mogq
wplynat ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakoS¢ tych
materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, Ze wszystkie

jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badaf. Inzynier bedzie miec
zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez InZyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposab zaakceptowany przez Inzyniera. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawigjacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i wiascicieli urzadzen uZyteczno$ci publicznej. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi InZyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie poZzniej jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane InZynierowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materialow powinien udzielic mu niezbednej pomocy. Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniac zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami ST
na podstawie wynikow wtasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badar dostarczonych przez Wykonawce.

InZynier powinien pobieraé probki materialow i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan
wykazg, 7e raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow i robot z dokumentacjg projektowa i ST. Moze rowniez rozszerzy¢ zakres whasnych badan lub zlecic, sam Iub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtomych lub dodatkowych badar niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
rozszerzonego zakresu badaf Inzyniera oraz powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. C katy i deklaracje

InZynier moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja; certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono
zgodnoéé z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych, deklaracje zgodnodci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi ST. W
przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.




6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokenywane na biezaco i beda dotyczyc
przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedq oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Inzyniera. Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacii projektowej,

date uzgodnienia przez InZyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robat,

terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegolnych elementow robot,

przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robat,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w
zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii projektowej,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzaf,

wyniki prob poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi | wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych
robét przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie | wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materiatow, receply i kontrolne
wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde Zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce dokumenty:
protokoly przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencije na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowaduje jego natychmiastowe edtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie
dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla InZyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. obmiar robot

7.1. Ogdine zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pimie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z
czestoscia wymagana do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okrelonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonaweg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Diugosci i odlegloéci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdiuz linii osiowej.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako diugo$¢ pomnozona przez Sredni
przekrdj. llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.




7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedq zaakceptowane przez InZyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagajg badan atestujacych to

Wykonawca bedzie posiadat wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w

dobrym stanie, w calym okresie trwania robot. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem. Roboty

pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych

powierzchni lub objetoéci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca

szkice moga byé dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardw, ktorego wzr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. odbidr robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznoéci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi warunkowemu,

odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie

realizacji ulegng zakryciu. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umoZliwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier. Gotowosé danej czgsci robot

do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony

niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
. Jakosé i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan

laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy

odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr warunkowy robot

8.4.1. Zasady odbioru warunkowego robot

Odbiér ostateczny polega na finalngj ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite

zakoficzenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru warunkowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z

bezzwlocznym powiadomieniem na pigmie o tym fakcie Inzyniera. Odbior warunkowy robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach

umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia robt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru

warunkowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.

8.5. Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze warunkowym i

zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér warunkowy robot”,

9. podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycii

kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosc (kwota) podana przez Wykonawce w

danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacii projektowej. Ceny jednostkowe lub

kwoty ryczattowe robot beda obejmowac: robocizng bezpoérednia wraz z towarzyszacymi kosztami, warto$¢ zuzytych materiatow wraz z
. kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy ,wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi

kosztami, koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D.00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagali ogoinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki

okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegéinione w kosztorysie.

10. przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami). Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z

dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555). Ustawa z

dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pozniejszymi zmianami

K 1.1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
K.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych (pomiary liniowe)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji robat wymienionych w punkcie 1.1,

1.3. Zakres Robét objetych ST
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Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych zwszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi
i majacymi na celu odtworzenie punktéw giownych elementow tras i punkiow wysokosciowych.

W zakres robot pomiarowych:

wyznaczenie sytuacyjne | wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow wysokoSciowych (reperéw roboczych zaloZzonych w
terenie dowigzanych do reperéw panstwowych);

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ufatwiajacy ich odszukanie i
ewentualne odtworzenie;

przeniesienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej poza granice robot ziemnych wraz z odtworzeniem wysokosciowym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

2. Materiaty

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugosci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny miec Srednice

0,15-0,20 mi diugosci 1,5-1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m,

adla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dugosci 0,04 - 0,05 m.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robét stosowac pale drewniane o $rednicy od 0,15 do 0,20 m
i diugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodnic z InZynierem.

3. SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory ,

dalmierze ,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymagane] dokfadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi Srodkami transportu.

5. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK Przed przystapieniem do robot Wykonawca
powinien przejac od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspoirzedne punktow glownych trasy.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadziC obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot, Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.  Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego. Wszystkie roboty,
ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty poérednie osi trasy musza byé zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny byC zaakceptowane przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Inwestora zostang zniszczone przez Wykonawcg, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidiowe]
realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.1. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych
lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odleglo$c
pomiedzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaG 250 m. Zamawiajacy powinien zatoZyé robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowej a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglos¢ migdzy
reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.

5.2. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej.
05 trasy powinna byé wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odleglodci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie moze byé wieksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.1.




5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu zgodnie

z Dokumentacjg Projektowa. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowat dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 mefr . Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac
do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi byé

z Dokumentacijg Projektowa.

5.4. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacje panstwowa i osnowe realizacyjng nalezy wykona¢ geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza sieci uzbrojenia
terenu i obiektu, nanies¢ zmiany na mape zasadnicza uzyskujac potwierdzenie Wojewodzkiego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej.

5.5. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robt wraz z odtworzeniem wysokosciowym moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione
do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Przeniesienie osnowy geodezyjnej musi byé wykonane przed przystapieniem do robot objetych
Projektem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest 1 hektar robét drogowych.

Obmiar Robét obejmuje:

sprawdzenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych;

uzupelnienie punktow gtownych;

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem przekrojow dodatkowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowq i
ewentualnymi wskazaniami Inzyniera.

Jednostka obmiaru Robdt zwigzanych z przeniesieniem osnowy geodezyjnej poza granice pasa robét jest 1 pkt.

8. OBIORU ROBOT

8.1. Sposob odbioru robét

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw geodezyjnych lub
protokélu z kontroli geodezyjnej, kiore Wykonawca przekiada Inzynierowi.

K.1.1. Rozbidrka elementéw drog i ulic

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej ST sa wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru Robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia Robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ulic. W zakres Roboty
zwigzane z rozbiorka elementow nawierzchni jezdni i chodnikow obejmuja;

- rozbiorke nawierzchni jezdni,

2. MATERIALY

- nie dotyczy

3. SPRZET
Typ sprzetu Wykanawca dostosuje do rodzaju rozbiorki. Wybrany sprzet powinien uzyskaé akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT
Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz materiatow i gruzu z rozbiorki zgodnie z ustaleniami pkt. 5 ninigjszej ST.
Srodki transpartowe nalezy dostosowac do rodzaju przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Roboly rozbirkowe elementow drog i ulic obejmujg usuniecie z pasa drogowego wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, w stosunku do kiérych zostalo to przewidziane w Dokumentacji Projektowej. Warstwy nawierzchni nalezy
usuwaé mechanicznie. Materialy z rozbiérki, nie przewidziane do ponownego uzycia, sa wiasnoécig Wykonawey i powinny zostac usunigte
poza Teren Budowy na jego koszt. Dla materialow z rozbiérki, ktre zostang ponownie uZyte Wykonawca zorganizuje miejsce skiadowania
w obrebie Placu Budowy na swoj koszt.
5.2. Ewentualne doly (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa beda wykonane wykopy powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdinosci nalezy zapabiec gromadzeniu sig w nich
wody opadowej. Wszystkie pozostale doty (wykopy) nalezy wypelnic warstwami odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i
zagescic.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:

-1 m2 (metr kwadratowy) rozebranej podbudowy lub nawierzchni.

K.1.2. Roboty ziemne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem ninigjszej ST sg wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru Robot w zakresie uzupefnienia ubytkow w korpusie
drogi.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1,

1.4. Okreslenia podstawowe
Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemysiowych, speiniajgca warunki statecznosci i
odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od Srodkéw fransportowych | urzadzen na i w korpusie drogowym.
Gleboko$¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Podioze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcjg nawierzchni do gigbokosci przemarzania.
Skarpa — zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztaicie i nachyleniu dostosowanym do wiasciwosci gruntu i
lokalnych uwarunkowan.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkosc charakteryzujaca zageszezenie gruntu, okreslona wg wzoru:
Is = pd/ pds.

w ktorym:

Is — wskaznik zageszczenia gruntu
pd - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),

pds. - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuZaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

2. MATERIALY

2.1. Ogolne zasady wykorzystania gruntéw

Grunty z wykopow winny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw w nastepujacym zakresie: piaski
drobne i $rednie bez zadnych zastrzezen. Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow moga byé wywiezione poza Teren Budowy tylko wowczas,
qdy stanowia nadmiar objetosci robot ziemnych albo na polecenie lub za zezwoleniem Inzyniera. Jezeli grunty przydatne uzyskane przy
wykonywaniu wykopéw nie bedace nadmiarem objgtosci robt ziemnych zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonaweg poza Teren
Budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest obowigzany do dostarczenia
rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze Zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy
nasypow powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Inzynier moze nakazaé pozostawienie na Terenie Budowy gruntow, ktorych
czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiemej wilgotnosci.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu
zarbwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zaggszczania. Sprzet uzywany w robotach
ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyskac akceptacie Inzyniera.

4. TRANSPORT

Wybdr érodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materialu), jego objetosci, technologi
odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu. Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zarowno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie wykopow

5.1.1.Zasady ogoine

Wykopy nalezy wykonywat z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci okreslonych w niniejszej ST. Sposab wykonania skarp wykopu
powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie prowadzenia robét, a naprawa uszkodzer wynikajgcych z nieprawidlowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacii obciaza Wykonawcog robét ziemnych. Odspojone grunty
przydatne do wykonania nasypow powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odklad. Odspajanie i transport gruntow
przydatnych, przewidzianych do budowy nasypu sa dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu whbudowania zapewniono prace sprzetu
gwarantujacego rozloZenie i zageszczenie gruntu zgodnie z wymogami dokumentacji i Specyfikacji Technicznych. O ile InZynier zezwoli na
czasowe skiadowanie gruntow nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiemym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy
odspajac go do glebokosci okolo 0,5 m powyzej projektowanych rzednych robét ziemnych,
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5.1.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwiac jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopow
powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety. W czasie robét ziemnych nalezy zachowaC odpowiedni spadek podtuzny i nadac
przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajgce szybki odplyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien byé mniejszy niz 4% w
przypadku gruntow spoistych i 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednic ewentualny wplyw kolejnoéci | sposobu odspajania
gruntéw oraz terminow wykonywania innych robt na spefnienie wymagari dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu
robot.

5.1.3. Wymagania dotyczace zageszczenia
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spefnia¢ wymagania dotyczace minimalnej wartosci wskaznika
zageszczenia Is = 0.97

5.2. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST. Szerokost dna i glebokoSt rowu nie mogg roznic sig od
wymiaréw projektowanych o wigcej niz + 5 cm. Nierdwnosci skarp mierzone fatq 3-metrowa nie mogg przekracza¢ 3 cm. W zakresie
przebudowy nie przewiduje sig korekty rowow,

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosc warstwy gruntu (nadkladu) powyzej rzednych robdt ziemnych jest
mnigjsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn pracujacych.
Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyZej warunkéw, obcigza Wykonawce.

5.6. Odkiad

Grunty z wykopéw, nie nadajace sie do wbudowania w nasyp nalezy odwiez¢ na odkfad. Sugeruje sie odwoz gruntow nieprzydatnych w miejsce
dokopu gruntow na odlegloé¢ do 20 km z wykorzystaniem do rekultywacii terenu po ukopach. Lokalizacje odktadu nalezy uzgoedni¢ z Inzynierem i
wiascicielem terenu. Odklad powinien by¢ uformowany w pryzme o wysokosci do 1,5 m, pachyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do
5%. Odktady powinny by¢ tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otaczajacym terenem. Powierzchnie odkladow powinny byé pokryte ziemig
urodzajng .Przed przewiezieniem gruntu na odklad Wykonawca powinien upewnic sig, Ze jest to grunt nieprzydatny do budowy nasypdw. Jezeli
wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odklad przez Wykonawcg, zajdzie koniecznosé dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z
ukopu, to koszt tych czynnosci w calosci obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zalozenia ogolne

W czasie robét ziemnych Wykonawca powinien prowadzic systematycznie badania kontrolne i dostarczaé kopie ich wynikow do Inzyniera.
Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywaé w zakresie i z czestotiwoscia gwarantujacq zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejsza ST. Wyniki badan i pomiarw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do: dziennika
laboratoryjnego Wykonawcy, protokolow odbioréw Robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Tabela 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badart i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Rodzaj pomiaru lub badania Minimalna czestotliwosé badan i pomiarow

Pomiar szeroko$ci korpusu ziemnego

Pomiar taéma, szablonem, fata o diugosci 3 m i poziomica lub niwelatorem, w

Lp

1

§ igm: ;’i";ﬁg ‘:E:r;"w"w odstepach co 200 m na prostych, W punkiach giownych fuku, co 100 m na kach
e TR - o R >100 m, co 50 m na fukach o R <100 m oraz w miejscach, ktore budzg

4 Pomiar rownosci powierzchni korpusu watpliwosci

5 Pomiar réwnosci skarp

6 Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego Pomiar niwelatorem, w odstepach co 10 m dla autostrady oraz co 20 m na

prostych i co 10 m na fukach dla pozostatych drog

T Pomiar spadku podiuznego powierzchni korpusu lub dna | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m

rowu oraz w punktach watpliwych
8 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej ulozonej warstwy lecz nie rzadziej
niz w trzech punktach na 1000 m2 warstwy

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopéw
W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrécic na :
—  odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
—  zapewnienie statecznoSci skarp,
—  odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakoriczeniu,
—  dokladnosé wykonania wykopow (usytuowanie | wykoriczenie),
—  zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie.

6.3. Dokfadnos¢ wykonania robét

Tabela 2. Doktadno$¢ wykonania budowli ziemnych:
Lp. | Czest budowli Jednostka Dokiadnosé
1 Podloze nawierzchni:
nieréwnosci powierzchni®) cm +3
pochylenie poprzeczne powierzchni % +05
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Lp. | Czesc budowli Jednostka Doktadnosc
niweleta powierzchni cm +0,-2

2 Korpus ziemny (jezeli bedzie na nim warstwa ulepszonego podioza):
0§ korpusu drogowego cm 35
szerokoS¢ gomej powierzchni cm +10
nieréwnosc powierzchni®) cm +3
pochylenie poprzeczne gémej powierzchni % +1
niweleta gémej powierzchni cm +0,-2
pochylenie warstw gruntéw malo przepuszczalnych % +1

3 Skarpy:
pochylenia 1:m % pochylenia +10
nierownos¢ powierzchni pod warstwa ziemi urodzajnej cm +10
nierownosci gomej powierzchni ziemi urodzajnej*) cm +5

4 Rowy:
szeroko$c cm +5
rzedne profilu dna cm +1,-3

*) Nierdwnosci mierzone tata 3 m

7. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z robotami ziemnymi jest 1 m3 (metr szescienny) wykopu.

. 8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badari przeprowadzonych przy odbiorach
okazaly sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca powinien przedstawic wszystkie dokumenty z hiezacej kontroli jakosci robot.
Ponadto Wykonawca powinien przygotowac i przedstawic tabelarycznie zestawienie wartosci wskaznika zageszczenia.

K. 1.3. Profilowanie i zageszczanie podioza
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotycza zasad prowadzenia Roboty zwigzanych z wykonaniem:
- profilowania podtoza pod nowa konstrukcie wjazdow i chodnikow.

2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na whasciwosci gruntu

padtoza. Do wykonywania robét nalezy stosowac sprzet typu ciezkiego (spycharki gasienicowe, walce wibracyjne samojezdne), a w razie

potrzeby rowniez sprzet do recznego prowadzenia robdt. Do zageszczania podioza nalezy uzyé walcow oraz ewentualnie w migjscach trudno
. dostepnych innego sprzetu zageszczajacego (np. plyty wibracyjne), zapewniajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie organizacji Robot,

zaakceptowanym przez Inspektora.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Warunki przystapienia do Robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przez rozpoczeciem Robot zwiazanych z wykonaniem

warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do profilowania i zageszczania podioza i wykonania tych Robot z wyprzedzeniem mozliwe jest

wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sig

ruch budowlany, nie zwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

3.2, Profilowanie podioza

Przygotowane w ramach robot ziemnych podioze powinno spefniac wymagania podane w Dokumentacii Projektowej (spadki, pochylenia, rzedne
wysokoéciowe) Podczas sprawdzania stanu podioza naturalnego nalezy rowniez oceniaé rodzaj zalegajacego gruntu w celu usciSlenia, w
stosunku do Dokumentacji Projektowej, lokalizacji granic wystepowania réznych grup nosnosci podioza Gi. Przed przystapieniem do
profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen, blota lub gruntu, kiory ulegt nadmiememu zawilgoceniu. Jezeli
rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu to przed przystapieniem do profilowania
oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy dogescic 34 przejéciami lekkiego walca stalowego, gladkiego lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora.

Do profilowania nalezy stosowat sprzet typu lekkiego. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora.

3.3. Zageszczenie podioza

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic do jego zageszczania. Zageszezanie podioza nalezy kontynuowaC do osiagniecia
wskaznika zageszczenia Is > 0,98. Wskaznik zageszczenia okreslac zgodnie z BN-77/8931-12
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Wilgotnosé gruntu podioza podczas zageszczania powinna by rowna wilgotnosci optymainej z tolerancig +2%.

3.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze po wyprofilowaniu | zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu Robét zwigzanych z profilowaniem i
zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach | Wykonawcea nie przystapi do natychmiastowego uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podioZe przed nadmiemym zawilgoceniem na przyklad przez roziozenie folii lub w inny sposob uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to przystapic do
uktadania podbudowy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podioza Inspekior oceni jego stan i
ewentualnie zaleci wykonania niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo na skutek zaniedbar Wykonawcy, to naprawe wykona
on na wiasny koszt.

4. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwosc oraz zakres pomiardw i badar wyprofilowanego i zageszczonego podioza podaie tabela 1.

Tabela 1. CzestotliwosC oraz zakres pomiarow i badan

Lp Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwos¢ badan | pomiarow
1. Szerokost 10 razy na 1 km

2 Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3. Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km

5. Rzedne wysokosciowe co 25 m w 0si jezdni i na jej krawedziach

6. Zageszezenie, wilgotnosé gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych nalezy wykonac w punktach gidwnych tukéw poziomych

4.1. Rownosc
Nierownosci podiuzne | poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z BN-68/8931-04. Nieréwnosci nie moga przekraczat 20 mm.

4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancig + 0,5%.

4.3. Rzedne wysokosciowe
Raznice pomiedzy rzednymi wyprofilowanego podioza a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +0cm, -2cm.

4.4. Zageszczenie

Wskaznik zageszczenia powinien wynosié Is > 0,98. Wskaznik zaggszczenia okreslac zgodnie z BN-77/8931-12

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna by rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg = 2%.

4.5, Zasady postepowania z wadliwie wykonanym podiozem

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych okreslonych w pkt. 6. powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie | powtome zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczaine.

5. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) powierzchni wyprofilowanego i zageszczonego podioza.

6. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST.
K.5.0 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikaciji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru robdt.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed
utozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie skropiona bedzie emulsja asfaltowa Sredniorozpadowa,

Warstwy konstrukcyjne bitumiczne skropione beda emulsjg asfaltowa szybkorozpadowsg

2. MATERIALY
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2.1. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow
Materialy do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni musza byé zaakceptowane przez InZyniera | muszg posiadaC Aprobate Techniczng
IBDIM. Do kazdej ilosci jednorazowo odbieranej partii lepiszcza dolgczona powinna byé deklaracja zgodnosci z Aprobata Techniczng na wyrdb.

2.2. Emulsja asfaltowa
Do skropienia podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uzy¢ emulsje asfaltowa kationowa Sredniorozpadowa K-2 o
wiasciwosciach zgodnych z Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe Emulsje Asfaltowe EmA-99", IBDIM Warszawa 1999, Zeszyt 60.

Tabela 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej Sredniorozpadowej K2 :

Lp. Wiasciwosci Metoda badania Wymagania
1 | Zawarto$c lepiszcza % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 50-70

2 | Lepko$t wg Englera °E wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 3

3 | Lepkosc BTA, ¢ 4 mm, s wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.5 <15

4 | Jednorodno$é, % ¢ 0,63 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,10

5 | Jednorodnosé, % ¢ 0,16 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,25

6 | Sedymentacja, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <50

7 Przyczepno$c do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. >85

8 | Indeks rozpadu wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. 80-130

Do skropienia warstw konstrukcyjnych bitumicznych nalezy uzy¢ emulsje asfaltowa kationowg szybkorozpadowg o wiasciwosciach zgodnych z
Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe Emulsje Asfaltowe EmA-99", IBDIM Warszawa 1399, Zeszyt 60.

Tabela 2. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowej K1-65:

Lp. Wiasciwosci Metoda badania Wymagania
1 Zawartos¢ lepiszcza % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 63 -67

2 | Lepko$¢ wg Englera °E wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 >6

3 | Jednorodnosé, % ¢ 0,63 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,10

4 | Jednorodnos$c, % ¢ 0,16 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <025

5 | Sedymentacia, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <50

6 | Przyczepnosc do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. >85

7 Indeks rozpadu wq WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. <90

2.3. Przechowywanie materiatow

Warunki przechowywania emulsji nie mogg powodowat utraty jej cech i obnizenia jakosci. Przechowywanie i transport emulsji powinien by¢

zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowaé szczotki mechaniczne. Zaleca sig uZycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze
szczotek powinna byé wykonana z twardych elementow czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych
do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszezace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sig uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace.
Sprzet pomocniczy:

- sprezarki,

- zbiomiki z wodg,

- szczotki reczne.

3.2. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza wyposazong dodatkowo w lance do recznego spryskiwania. Skrapiarka
powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i requlowanie nastepujacych parametrow:
- temperatury rozkladanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosci poruszania sig skrapiarki,

- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby bylo mozZliwe zachowanie stalej temperatury lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanie lepiszcza z tolerancjg 10 % od iloSci zalozonej.

W migjscach trudnodostepnych nalezy stosowat koricowke (lance) polaczong ze skrapiarka do recznego skropienia.

4. Transport

4.1. Transport emuls;ji

Transport emulsji powinien odbywac sie w cystemach samochodowych.

Dopuszcza sie stosowanie beczek lub innych pojemnikow stalowych. Cystemy przeznaczone do przewozu emulsji powinny byé przedzielone
przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umoZiwiajace przeplyw
emulsji.
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Cystemy, pojemniki i zbiomiki przeznaczone do transportu lub skiadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawierac resztek innych
lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materialu, brudu, blota i kurzu przez oczyszczenie mechaniczne lub przy uzyciu

sprezonego pawietrza.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy byta uzywana woda to skropienie lepiszczem moze nastapic dopiero po wyschnigciu warstwy.

Skropienie warstwy moze rozpoczac sie po akceptacji przez Inzynier jej oczyszczenia.

Temperatura emulsii asfaltowe] kationowej powinna by¢ zgodna z temperaturg zalecang przez Producenta.

Skropienie powinno by¢ réwnomieme, a ilo¢ rozkladanego lepiszcza po odparowaniu wody powinna byé réwna ilosci zatozonej w p.5.2.1.
Skropiona emulsjq asfaltowa warstwa powinna byé pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres niezbedny do catkowitego rozpadu emulsji i
odparowania wody z emulsi.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineraino-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczyC skropiona warstwe nawierzchni przed
uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

5.2.1. Zuzycie emulsji

Orientacyjne zuzycie emulsji asfaltowej kationowej zgodnej z wymaganiami pkt. 2.2 do skropienia warstw kanstrukcyjnych powinno by¢ w takiej
iloci, aby po odprowadzeniu wody z emulsji ilosci asfaltu wynosity odpowiednio:

—  podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0,5+ 0,7 kg/m2,
—  nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0,2+0,5 kg/m2,
—  polaczenie nowych warstw (podbudowa- wigzaca- Scieralna) 0,1+ 0,3 kg/m2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzic probne skropienie w celu okreslenia optymalnych parametrow pracy
skrapiarki | okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia. Dokladne zuzycie emulsii
powinno byé ustalone na odcinku prébnym, w zaleznoéci od rodzaju warstwy (poza budowa, w miejscu zaproponowanym przez Wykonawce i
zaakceptowanym przez Inzynier).

6.2. Badania i kontrola w czasie robot

6.2.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna byé oparta na atestach producenta (deklaracja zgodnosci) z tym, Ze Wykonawca powinien kontrolowac dla kazdej
dostawy asfaltowej emuisji kationowej lepkosc wg EmA-99. Wyniki badan powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w p. 2.2.

6.2.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodnosé skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Kantrole iloéci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykonaé wedlug metody podanej w opracowaniu ,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa'. Badanie nalezy przeprowadza¢ kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy
skrapiarki w danym dniu oraz w ciagu dnia w przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

7. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badar z biezacej kontroli emulsji, iloéci roziozonego lepiszcza, deklaracje zgodnosci
producenta.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikow badar Wykonawcy i ogledzin warstw.

K.1.4. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie iy 3

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102. Zakres robot obejmuje wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uziamieniu 063 mm, grubosci 20 cm (lokalizacja wg dokumentacii projektowej).

2. MATERIALY

2.1. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzic tylko ze Zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.
2.2. Kruszywo
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Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie bedzie kruszywo famane. Kruszywo powinno by¢
jednerodne bez zanieczyszczen obcych | bez domieszek gliny.

2.2.1. Uziamnienie kruszywa

Krzywa uziamienia mieszanki powinna by ciagta i nie moZe przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziamienia do gomej krzywej uziamienia na
sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziama nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukfadanej jednorazowo.

Krzywa uziamienia kruszywa, okreslona wediug wg PN-EN 933-1, powinna miescic sie pomigdzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziamienia
podanymi na rysunku 1.

2.2.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spefniaé wymagania okreslone w tabeli 1.
Tabela 1. Wiasciwosci kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy

Lp. Wyszczegdinienie wiaSCiwosci Wymagania Badania wg
1 | Zawarto$¢ ziam mnigjszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do 10 PN-B-06714/15
< Zawartos¢ nadziama, % (m/m), nie wiece] niz 5 AN
3 | Zawartosé ziam nieforemnych, %(m/m), nie wiecej niz 35 PN-B-06714/16
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda | lub Il wg PN-B-04481, % od 30 do 70 BN-64/8931-01
6 |.
Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles i
a) $cieralnosc catkowita po pelnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz & e
b) scieralnosé czesciowa po 1/5 pelngj liczby obrotow w stosunku do straty masy po pelnej 30
liczbie obrotow, nie wiecej niz
7 | Nasigkliwosé, %(m/m), nie wiecej niz 3 PN-B-06714/18
8 | Mrozoodpomo$é, ubylek masy po 25 cyklach zamrazania, % (m/m), nie wiecej niz PN-B-06714/19
9 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie wiecej niz 1 PN-B-06714-19
10 | Wskaznik nosnosci podbudowy wno$ mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is = 1,0 80 PN-S5-06102
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120
2.3.Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje sie stosuje sie wode spelniajacg wymagania PN-B-32250.
3. SPRZET

Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowat nastepujace rodzaje sprzgtu:

a) rowniarki lub ukladarki do roziozenia mieszanki. Za zgoda Inzyniera do rozkladania mieszanki na drogach o ruchu mniejszym od cigzkiego
mozna dopuscic spycharki.

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania,

c) plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania w miejscach frudnodostepnych

4. TRANSPORT

Transport kruszywa moze odbywaC sie samochodami samowyladowczymi w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem,

zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podioza

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacig Projektowa lub wg zalecen InZyniera z

toleranciami okreslonymi w niniejszej ST.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziamieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarych gwarantujgcych

otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sig wytwarzania mieszanki

przez mieszanie poszczegolnych frakcii na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na migjsce

whudowania w sposdb przeciwdziaiajacy segregacii i nadmiememu wysychaniu.

5.3. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po zageszezeniu byta rowna

grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna byé roziozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych

wysokosciowych, W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienic kruszywo na materiat o

odpowiednich wiasciwosciach.

5.4. Zageszczenie mieszanki

Podbudowe nalezy zageszezac w jednej warstwie o grubosci projektowanej po zageszczeniu, cdpowiednim sprzetem zgednie z p.3. przy

zachowaniu wilgotnosci optymalnej. Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomieme na calej szerokosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed rozpoczeciem robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonat badania kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy i wyniki tych badan

przedstawic: Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowat wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt. 2.1.

6.2. Badania w czasie robot

Tablica 2. Czestolliwo$¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
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L Wyszczegolnienie badan Coostoliwob: bade
P L i Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej podbudowy przypadajaca na jedno
badanie (m2)
1 | Uziamienie mieszanki
2 600
2 | WilgotnoS¢ mieszanki
3 | Zageszczenie warstwy 2 1000
4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. 2.2.2 dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.2.1. Uziarnienie mieszanki
Kontrola uziamienia roziozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dziafce roboczej za pomacg analizy sitowe.
Probki nalezy pobierac losowo z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki powinny byé zgodne z p. 2.2.1.

6.2.2. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ materialu kontroluje sig wg PN-B-06714/17; do kontroli nalezy pobierac 2 probki z kazdej dziennej dziatki roboczej. Wilgotnosé
mieszanki powinna odpowiadaé wilgonosci optymalnej, okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1) z tolerancjg +10%, -
20%.

6.2.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sig a2 do osiagnigcia wymaganego wskaZnika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy
sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo,
kontrole zageszczenia nalezy oprzec na metodzie obciazen plytowych wedlug zalecen InZyniera.

6.2.4. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujace ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt. 2.2.2. nalezy badac dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
zmianie kruszywa. Probki do badar pefnych powinny byc pobierane losowo w obecnosci Inzyniera.

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 3. Czestotiwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegdlnienie badar i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
1 Szerokos$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podiuzna w sposdb cigaly planografem albo co 20 m fata na kazdym pasie ruchu
3 Rowno$¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne®) 10 razyna1km
5 Rzedne wysokosciowe co 10 m dla projektowanej obwodnicy oraz co 20 m na odcinkach prostych i co 10 m
6 | Uksztattowanie osi w planie”) na fukach dla pozostatych drog; w osi jezdni i na jej krawedziach
7 | Grubosé podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztaicenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac w punktach gidwnych fukow poziomych.

6.3.1. Szerokos¢ podbudowy

Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach co 100 m. Szerokos¢ podbudowy nie moZe roznic sig od
szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm,

6.3.2. Rownos¢ podbudowy

Kontrola rawnosci w przekroju podiuznym mierzona 4-metrowa tata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne nierdwnosci pod tata 10
mm.

Kontrola réwnosci poprzecznej mierzona 4-metrowg fata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczaine odchylki pod fatg 10 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne

Kontroli spadkow poprzecznych dokonuie sig fatg profilowg z poziomnica co 100 m.

Dopuszczalne odchytki spadku £ 0,5 %.

6.3.4. Rzedne wysokosciowe

Kontrola rzednych niwelety za pomocg instrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchylki -1 cm, +0 cm.

6.3.5. Uksztattowanie osi podbudowy

Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana co 100 m oraz dodatkowo w punktach gtownych fukéw poziomych. O§ podbudowy
w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.3.6. Nosnosc podbudowy

—  modut odksztalcenia wg ,Instrukcji Badan Podioza Gruntowego - Zatacznik” powinien byé zgodny z podanym w tablicy 4,
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—  ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tabela 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik zageszczenia IS 2.3 .
wskazniku wnos nie nie Maksymaine ugiecie sprezyste pod | Minimalny modut odksztatcenia mierzony piyta o
mnigjszym mnigjszy niz kotem, mm $rednicy 30 cm, MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego obcigzenia
obcigzenia E1 E2
80 1,0 1,25 140 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

7. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie o okreslonej
grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaie sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa | ST jezeli wszystkie badania | pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6

K.5.1. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO WARSTWA WIAZACA

1.1. Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem warstwy wiazacej, z
betonu asfaltowego 0/16 dla KR 1.
1.2. Okreslenia podstawowe
Wszystkie okreslenia podstawowe zostaty podane w D-M-00.00.00 Wymagania ogoine”
1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2, Asfalt
Nalezy stosowat asfalt drogowy speiniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [3].
Asfalt powinien spelnia¢ warunki podane w tablicy 2.
2.3. Wypelniacz
Nalezy stosowa¢ wypetniacz, spefniagjacy wymagania okreslone w PN-EN 13043:2004 [1] dla wypelniacza podstawowego i
zastepczego.
Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-EN 13043:2004 [1].

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwy wigzacej z betonu asfaltowego
Lp. | Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w zaleznosci od
kategorii ruchu
nr normy KR1IlubKR2 KR3doKR 6
1 Kruszywo famane granulowane wg PN-EN 13043:2004
a) z surowca skalnego
kL1, Il; gat.1, 2 kL1, 1™ gat1, 2
b) z surowca sztucznego (zuzle pomiedziowe i
stalownicze) jw. k. I; gat. 1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-EN 13043:2004 k.1, Il; gat1, 2 -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-EN 13043:2004 KL I, 1l -
4 Grys i 2wir kruszony z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [9] kI, Il gat1, 2 K.l II"gat.1, 2
5 Piasek wg PN-EN 13043:2004 gat. 1,2 -
6 Wypeiniacz mineralny: podstawowy,
a) wg PN-EN 13043:2004 zastepczy podstawowy
pyly z odpylania, -
b) innego pochodzenia popicty lotne -
wqg orzeczenia labaratoryjnego -
7 Asfalt drogowy
wq PN-EN 12591:2004 [2] D50,D70 D50
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8 Polimeroasfalt drogowy DE30AB,C
wg TWT PAD-97 [7] - DESBOABC,
DP30,DP80

1) tylko pod wzgledem $cieralnosci w bebnie kulowym, inne cechy jak dlakl. |; gat. 1

2.4. Kruszywo
Nalezy stosowac kruszywo 0/12.8 dla nawierzchni jezdni kategorii KR2.

2.5, Asfalt uptynniony
Nalezy stosowac asfalt uplynniony spetniajacy wymagania okreslone w
PN-C-96173:1974 [3].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowat drogowe kationowe emulsje asfalfowe spefniajace wymagania okreslone w WT.EmA-99 [8].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac sie¢ mazliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
skrapiarek,
walcow lekkich, rednich i ciezkich ,
walcdw stalowych gtadkich ,
walcow ogumionych,
szczotek mechanicznych lub innych urzadzen czyszczacych,
samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termosow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1. Mieszanka betonu asfaltowego
Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozic pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie fransportu i podczas
oczekiwania na roztadunek.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania
temperatury wbudowania.
Zaleca sig stosowanie samochoddw termosow z podwaéjnymi Scianami skrzyni wyposaZzonej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot .
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.1.1. Warstwa wiazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wigZacej z befonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartosci asfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunku nr 1.

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badar probek wykenanych wg metody Marshalla; probki
powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wigzaca z betonu asfaltowego powinna spelniaé wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek do warstwy wiazacej, wyréwnawczej i wzmacniajgeej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziamienia MM w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR1lubKR2 | KR3 do KR6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 0d 0 0d 0 od0 od0 od 0do 16"
do 20 do 16 do12.8 do 25 do 20
Przechodzi przez:
315 100
25,0 100 84100 100
20,0 87+100 | 100 75100 87+100 100
16,0 75:100 88+100 100 6890 77100 87+100
1a8 65:93  [78:100  |85+100  |g2:83 66-90 77:100
96 5786 67+92 70+100 5574 56+81 6789
80 52:81 6086 62:84 50:69 50275 60-83
6,3 4776 5380 55+76 45:63 4567 54+73
gg 4067 | 42:69 45:65 30:52 3655 42:60
ot 30+55 3054 35:55 2541 2541 3045
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ziam > 2,0 mm 45:70) | @46:70)  |(45-65)  |(89:75) | (59:75) | (56+70)

0,85 20:40 2040 25:45 16+30 16:30 20:33

042 13+30 14:28 18+38 10+22 9:22 13225

0,30 10:25 1124 15:35 819 7+19 1021

0,18 6:17 8:17 11:28 5:14 5:15 7:16

8335 5:15 7:15 9:25 5:12 5:14 614
- 37 3:8 3:9 4:6 4:7 5:8

Orientacyjna zawarto$¢
asfatu w MMA, % |[4,3+58 43:58 4560 40+55 40+55 43:58
m/m
1) Tylko do warstwy wyrwnawczej

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych | warstwy wiazacej, wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy wigzace),
Lp. | Wiasciwosci wyréwnawczej i wzmacnigjgcej w
zaleznosci od kategorii ruchu
KR1 lub KR2 od KR3 do KRB
1 Modut sztywnosci petzania ", MPa nie wymaga sie > 16,0 (>22)%
2 | Stabilnos¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze 60°
C, zageszczonych 2x75 uderzen ubijaka, kN >80 (26,012 >11,0
3 Odksztatcenie probek jw., mm od2,0do5,0 od 15do4,0
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., %(v/v) 0d4,0do8,0 0d4,0do8,0
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % o0d 65,0 do 80,0 <750
] Grubos¢ warstwy w cm z MMA o uziamieniu:
od 0 mm do 12,8 mm
od 0 mm do 16,0 mm od35do5,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 4,0do6,0 0d 6,0do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm 0d6,0do8,0 od7,0do 10,0
7 Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5 do 9.0
oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacie, instrukcje - zeszyt nr 48 [10],dotyczy tylko fazy projektowania skfadu
MMA
dla warstwy wyréwnawczej
specjalne warunki, obcigzenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by wyprofilowane i rowne. Powierzchnia podioza powinna byc
suchai czysta.

Nieréwnosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze niz 12mm.

W przypadku gdy nierownosci podioza sg wieksze niz 12mm, podioze nalezy wyrownac poprzez frezowanie.

Przed rozioZeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropic emulsjg asfaltowa lub asfaltem uptynnionym.
Zalecane iloéci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czolowe kraweznikow, wiazow, wpustow itp. urzadzen powinny byé pokryte asfaltem lub materialem uszczelniajacym
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 8. Zalecane iloéci asfaltu po odparowaniu wody z emulsii asfaltowe] lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego

PodtoZe do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po adparowaniu wody z emulsii
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego lub upltynniacza z asfaltu uplynnionego,
kg/m?
Podioze pod warstwe asfaltowg
1 Podbudowa/nawierzchnia tiuczniowa od 0,7 do 1,0

2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie od0,5do0,7
3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilizowanego | od 0,3 do 0,5
cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0d0,2do 0,5
5.3. Potaczenie miedzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropié emulsja asfaltowa lub asfaitem uptynnionym przed ulozeniem nastepnej, w celu zapewnienia
odpowiedniego potaczenia migdzywarstwowego.

Zalecane iloéci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza podano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. [ Potaczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m?
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1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa  warstwa  wyrownawcza  lub [ od 0,3 do 0,5
wzmacniajaca

3 Asfaltowa warstwa wiazaca 0d0,1do0,3

Skropienie powinno byé wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny
czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
8h przyilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
2h  przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.
5.4. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura wynosi + 10° C. Nie dopuszcza sig uktadania
mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podiozu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).
5.5. Zarob probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiazany do przeprowadzenia w obecnosci
Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okreéla sie wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skiadu zaprojektowanego podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawartosci skiadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skiadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej
probki metodg ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni

Lp. | Skiadniki mieszanki mineralno-asfaltowe; drog o kategorii ruchu
KR 1lubKR2 KR 3do KRB
1 Ziama pozostajgce na sitach o oczkach # mm:
31,5;25,0; 20,0, 16,0; 12,8, 9.6, 8,0;6,3: 4,0, 20 +50 +40
2 Ziama pozostajgce na sitach o oczkach # mm: 0,85; 0,42; | +£3,0 +20
0,30; 0,18; 0,15; 0,075
3 | Ziama przechodzace przez sito o oczkach #[+20 15
0,075mm
4 | Asfalt +05 +03

5.6. Odcinek probny
Jezeli Inwestor przewiduje konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca
wykona odcinek probny w celu:
stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wiasciwy,
okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentacii
projektowe] grubosci warstwy,
okreslenia potrzebnej llosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia warstwy.
Do takiej praby Wykonawca uzyje takich materiatow oraz sprzetu, jakie beda stosowane do wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek prabny powinien by¢ zokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca moze przystapié do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.
5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byé wbudowywana ukfadarka wyposazana w uklad z automatycznym sterowaniem grubosci
warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa,
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.
Zageszczanie mieszanki powinno odbywat sie bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejS¢ walca ustalonym na odcinku probnym.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosic nie mniej niZ:

- dla asfaltu D 50 130°C,
-dlaasfaltuD 70 125°C,
- dla asfaltu D 100 1200 C,

Zageszezanie nalezy rozpocza od krawedzi nawierzehni ku osi. Wskaznik zageszezenia uloZonej warstwy powinien by¢ zgodny z
wymaganiami podanymi
w tablicy nr 6.

Ziacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

Ziacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byé przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza powinny by¢ calkowicie
zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Ziacze robocze powinno byé rowno obciete | powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢ posmarowana asfaliem lub oklejona
samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa, Sposob wykonywania ztacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogélne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
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Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania asfaltu, wypelniacza oraz kruszyw przeznaczonych do
produkgji mieszanki mineraino-asfaltowej ewentualnie. W wypadku gdy wykonawca kupuje mieszanke asfaltowa powinien zazadac od wytworcy
badan tych skfadnikéw. Wyniki badar wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

6.3 Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwost: oraz zakres badan i pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11.
6.3.2. Sklad i uziamienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skfadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8]. Wyniki powinny by¢ zgodne
z recepta laboratoryjna z tolerancja okreslong w tablicy 10. Dopuszcza sie wykonanie badan innymi rownowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wiasciwosci asfaltu

Dla kazdej cystemy nalezy okreslic penetracje i temperature migknienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wiasciwosci wypelniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okreslic uziamienie i wilgotno$¢ wypelniacza.
Tablica 11. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowe]

Czestotliwos¢ badan
Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badarn na dziennej dziatce robocze |
1 Skiad i uziamienie mieszanki mineralno-asfaltowej | 1 probka przy produkcii do 500 Mg
pobranej w wytwomi 2 probki przy produkeii ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cystemy)
3 Wiasciwosci wypelniacza 1na 100 Mg
4 \Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 Temperatura  skladnikéw — mieszanki  mineraino- | dozor ciagly
asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineraino-asfaltowej kazdy pojazd przy zaladunku | w czasie
wbudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej w.
8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno-asfaltowej | jeden raz dziennie
pobranej w wytwomi
Ip.1 i Ip.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-86025:2000 [4]

6.3.5. Badanie wiasciwosci kruszywa

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okreslic klase i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skiadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego
termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna byé zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i STWIOR.
6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu
temperatury.

Doktadnosé pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w STWIOR.
6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkcji, zatadunku,
roztadunku | wbudowywania,
6.3.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla na probkach zageszczonych metodg Marshalla. Wyniki powinny byé
zgodne z recepty laboratoryjna.
6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wiasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonane] warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badanacecha Minimalna czestotliwosé badar | pomiardw

1 SzerokoS¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dugosci 1 km

2 Rownosé podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fata co 10 m

3 RéwnosE poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co 5Sm

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

5 Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelaci podiuznej | poprzeczne] oraz
usytuowania osi wedlug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubo$é warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m?

8 Ztacza podiuzne i poprzeczne cata dlugosc zlacza

9 Krawed?, obramowanie warstwy cata diugosé

10 Wyglad warstwy ocena ciggla

11 Zaqgeszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m?

12 Wolna przestrzef w warsiwie jw.

6.4.2. Szerokosc warstwy
Szerokod¢ warstwy wiazacej z betonu asfaltowego powinna byt zgodna z dokumentacia projektow, z tolerancja +5 cm.
6.4.3. Rownosc warstwy
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Nierawnosci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [5] nie powinny by¢ wigksze niz 9
mm.
6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa, z folerancig + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe
Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancig + 1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi w planie
08 warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg 5 cm.
6.4.7. Grubosc warstwy
Grubost warstwy powinna byé zgodna z gruboscia projektows, z tolerancig £ 10 %.
6.4.8. Zlgcza podiuzne i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Ztgcza w konstrukcji wielowarstwowej
powinny by przesunigte wzgledem siebie co najmniej 0 15 cm. Zigcza powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by w
jednym poziomie.
6.4.9. Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z befonu asfaltowego powinien miec jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sig i
spekanych.
6.4.10. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w STWIOR i recepcie laboratoryjne;.
7. OBMIAR ROBOT
1.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine’
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine®
pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
prace pomiarawe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,
dostarczenie materiatow,
wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
skropienie miedzywarstwowe,
rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiarow | badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaci technicznej.

K.5.2. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO-WARSTWA SCIERALNA
1. Wstep.

1.1. Przedmiot STWiOR.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru warstwy Scieralnej nawierzchni z mieszanki
asfaltobetonowej KR 1- 8 mm

1.2. Zakres stosowania STWiOR.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robét.

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem warstwy Scieralngj, wg PN-S-
86025:2000 [10].

1.3. Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu warstwy scieralnej z betonu asfaltowego 0/12,8 mm grubosci 4
cm dla KR1.

2. Materialy

Asfalt - Nalezy stosowat: asfalt drogowy spefnigjacy wymagania okreslone w PN-C-86170:1965 [6].

Wypelniacz - Nalezy stosowat wypehiacz, spelniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypelniacza podslawowego i
zastepczego.

24




Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu Wymagania wobec materiatow
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR3do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996
[2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeobrazonych kI 1, II; gat.1, 2 kL1, 1I"; gat.1
b) ze skat osadowych jW. jw.2
¢) z surowca sztucznego (Zuzle pomiedziowe i
stalownicze) jw. k. I; gat.1
z Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, II; gat.1, 2 -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, I -
4 Grys i 2wir kruszony z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kI 1, Il gat1, 2 kl. |: gat.1
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-5-96504:1961(9] podstawowy, podstawowy
zaslgpezy =
b) innego pochodzeniawg orzeczenia pyly z odpylania, -
laboratoryinego popioly lotne -
7 Asfalt drogowy D50,D70, D50¥, D70
wq PN-C-86170:1965 [6] D100
8 Polimeroasfalt drogowy DEB0ABLC, DEBDABC,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgledem Scieralnosci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dia kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity ki. I, gat.1 w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi kruszywami, w
ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez ograniczenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Kruszywo
W zaleznosci od kategorii ruchu | warstwy naleZy stosowac kruszywa podane w tablicy 112,
Sktadowanie kruszywa powinno odbywa¢ sig w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
Asfalt uptynniony
Nalezy stosowac asfalt uptynniony spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974 [7].
3.Sprzet
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien mie¢ mozliwos¢ korzystania
z nastepulapego sprzetu (lub zakupu materialow):
wytwomi (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
- ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
- skrapiarek,
- walcdw stalowych gtadkich ,
- walcow ogumionych,
- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termosow,
- pily do ciecia nawierzchni asfaltobetonowych.
4. Transport
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991
Transport asfaltow drogowych moze odbywac sig w:
- cysternach kolejowych,
- cystemach samochodowych,
- bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
Wypelniacz luzem nalezy przewozic w cystemach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich, umoZliwiajgcych roziadunek
pneumatyczny.
Wypelniacz workowany mozna przewozic dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem
i uszkodzeniem workow.
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Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na
rozladunek.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczaé 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania temperatury
wbudowania.
Zaleca sie stosawanie samochodéw termosow z podwaojnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy.
5. Wykonanie robot
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy InZynierowi do akceptacii projekt skiadu mieszanki
mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegolnych skladnikow i probki materiatow pobrane w obecnoéci Inzyniera do
wykanania badar kontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

okresleniu jej wiasciwosc i pordwnaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.
Krzywa uziamienia mieszanki mineralnej powinna miescic sig w polu dobrego uziamienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.
Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek minerainych do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci
asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica3. Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanki minerainej do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartosc asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zalezno$ci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1Iub KR 2 [odKR3do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
ZawartosC asfaltu | od 0 od 0 do16|od0do8 od 0 od 0 od 0 od 0
do 20 lubod 0do|lubod 0 do|do20 do 20" do 16 do12,8
128 63
Przechodzi przez:
250 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 |90+100 | 100
16,0 78+100 | 90+100 78:100 |67+100 |90+100 | 100
128 68+93 80+100 68+85 52:83 80100 87+100
86 59+86 69100 100 5974 3862 7088 73+100
8,0 5483 62+93 90+100 54+67 3050 6380 66+89
63 48:78 5687 78+100 48:60 | 22:40 55-70 57+75
19 40:70  |45:76  |60¢100  |3g:50 |21s37  |44:58  |47:60
o 20:50  |3+64 | 4171 20:38 |21:36  |30:42  |36:48
Zawartosc
Ziam >2,0 (41=71) | (36+65) | (29:59) (62:71) [(64+79) [ (68+70) | (52+65)
82‘3 20+47 26+50 27+52 20:28  |20+35 18228 25:36
030 13:36 [ 1939 18:39 13:20 |17:30  |12:20 [ 18:27
018 10+31 17233 15:34 10:17  |15:28  |10:18  |16:23
015 7:23 13+25 1325 7442 12:24 8+15 1217
0075 6:20 12:22  |12:2 11 [11e22 |7+ 1115
5:10 7+11 8+12 57 10+15 6+9 79
Orientacyjna
zawartosc asfaltu w
MMA, % m/m 50:65 |50:65 55:65 45:56 |43:54  |48:60 | 48:65
1) mieszanka o uziamieniu nieciaglym; uziarnienie nietypowe dia MM betonu asfaltowego

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy $cieralnej z befonu asfaltowego

Lp. | Wlasciwosci Wymagania wobec MMA

i warstwy Scieralnej z BA

w zaleznosci od kategorii ruchu

KR 1lub KR 2 KR3do KRB
1 Modut sztywnosci pelzania ), MPa nie wymaga sie >14,0 (=18
2 Stahilnosé probek wg metody Marshalla w temperaturze 60° | > 5,52 >10,09

C, kN

3 Odksztaicenie probek jw., mm 0d20do50 0d20do45
4 Wolna przestrzen w probkach jw., % viv od15do45 0d20do4,0
9 Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % od 75,0do 90,0 od 78,0 do 86,0
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6 Grubost w cm warstwy z MMA o uziamieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od1,5do4,0
od 0 mm do 8,0 mm 0d2,0do4,0
od 0 mm do 12,8 mm 0d3,5do5,0 0d35do5,0
od 0 mm do 16,0 mm od4,0do5,0 od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d50do7,0 od50do7,0
i Wskaznik zageszczenia warstwy, % >980 >980
8 Wolna przestrzen w warstwie, % (viv) od1,5do5,0 0d3,0do 5,0

skiadu MMA
2) probki zageszczone 2 x 50 uderzen ubijaka
3) probki zageszczone 2 x 75 uderzen ubijaka

1) aznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacie, instrukcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy projektowania

4) specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonamym, skanalizowanym, itp.

Podioze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne. Powierzchnia podioza powinna byc sucha i czysta.
Nierownosai podioZa pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
Scieralng wigZacg | wzmacniajaca
1 Drogi kiasy A, SiGP 6 9
Drogi klasy GiZ 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwnosci podioza s wigksze od podanych w tablicy 7, podioze nalezy wyréwnaé poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy

Wyrownawczej.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsi asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego

Podloze do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego,
ka/m?
Podloze pod warstwe asfaltowg
1 Podbudowa/nawierzchnia tiuczniowa 0d0,7do1,0

2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie od05do0,7

cementem

3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilizowanego | od 0,3 do 0,5

4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni

0d0,2do05

Kazdg utozona warstwe nalezy skropic emulsja asfaltowa lub asfaltem uplynnionym przed uloZeniem nastepnej, w celu Zapewnienia
odpowiedniego polaczenia miedzywarstwowego. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza podano w

tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsii asfaltowe] lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego

Lp. | Polaczenie nowych warstw

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m?

1 Podbudowa asfaltowa

2 Asfaltowa  warstwa  wyrownawcza  lub|od 0,3do 0,5

wzmacniajaca

3 Asfaltowa warstwa wigzaca 0d0,1do 0.3

Skropienie powinno byé wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie uplynniacza; orientacyjny

czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8h przyilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uplynnionego,
- 0,5h przyilosci od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.
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Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy
grubosci > 8 cm i +10° C dla wykonywanej warstwy gruboéci < 8 cm. Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiozu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 mis).
Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla sie wykonujac ekstrakcje.
Tolerancije zawartoci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawartosci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skiadu zaprojektowanego przy badaniu pojedyncze]
robki metodg ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni

Lp. | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej drog o kategorii ruchu
KR 1lubKR2 KR 3 do KR 6
1 | Ziama pozostajace na sitach o oczkach # mm:
31,5;25,0; 20,0; 16,0; 12.8; 9.6, 8,0; 6,3, 4.0; 2.0 +50 +40
2 | Ziama pozostajace na sitach o oczkach # mm: 0,85; 0,42; | +£3,0 +20
0,30: 0,18; 0,15; 0,075
3 | Ziama przechodzace przez sito o oczkach #|£20 i
0,075mm
4 | Asfalt +05 +03

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukfadarka wyposazong w uktad z automatycznym sterowaniem grubosci
warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjq projektowa.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.
. Zageszczanie mieszanki powinno odbywac sie bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejs¢ walca ustalonym na odcinku probnym.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosic nie mniej niz
- dla asfaltu D 50 130°C,
- dla asfaltu D 70 125°C,
-dlaasfaltuD 100  120°C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazar producenta polimeroasfaltow.
Zageszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. WskaZnik zageszczenia utoZonej warstwy powinien by¢ zgodny z
wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ztacza powinny by¢ catkowicie
Zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno byé rowno obciete i powierzehnia obciete] krawedzi powinna by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona
samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa. Sposab wykonywania zlgcz roboczych powinien by zaakceptowany przez InZyniera,
6. Kontrola jakosci robot
Badania dotyczace cech geometrycznych i wiasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

SzerokoS¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa,
Nierownosci podiuzne | poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [11] nie powinny byé wigksze od podanych w

tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm
Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
Scieralna wigZaca wzmacniajaca
. 1 Drogi klasy A, Si GP 4 B 9
2 Drogi klasy Gi Z 6 9 12
! Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancig £ 0,5 %.

Rzedne wysokoSciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacia projekiowa, z tolerancig + 1 cm.

Grubost warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z folerancig + 10 %.

Ziacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Ztacza w kanstrukcji wielowarstwowej powinny
by¢ przesunigle wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ztacza powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

Warstwy bez opomikow powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla koniecznosé obciecia pokryte asfaltem.

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, luszczacych sig i spekanych.
Zageszczenie | wolna przesirzen w warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjnej.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego i 1 mb cigtej krawgdzi jezdni.

8. Odbiér robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg pkiu
6 i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacii ruchu,

- dostarczenie materiatow,
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- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikéw,

- skropienie miedzywarstwowe,

- roziozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

- obciecie krawedzi (z odwozem gruzu) | posmarowanie asfaltem.

K 6.1.WYKONANIE SKARP | POBOCZY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru skarp i poboczy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robot wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie przebudowy drogi i obejmujg wykonanie
nasypow

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- pozyskanie gruntu z wykopu lub ukopu i robét ziemnych poprzecznych

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp i miejsce wymiany gruntu

- zageszczenie gruntu

- dowdz wody do zageszczania

- profilowanie powierzchni nasypu i poboczy

- wyprofilowanie skarp i poboczy

- odwodnienie terenu robot,

- uporzadkowanie terenu budowy

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii technicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiaow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow

Grunty | materialy do budowy nasypow - z wykopow . Geowidknina i siatka wzmacniaj aca musza posiadac atest producenta
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér sprzetu zageszczajacego

W tablicy 2 podano, dla roznych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego. Sprzgt do zaggszczania powinien
by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajaceqo wg (8]

Dzistanie  |Rodzaj sprzetu|Grunty niespoiste:  piaski | Grunty spoiste: pyly, ity Mieszanki gruntowe
sprzetu 2wiry pospotki z matg zawartoscia frakcii
kamienistej
grubosc liczba Grubo$é liczba Grubosc liczba
warstwy przejazdow |warstwy przejazdow |warstwy przejazdow
wcm wem wcm
1. Walce|od 10 do 20{od4 do8- |od 10 do 20|od 4 do 8 od|od 10 do 20|od 4 do 8 od
gtadkie - od6do10 |od20do30 |8do12 0d20do 30 |8do12
2. Walce|od 20 do 40 0d30do40 |od6do10 [od30do40 |od6do10
it okotkowane
5 3 Walce
2 ogumione
L (samojezdne
7 i przyczepne)
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4, Plytki|-0d 20 do40 |-od2do4 |od 50 do70{od 2do4 odfod 50 do70|ed 2 do 4 od
spadajgce od 30 do50|od 3do5od|od10do20 |2do4 0d 20 do30 |2do4
(ubijaki) od 40 do60|3 do 5 od 3|-od 20 do30(-od 3 dod od|od 20 dodd|od 3 do 5 od
5l Szybko|od 50 doB0 |[do5 od 30 do40 |3 dod od 30 do50|3 do 5 od 3
uderzajgce |od 20 do40fod 5 do 8 od|-0d 20 do30 [-0d6do8 [od40do60 |do5
ubijaki od 30 do60 |4 do b od 10 do20|od 5 do 8 od
6. Walce od20dod0 |4do6
wibra-
cyine  lekkie
(do 5 ton)
Srednie (5-s-8
ton) ciezkie (>

o 8 ton)

N 7: Phyty

= wibracyjne

= lekkie

a ciezkie

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoine zasady wykonania robét podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

5.3. Wykonanie nasypow

5.3.1. Przygotowanie podioza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu naleZy w obrebie jego podstawy zakorczy¢ roboty przygotowawcze, okreslone w SST D-01.00.00
-Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1. Zageszczenie gruntow w podtozu nasypow

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszczenia gruntéw rodzimych, zalegajacych w gémej strefie podioza nasypu, do glebokosci 0,5
meira od powierzchni terenu. Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz okresiona w tablicy 3, Wykonawca powinien dogescic
podioze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli warloéci wskaznika zageszczenia okreSlone w tablicy 3 nie moga by¢ osiggniete przez bezposrednie zaggszczanie podioza, to nalezy
podiac srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartoSci wskaznika zageszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartoéci wskaznika zageszczenia dla podioza nasypow do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu.

Nasypy o|Minimalna wartosc Is dla:
wysokosci ruch ciezki i bardzo ciezki
do 2 metrow 097
ponad 2 metry 097

5.3.1.3. Spulchnienie gruntow w podiozu skarp i poboczy

Jezeli nasyp ma by¢ budowany na powierzchni skaly lub na innej gadkiej powierzchni, to przed przystapieniem do budowy nasypu powinna ona
by¢ rozdrobniona lub spulchniona na giebokos¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej powiazania z podstawa nasypu.

5.3.2. Wybér gruntow i materiatow do wykonania nasypow

Wybdr gruntow i materiatéw do wykonania nasypow powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad podanych w punkcie 2.

5.3.3. Zasady wykonania nasypow

5.3.3.1. Ogéine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podiuznego, kidre okreslono w dokumentacii projeklowey, z
uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiemnego osiadania nalezy przestrzegac nastgpujgcych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywaé metodg warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasypow. Nasypy powinny by¢ wznoszone réwnomiernie
na calej szerokosci.

b) Grubost warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zaggszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy
poprzedniej.

c) Grunty o réznych wlasciwo$ciach nalezy wbudowywac w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na catej szeroko$ci nasypu. Grunty
spoiste nalezy wbudowywac w dolne, a grunty niespoiste w géme warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywac poziomo, a warstwy gruntu malo przepuszczalnego ze spadkiem gomej powierzchni
okolo 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek
powinien byé jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwiac lokalne gromadzenie sig
wody.

30




e) Jezeli w okresie zimowym nastepuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goma powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki
porzeczne powinny by¢ uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z

zastosowaniem $cieku. Takie uksztatowanie gomej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu patencialnych powierzehni poslizgu w
gruncie tworzacym nasyp.

f) Ma terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraz na terenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o grubosci co najmnigj 0,5 metra
powyzej najwyzszego poziomu wody, nalezy wykonac z gruntu przepuszczalnego.

g) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by bezzwiocznie wbudowany w nasyp. InZynier moze dopuscic czasowe skiadowanie
gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiemym zawilgoceniem.

5.3.3.2. Wykonanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obrebie przepustow nalezy wykonywa¢ jednoczesnie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze zaggszczonych poziomych warstw
gruntu. Dopuszcza sie wykonanie przepustow z innych poprzecznych elementéw odwodnienia w przekopach (weinkach) wykonanych w poprzek
uformowanego nasypu

5.3.3.6.Wykonanie poboczy z kruszywa kamiennego

Do wykonania uzupenienia pobocza nalezy stosowac kruszywo kamienne frakji 5-30 mmm. Szeroko5¢ pobocza ok.40 cm a nastgpnie nalezy
wykonat opor z gruntu pozwalajacy na utrzymanie kruszywa.

5.3.3.3. Poszerzenie nasypu i poboczy

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu nalezy wykonywac w jego skarpie stopnie o szerokoéci do 1,0 mefra. Spadek gémej powierzchni stopni
powinien wynosic 4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleglych czesci nasypu, wykonanych z gruntéw o roznych
wiasciwosciach lub w réznym czasie. ]

5.3.3.4. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przewaé, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng, to znaczy jest wieksza od wilgoinosci
optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno ukladac nastepnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzié w sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiemym zawilgoceniem, poszczegdine jego warstwy oraz kerona nasypu po zakoriczeniu robot
ziemnych powinny by¢ réwne i mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, wedtug p. 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia: nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta
przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszyC jej i zagescic w czasie zaakceptowanym przez InZyniera, to moZe on nakazaC
Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.

5.3.3.5. Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypw w temperaturze przy kiorej nie jest mozliwe osiagniecie w nasypie wymaganego wskaznika
zageszczenia gruntow.

Nie dopuszcza sie wbudowania w nasyp gruntow zamarznietych lub gruntéw przemieszanych ze Sniegiem lub lodem.

W czasie duzych opadéw $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usunag Snieg z powierzehni
WZNOSZONego nasypu.

Jezeli warstwa niezageszczonego gruntu zamarzia, to nie nalezy jej przed rozmarznigciem zageszcezaé ani uktadac na niej nastepnych warstw.
5.3.4. Zageszczenie gruntu

5.3.4.1. Ogolne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzefu odpowiedniego dla danego rodzaju
gruntu oraz wystepujacych warunkéw.

Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszczac od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2. Grubosc warstwy

Grubost warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejéé maszyny zageszezajace] zaleca sig okreslic doswiadczalnie dia kazdego rodzaju
gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartosci, dotyczace grubosci warstw roznych gruntow oraz liczby przejazdow roznych maszyn do zageszczania podano w punkcie
3

5.3.4.3. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgatno$é gruntu w czasie zageszczania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej, z tolerancig od -20% do +10% jej wartoSci.

Jezeli wilgotnosé naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnoéci optymalnej o wigeej niz 20% jej wartosci, to wilgotno$¢ gruntu nalezy zwigkszy¢
przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 10% jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢ w sposob mechaniczny lub
chemiczny, ewentualnie wykonat drenaz z warstwy gruntu przepuszczalinego. Sposob osuszenia przewilgoconego gruntu powinien byc
zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprawdzenie wilgotnoéci gruntu nalezy przeprowadzac laboratoryjnie, z czestotliwodcia okreslong w punkcie 6.3.216.3.3.

5.3.4.4. Wymagania dotyczace zageszczania

W zaleznosci od uziamienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okreslac za pomoca oznaczenia wskaznika zaggszczenia
lub poréwnania pierwotnego | wtdmego modufu odksztalcenia.

Kontrole zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wiomego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02
[6], nalezy stosowag tylko dla gruntow gruboziamistych, dia kiorych nie jest mozliwe ckreslenie wskaznika zageszczenia ls, wedtug BN-77/8331-
12[7].

Wskaznik zageszczenia gruntow w nasypach, okreslony wediug normy BN-77/8931-12 [7], powinien na calej szerokosci korpusu spefniac
wymagania podanew  tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

fé?efa nasypu [Minimalna wartosé s dia: =
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ruch ciezki i bardzo ciezki

Goma warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do glebokosci od|1,00
powierzchni robot ziemnych:
- 2,0 m (autostrady)
- 1,2 m (inne drogi)

Warstwy nasypu na glebokosci od powierzchni robét|0,97
ziemnych ponizej;

- 2,0 m (autostrady)
- 1,2 m (inne drogi)

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zageszczenia gruntu stosuije sie pordwnanie wartosci moduléw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtomego
do pierwotnego modulu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931 -02 [6], nie powinna by wigksza od 2,2,
Jezeli badania kontrolne wykaza, 7e zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchnic warstwe, doprowadzic
grunt do wilgotnosci optymalnej i powtomie zagescic. Jezeli powtéme zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymeganego wskaznika
zageszezenia, Wykonawca powinien usuna¢ warstwe i wbudowac nowy materiat, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidiowego
zageszczenia warstwy.
5.3.4.5. Probne zageszczenie
Poletko do$wiadczalne dla probnego zageszczenia gruntu o minimalnej powierzchni 300 m , powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z
gleby, na ktorym uklada sie grunt czterema pasmami o szerokosci od 35 do 4,5 mefra kazde. Poszczegdine warstwy ukladanego gruntu
powinny mie¢ w kazdym pasie inng grubo$é z tym, ze wszystkie musza mieScic sie w granicach wiasciwych dla danego sprzetu
zageszczajaoego. Wilgotnosé gruntu powinna by¢ rowna optymalnej z tolerancia podang w p. 5.3.4.3. Grunt uozony na poletku wediug podanej
wyzej zasady powinien by¢ nastepnie zageszczony, a po kazdej serii przejs¢ maszyny nalezy okresli¢ wskazniki zageszczenia, dopuszczajac
stosowanie aparatow izotopowych.
Oznaczenie wskaznika zageszczenia nalezy wykonaé co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej 2 powinny umozliwic ustalenie wskaznika
zageszczenia w dolnej czesci warstwy. Na podstawie poréwnania uzyskanych wynikow zageszczenia z wymaganiami padanymi w p. 5.3.4.4
dokonuije sig wyboru sprzetu i ustala sie potrzebna liczbe przej$c oraz grubosé warstwy razkadanego gruntu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania ukopu i dokopu
Sprawdzenie jakosci wykonania ukopu i dokopu polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okrelonymi w p. 5.2 niniejszej specyfikacii
oraz w dokumentacii projektowej. W czasie kontroli nalezy zwrécic szczegding uwage na sprawdzenie:
a) zgodnosci rodzaju gruntu z okreslonym w dokumentacii projektowej,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewniajgcego ich statecznosc,
¢) odwodnienia,
d) zagospodarowania (rekultywacii) terenu po zakonczeniu eksploatacji ukopu.
6.3. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.3.1. Rodzaje badan i pomiarow
Sprawdzenie jakosci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w p. 2, 3 oraz 5.3 niniejszej
specyfikacji i w dokumentacii projektowej. Szczegolng uwage nalezy zwrocic na:
a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
) badania zageszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaftu nasypu.
6.3.2. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrodia, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m*. W kazdym badaniu nalezy okreslic
nastepunoe wiasciwosci:
sktad granulometryczny. wg PN-B-04481 [1],
- zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481 [1],
- wilgotno$¢ naturalng, wg PN-B-04481 [1],
- wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [1],
- granice plynnosci, wg PN-B-04481 [1],
- kapilamos¢ biema, wg PN-B-04493 (3],
wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [5].
6 3.3. Badania kontrolne prawidiowosci wykonania poszczegoinych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidiowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:
a) prawidlowosci rozmieszezenia gruntow o réznych wiasciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kazdej warstwy,
¢) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz jeden raz na 500 m? warstwy,
d) nadania spadkow warstwom z gruntow spoistych wedtug p. 5.3.3.1 poz. d),
e) przestrzegania ograniczen okreslonych w p. 5.3.3.815.3.3.9, dotyczacych wbudowania gruntow w okresie deszczow | mrozow.
6.3.4. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podloza nasypu
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Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is ub stosunku
modutow odksztalcenia z wartosciami okreslonymi w p. 5.3.1.21 p. 5.3.4.4. Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszcza sig aparaty izotopowe.
Oznaczenie wskaznika zageszczenia ls powinno byé przeprowadzone wediug normy BN-77/8931-12 [7], oznaczenie modutow odksztaicenia
wedlug normy BN-64/8931-02 [6].

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz:

- jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy, w przypadku okreslenia wartosci ls,

- jeden raz w trzech punktach na 2000 m? warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego | wiémego modutu odksztalcenia.

Wyniki kontroli zageszczenia robot Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentow laboratoryjnych. Prawidtowost zaggszczenia konkretne
warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujg kontrole:

- prawidiowosci wykonania skarp,

- szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami dotyczacymi pochyler i dokladnosci
wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacii projektowej oraz w p. 5.3.5.

Sprawdzenie szeroko$ci korony korpusu polega na porownaniu szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywane] warstwy nasypu z
szerokoscia wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu, okreslonych w dokumentacii projektowe.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

Objetost: nasypéw bedzie ustalona w mefrach szesciennych na podstawie obliczen z przekrojow poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu
rodzimege lub poziom gruntu po usunieciu warstw gruntow nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? formowania i zageszczania nasypow obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- zageszczenie gruntu,

- dowoz wody do zageszczania

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

- odwodnienie terenu robdt,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

K.7.0 OZNAKOWANIE STALE | TYMCZASOWE

1. Wstep

1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej SST sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z oznakowaniem pionowym statym i
tymczsowym.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykananiem oznakowania pionowego.

W zakres robot wehodzi :

- ustawienie stupkow z rur stalowych dla znakow drogowych

- przymocowanie tablic znakéw drogowych

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy — znak wykonany w postaci tablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszczony na konstrukcji wsporczej
1.4.2.Tablica ftarczal znaku — element konstrukcyjny, na powierzchni ktdrego umieszczana jest tre$¢ znaku. Tablica-tarcza moze by¢
wykonana z roznych materiatow (stal, aluminium, tworzywa sztuczne itp.) jako jednolita lub skladana.

1.4.3.Lico znaku - przednia cze$¢ znaku stuzaca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢ wykonane jako malowane lub oklejane
(folig odblaskowa lub nieodblaskowa).

1.4.4.Konstrukcja wsporcza znaku — siup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jest tablica znaku wraz z elementami
stuzacymi do przymocowania tarczy (§ruby, zaciski, itp.).

1.5.0golne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogdine” pkt.1.5.

2. Materiaty



Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogoine’ pkt.2.

2.1. Wszystkie materialy uzyte do oznakowania pionowego musza posiadac deklaracie zgodnosci z odpowiednimi normami lub z
Aprobatami Technicznymi wydanymi przez IBDiM.

2.2. Oznakowanie pionowe bedzie wykonane przy uzyciu nastepujacych materiatow :

- blachy aluminiowej

- folii odblaskowej Il generacii

- ocynkowanych uchwytéw uniwersalnych do znakéw

- ocynkowanych stupkéw do znakow

- §rub, nakretek, ksztattownikow

2.3.Wykonanie znakow

Znaki powinny byé wykonane na blasze aluminiowej gr.2mm. Blacha powinna by¢ odporna na korozje w warunkach zasolenia. Minimalna
wytrzymalos¢ blachy 155 MPa. Tablice znakéw-osadzone w ramach.

Stupki do zamocowania znakéw powinny byé ocynkowane o erdnicy50mm i diugosci zgadnej z wymaganiami dokumentacji projektowe;.
Grubo$é powloki cynkowej 160um. Stupki powinny by¢ catkowicie odpome w warunkach zasolenia.

Drobne elementy jak $ruby, podktadki, katowniki mocujace, uchwyty powinny byé wykonane z blachy ocynkowanej.

Symbole, kolorystyka, wymiary, wyokraglenie narozy, wysokosci liter, itp. Powinny by¢ zgodne z Instrukcjg o znakach drogowych
pionowych.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materiatom warunki przechowywania i skiadowania zapewniajace zachowanie ich jakosci i
przydatnosci do robot oraz zgodno$¢ z wymaganiami niniejszej SST. Odpowiedzialnosé za wady materialow powstate w czasie
przechowywania i sktadowania ponosi Wykonawca.

Cement stosowany do wykonania fundamentow dla znakéw pionowych powinien by przechowywany zgodnie z BN-88/6731-08.

Znaki powinny byé przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatow dziatajacych korodujaco | w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt.3.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt.4.

4. Transport gotowych znakéw drogowych, rur, uchwytow, osprzetu itp. Powinien odbywat sie samochodami oplandekowanymi. Znaki,
rury, osprzet powinny byé zamocowane w sposdb uniemozliwiajacy ich przesuwanie sig w czasie transportu.

5. Wykonanie robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt.5.

§.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢ :

- lokalizacje znaku tj. jego pikietaz oraz odleglos¢ od krawedzi jezdni

- wysokos¢ zamocowania znaku

Lokalizacja i wysokosé zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacia projektowa oraz Instrukcja o znakach drogowych

pionowych.

6. Kontrola jakosci robot
Ogdline zasady kontroli jakosci robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt.6.

6.1.W trakcie wykonywania robdt kontroli podlegaja nastepujace elementy wykonania :
- jakosc dostarczonych materiatow
- sposob i prawidlowo$¢ zamocowania znakow
- wysokosé i prawidtowo$¢ zamocowania tablic znakow od powierzchni terenu
- odleglosé umieszczenia znaku od krawedzi jezdni
- zgodno$t ustawienia znakow z lokalizacjg wskazang w dokumentacii projektowej
- pionowe ustawienie stupkow znakow drogowych
- widocznos¢ znakow
- sprawdzenie czy nie ograniczajq widocznoci na skrzyzowaniach
6.2.Dopuszczalne tolerancje
- odchytka od pionu znaku +1%
- wysoko$¢ zamocowania tablic znaku +2cm
- odleglo$é ustawienia od krawedzi jezdni £5¢m

7. Obmiar robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne® pkL.7.

7.1.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest ;
-1 szt. (sztuka)
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8. Odbior robot

Qgdlne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne’ pkt.8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST | wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie zlecone pomiary i badania, z zachowanie
toleranciji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa pfatnosci
Ogdlne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt.9.

9.1.Cena jednostkowa

Cena jednostkowa obejmuje :

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze

- dostarczenie materiatow

- wykonanie wykopow i fundamentow

- ustawienie stupkéw

- zamocowanie tablic

10. Przepisy zwiazane

1.PN-B-06250 Beton zwykly.

2.Instrukcja o znakach drogowych pionowych.

3.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegolowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 222, poz.2181 z 23 grudnia 2003r.).
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