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Wykaz specyfikacji ST-K-1:

1.2-Roboty ziemne 1 wykopy

1.3-Odtworzenie trasy 1 punktow wysokosciowych
1.4-Usuni¢cie krzakow

1.5-Zdjecie warstw humusu 1 darniny

1.6-Wykonanie studni odwodnieniowych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-K-1.1 ROZBIORKI

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt rozbidrkowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1

majace na celu wykonanie rozbidrek wystepujacych w obiekcie.
W zakres tych robot wchodza:
Rozbidrki obiektow kubaturowych.

Rozbidrki obiektow inzynierskich.

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
1 wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt, ich zgodnos$¢ z

dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

2. Materialy
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,

podano w ST -O-1.

3. Sprzet
3.1. Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzgt.
4. Transport

Transport materialow z rozbidrki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
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5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t rozbidrkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowac istniejace zasilanie w energig elektryczna, instalacjg teletechniczna

1 wodno-kanalizacyjna oraz wszelkie istniejace uzbrojenie.

5.2. Wykonanie robét

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST
lub przez Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez
Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢
usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane kolejne obiekty budowlane , powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdéw nalezy wypehic,

warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu .

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt , podano w ST-O-1.

Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot

rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do

powtornego wykorzystania.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa:
— Rozbiorki obiektoéw kubaturowych —[1 szt.]

- Rozbidrki obiektéw inzynierskich — [m?]

8. Odbior robot
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Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robot , podano w ST-O-1.

9. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 1 odebrane

przez Zarzadzajacego Realizacja Umowy mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegotowe

10.1. Materialy uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Zarzadzajacy
Realizacja Umowy..
10.2. Tlosci robot rozbiorkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Zarzadzajacego

Realizacja Umowy.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-K-1.2 ROBOTY ZIEMNE , WYKOPY

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t ziemnych zwiazanych z wykonaniem wykopow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i

majace na celu wykonanie robot ziemnych wystgpujacych w obiekcie objgtym
kontraktem.

W zakres robot wchodzi:

— wykonanie wykop6éw nieobudowanych,

— wykonanie wykopdéw obudowanych,

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich

normach 1 wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-O-1 .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z

dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

2. Materialy

2.1. Wymagania og6lne
Wszystkie materialy stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami

niniejszej SST 1 dokumentacji projektowe;.

Do wykonania robdt moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki
okreslone w:

— Ustawie z dnia 1 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr

201, poz. 2016, z pdzniejszymi zmianami),
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— Ustawie z dnia 10 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92,
poz. 881),

— Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodno$ci (Dz. U. z 2002 r., Nr
166, poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego

wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegotowe

Przy wykonaniu robot ziemnych, zwigzanych z wykonaniem wykopéw, materialy

wystepuja jako zabezpieczenie skarp wykopdw i elementy odwodnienia.

Do umocnienia $cian wykopow nalezy stosowac nastgpujace materiaty:

— grodzice stalowe zgodne z dokumentacja projektowa i1 odpowiadajace wymaganiom
norm:

PN-EN 12063:2001, PN-EN 10248-1:1999, PN-EN 10248-2:1999, PN-EN 10249-
1:2000, PN-EN 10249-2:2000,

— pale szalunkowe zgodne z dokumentacja projektowa,

— inne elementy umacniajace $ciany wykopow — za zgoda Zarzadzajacego Realizacja
Umowy,

— elementy usztywniajace 1 rozpierajace z ksztaltownikéw stalowych zgodne z
dokumentacja projektowa 1 odpowiadajace wymaganiom podanym w SST dotyczacej
konstrukcji stalowych.

Do odwodnienia wykopow nalezy stosowac nast¢pujace materiaty:

— rury drenarskie @ 100+150 mm z tworzywa sztucznego,

— prefabrykowane elementy studni,

— geowldkniny odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13252:2002,

— kruszywo gruboziarniste odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-11111:1996.

Do zabezpieczenia skarp wykopow nieobudowanych nalezy stosowac nastgpujace

materiaty:

— geowldkniny odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13252:2002,

— czarne folie budowlane o grubosci min. 0,2 mm.

3. Sprzet
Roboty ziemne moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego
sprzgtu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawcg powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢
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wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. Transport

Materialty z wykopow moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu,
dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych robdt. Urobek nalezy umiescié
robwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych 1 dojazdow
do terenu budowy Wykonawca bedzie usuwal na biezaco i na wlasny koszt.

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpadow (wytwoérca) zobowiazany jest posiadac
stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami, w tym na ich transport
(ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach — Dz. U. Nr 62 poz. 628 z pdzniejszymi
zmianami).

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i

spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdlne
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-O-1.
Wykonanie robot powinno by¢ zgodne normami PN-B-06050:1999, PN-S-02205:1998 i
BN-88/8932-02.

5.2. Sprawdzenie zgodnos$ci warunkow terenowych z projektowymi
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych
terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar
sytuacyjno-wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopoéw konieczne jest kontrolowanie
warunkow gruntowych w nawiazaniu do badan geologicznych.
W przypadku wystapienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w
projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Zarzadzajacego
Realizacja Umowy 1 Projektanta oraz wstrzymac¢ prowadzenie robot, jezeli dalsze ich
prowadzenie moze wplyna¢é na bezpieczenstwo konstrukcji lub robot. Zgodg¢ na
wznowienie robot wydaje Zarzadzajacego Realizacja Umowy na wniosek Wykonawcy po
przedtozeniu przez Wykonawce:
— opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia rob6t oraz wprowadzenia

ewentualnych zmian konstrukcyjnych,

— skutkow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob i w zakresie
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odmiennym od pierwotnego.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robdt powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu pod budowg.
Roboty ziemne zwiazane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem
przekopoéw kontrolnych w celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie
prowadzonych robdt. Urzadzenia usytuowane w najblizszym sasiedztwie wykopow nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposdb zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z
dokumentacja projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji
to sposob zabezpieczenia powinien by¢ zaakceptowany przez Zarzadzajacego Realizacja
Umowy.

Przed rozpoczg¢ciem 1 w trakcie wykonywania wykopow nalezy wykonywaé pomiary
geodezyjne zwiazane z:

— wyznaczeniem osi 1 ustawieniem kotkow kierunkowych,

— ustawieniem taw wysokosciowych i1 reperdw pomocniczych,

— wyznaczeniem krawedzi i zataman wykopow,

— niwelacja kontrolng robot ziemnych i dna wykopu,

— pomiarem nachylenia skarp wykopu.

5.4. Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowiazany jest uwzglednic
ochrong srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczego6lno$ci ochrong gleby,
zieleni, naturalnego uksztaltowania terenu i stosunkéw wodnych (ustawa z dnia
27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi
zmianami). Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu
ponizej projektowanego poziomu posadowienia. Warstwa gruntu o grubosci 20 cm
potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢ usunigta
bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.

Sciany wykopow nalezy tak ksztattowa¢ lub obudowaé, aby nie nastapito obsuniecie si¢
gruntu.

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposdb zgodny
ze zwyczajowq praktyka inzynierska w catym okresie trwania robot ziemnych. Przyjety
sposob odwodnienia wykopu nie mozne powodowaé powstania w gruncie zjawisk
niekorzystnych, np. takich jak:

— wytworzenie glebokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozja,

— ,,rozpompowanie” warstwy wodonosnej,
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5.5.

— zmiana kierunkow przeptywu wod gruntowych,

— zwigkszenie wspolczynnika filtracji gruntow.

Wykonywanie wykopoéw powinno postgpowac¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby
umozliwi¢ odptyw wod z wykopu. Wode z wykopu nalezy odprowadzaé poza teren robot.
Nalezy przeciwdziata¢ powstawaniu zastoisk wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp
wykopu.

W przypadku przeglgbienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza
ponizej poziomu projektowanego posadowienia wg dokumentacji projektowej, nalezy
porozumie¢ si¢ z Zarzadzajacym Realizacja Umowy celem podjecia odpowiednich
decyzji.

Wykopy nieobudowane

5.6.

Wykopy nieobudowane mozna wykonywa¢ do glebokosci 4,00 m od poziomu terenu
otaczajacego wykop.

Jezeli w dokumentacji projektowe] nie okreslono inaczej, dopuszcza si¢ stosowanie
nast¢pujacych bezpiecznych nachylen skarp:

— w gruntach spoistych (gliny, ily) o nachyleniu 2:1,

— w gruntach mato spoistych i stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25,

— w gruntach niespoistych (piaski, zwiry, pospotki) o nachyleniu 1:1,5.

W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastgpujace
zabezpieczenia:

- W pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi wykopu na szerokos$ci réwne;j
3-krotnej glebokosci wykopu powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypow i
materiatow, oraz mie¢ spadki umozliwiajace odptyw wod opadowych,

— naruszenie stanu naturalnego skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe, powinno
by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen,

— stan skarp nalezy okresowo sprawdza¢ w zaleznosci od wystgpowania niekorzystnych
czynnikow.

— skarpy nasypu nalezy chroni¢ przez ulozenie na nich geowlokniny lub czarnej folii

budowlane;j.

Wvykopy obudowane

5.7.

Konstrukcja umocnienia $cian wykopu powinna by¢ taka, aby zabezpieczy¢ Sciany
wykopu przed obsuwaniem sig.

Wykopy w ostonie $cianek szczelnych

Scianki szczelne nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacja projektowa i
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postanowieniami normy PN-EN 12063:2001.

W czasie wbijania elementdw $cianki szczelnej nalezy prowadzi¢ dziennik wbijania, w

ktorym nalezy zawrzec:

— o0go6lna charakterystyke urzadzenia wbijajacego Scianki szczelne,

— szkic usytuowania elementdw Scianki szczelnej,

— dane odnosnie zaglebienia elementow 1 ewentualnych trudnos$ci wyniklych podczas
whbijania.

Konstrukcja $cianek szczelnych powinna by¢ taka, aby zabezpieczy¢ wykop przed

naptywem wody z zewnatrz, a $ciany wykopu przed obsuwaniem sig.

W przypadku wykorzystania $cianek szczelnych jako elementdw przysztej konstrukcji

musza one spetnia¢ wymagania zalozone w dokumentacji projektowe;.

5.8. Odwodnienie wykopow

Wykonawca robot powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod
gruntowych opadowych poza obszar wykopu. W tym celu, w zaleznosci od warunkow
gruntowych, moze zastosowac systemy iglofiltrow lub drenaz opaskowy ze studniami
zbiorczymi, z ktorych woda bedzie odpompowywana poza wykop. Niedopuszczalne jest
pompowanie wody bezposrednio z wykopu. Odprowadzenie wod do istniejacych
zbiornikdw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniami z
odpowiednimi instytucjami.
5.9. Tolerancje wykonywania wykopoéw
Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynosza:

+ 15 cm — dla wymiaréw wykopow w planie,
+ 2cm — dla ostatecznej rzednej dna wykopu,
+ 10% — dla nachylenia skarp wykopdow.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robo6t ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopoéw podano w punkcie
5. Sprawdzenie jako$ciowe 1 odbidr robdt ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z
normami wyszczego6lnionymi w pkt. 10.
Sprawdzenie 1 kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:
* sprawdzenie zgodno$ci wykonania robot z dokumentacija,
* kontrolg prawidtowos$ci wytyczenie robdt w terenie,

* sprawdzenie przygotowania terenu,

Rozbudowa i modernizacja oczyszczalni sciekow komunalnych na terenie obejmujacym dziatki Str
nr:1740,1741,1742,1743,1744 w miejscowosci MOGIELNICA, powiat GROJEC , woj. MAZOWIECKIE. 10



Specyfikacja techniczna ST-K-1. Roboty przygotowawcze (roboty ziemne, demontaze) - konstrukcja

* kontrolg rodzaju i stanu gruntu w podtozu,
* sprawdzenie wymiaro6w wykopow,
* sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow.

Ocena poszczegdlnych etapdw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Obmiar robot

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szeScienny) wykonanych wykopow.

Odbior robot

Roboty ziemne zwiazane z wykonaniem wykopow uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, niniejsza SST i wymaganiami Zarzadzajacego Realizacja
Umowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w

dokumentacji projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

Podstawa platnosci

Podstawe platno$ci stanowi cena wykonania 1 m’ wykopow w gruncie, w stanie

rodzimym.

Cena jednostkowa obejmuje:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

* Wwyznaczenie zarysu wykopu,

* wykonanie umocnienia $cian wykopu przez wbicie lub wwibrowanie $cianek
szczelnych wraz z wykonaniem elementéw usztywniajacych 1 rozpierajacych oraz ich
obcigciem lub wyciagnigciem,

* wykonanie umocnienia $cian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami
do umocnienia §cian wykopow wraz z elementami usztywniajacymi i rozpierajacymi
oraz ich wyciagnigciem,

* odspojenie gruntu ze zlozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody 1
odwiezieniem na miejsce odwozenia mas ziemnych,

* odwodnienie wykopu,

* utrzymanie wykopu,

* przeprowadzenie niezbgdnych pomiaréw i badan wymaganych SST lub zleconych
przez Zarzadzajacego Realizacja Umowy,

* wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

Rozbudowa i modernizacja oczyszczalni §ciekéw komunalnych na terenie obejmujacym dziatki
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Specyfikacja techniczna ST-K-1. Roboty przygotowawcze (roboty ziemne, demontaze) - konstrukcja

* oczyszczenie 1 uporzadkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwigzane

14.1. Normy:
1. PN-86/B-02480

2. PN-B-04452:2002

3. PN-88/B-04481

4.  PN-B-06050:1999

5  PN-EN 12063:2001

6  PN-EN 10248-1:1999

7 PN-EN 12048-2:1999
8 PN-EN 10249-1:2000
9 PN-EN 10249-2:2000

10. PN-EN 13252:2002

10.2. Inne dokumenty:

Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podzial i opis
gruntow.

Geotechnika. Badania polowe.

Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.
Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki
szczelne.

Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.

Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.

Geotekstylia 1 wyroby pokrewne. Wlasciwo$ci wymagane w
odniesieniu do wyrobow stosowanych w systemach
drenarskich.

1. Ustawa z dnia 1 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr
207, poz. 2016; z pdézniejszymi zmianami),
2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92,

poz. 881),

3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r. Nr
166, poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami),
4. Ustawa z dnia 21.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 628, z

pozniejszymi zm.),

5. Ustawa z dnia 21.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz.
621, z pdZzniejszymi zmianami),

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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Specyfikacja techniczna ST-K-1. Roboty przygotowawcze (roboty ziemne, demontaze) - konstrukcja

ST-K-1.3 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej

punktéw wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w

terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gldéwnych osi trasy i
punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz

oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3. OkreSlenia podstawowe

1.3.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.3.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST-O-1.

Rozbudowa i modernizacja oczyszczalni sciekow komunalnych na terenie obejmujacym dziatki Str
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Specyfikacja techniczna ST-K-1. Roboty przygotowawcze (roboty ziemne, demontaze) - konstrukcja

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-O-1 .
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST-O-1 .
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gtoéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zatlamania trasy, powinny mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dlugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzegtu podano w ST-O-1 .
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktoéw wysokos$ciowych nalezy stosowac
nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
~ faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych

powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

Rozbudowa i modernizacja oczyszczalni sciekow komunalnych na terenie obejmujacym dziatki
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Specyfikacja techniczna ST-K-1. Roboty przygotowawcze (roboty ziemne, demontaze) - konstrukcja

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-O-1 .
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami

transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-O-1 .
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Zarzadzajacego Realizacja Umowy
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperow
roboczych. Biedy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zarzadzajacego
Realizacja Umowy. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez

Zarzadzajacego Realizacja Umowy, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
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powiadomienia Zarzadzajacego Realizacja Umowy oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obciaza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte
przed zaakceptowaniem wynikodw pomiardéw przez Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot

naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow

wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposoOb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢
pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto§¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez

Zarzadzajacego Realizacja Umowy.
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Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby $redni blad
niwelacji po wyré6wnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w
nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace

wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldéwnych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowe] nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad 1 drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot

zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robdt 1 w miejscach zaakceptowanych przez Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i

wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST-O-1.
6.2. Kontrola jakosSci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-O-1.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-O-1.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicoOw 1 dziennikdw pomiardw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore

Wykonawca przedktada Zarzadzajacemu Realizacja Umowy.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-O-1.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie

ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

SN

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-K-1.4 USUNIECIE KRZAKOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z usunigciem krzakdw.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z usunigciem drzew i krzakow, wykonywanych w ramach robot

przygotowawczych.
1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST-O-1.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-O-1.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-O-1.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwiazanych z usunigciem krzakéw nalezy stosowac:

— pily mechaniczne,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-O-1.
4.2. Transport karpiny

Karping oraz gal¢zie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-O-1.
5.2. Zasady oczyszczania terenu krzakow

Roboty zwiazane z usunigciem krzakdéw obejmuja wycigcie 1 wykarczowanie
krzakéw, wywiezienie karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budoweg drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopow i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z krzakow.

Zgoda na prace zwiazane z usunigciem krzakow powinna by¢ uzyskana przez
Zamawiajacego.

W miejscach dokopoéw i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowa¢ i usuna¢ korzenie
tak, aby zawarto$¢ czgsci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy
nie przekraczala 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czg$ci roslinnosci nie znajdowaty
si¢ na glebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych 1 linii skarp nasypu, z wyjatkiem
przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia,
powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktora
ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢

ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wladze.
5.3. Usunigcie krzakow

Pnie krzakow znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za

wyjatkiem nastepujacych przypadkow:

Rozbudowa i modernizacja oczyszczalni sciekow komunalnych na terenie obejmujacym dziatki
nr:1740,1741,1742,1743,1744 w miejscowosci MOGIELNICA, powiat GROJEC , woj. MAZOWIECKIE.

Str
21



Specyfikacja techniczna ST-K-1. Roboty przygotowawcze (roboty ziemne, demontaze) - konstrukcja

a) w obrgbie nasypow - jezeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm 1 istniejaca rzedna terenu w
tym miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi
albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ $cigte nie
wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze odstepstwo od ogolnej zasady,
wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie
powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obregbie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnia skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopoéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zaggscic.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem si¢ w nich wody.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢

wykopane z duza ostroznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a

nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunigtej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatgzi na kor¢ drzewna za pomoca specjalistycznego
sprzetu, to sposéb wykonania powinien odpowiadaé zaleceniom producenta sprzgtu.
Nieuzyteczne pozostalosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawcg z terenu
budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie ro§linnosci usunigtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby odbyto si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczenstwa i1 odpowiednich przepisow.

Zaleca sig stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z
powstawaniem matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach
z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢
catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych si¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstapienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkodg w

prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w miejsce tymczasowego
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sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Zarzadzajacego Realizacja Umowy, w
ktoérym bgdzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostalosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawceg z terenu budowy.
Jesli pozostatosci po spaleniu, za zgoda Zarzadzajacego Realizacja Umowy, sa zakopywane
na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢
przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o
grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyrOwnana i zaggszczona.
Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod

jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-O-1.
6.2. Kontrola robodt przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia
ros$linnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego

doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST-O-1.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST-O-1.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z usunigciem krzakow jest: - hektar.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-O-1.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po

wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-O-1.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedlug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuje:

wycigcie 1 wykarczowanie krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i1 gatezi poza teren budowy lub przerobienie galgzi na korg
drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,

— zasypanie dotow,

uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-K-1.5 ZDJECIE WARSTW HUMUSU I DARNINY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania i1 odbioru robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu i/lub darniny.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1..
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
ze zdjgciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot

przygotowawczych.
1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST-O-1.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-O-1.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-O-1.
3.2. Sprz¢t do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajace;j
si¢ do powtornego uzycia nalezy stosowac:
— réwniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprze¢t do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach,

gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
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— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglo$§¢ wymagajaca

zastosowania takiego sprzgtu.
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:
— noze do cigcia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,

— lopaty 1 szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-O-1.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor §rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow
lokalnych 1 przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie

powodujacy uszkodzen.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-O-1.
Teren pod budowg drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu

i/lub darniny.
5.2. Zdje¢cie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Zarzadzajacego
Realizacja Umowy.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W

wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego
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wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac rgczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjac¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Zarzadzajacego
Realizacja Umowy.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania,
wysokos$ci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Zarzadzajacego Realizacja
Umowy, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe
do rozliczenia czynno$ci zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub

innym gruntem nieorganicznym.
5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowg trasy drogowe;j
jest pokryta darning przeznaczona do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory
nie spowoduje jej uszkodzen 1 przechowywaé¢ w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cia¢ w
regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku
okoto 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed
powtdérnym wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowa¢ w
regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy sktadowaé¢ w warstwach trawa
do dotu. W pozostatym okresie darning nalezy sktadowa¢ warstwami na przemian trawa do
gory 1 trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien

przekraczaé 4 tygodni.

Rozbudowa i modernizacja oczyszczalni sciekow komunalnych na terenie obejmujacym dziatki
nr:1740,1741,1742,1743,1744 w miejscowosci MOGIELNICA, powiat GROJEC , woj. MAZOWIECKIE.

Str
27



Specyfikacja techniczna ST-K-1. Roboty przygotowawcze (roboty ziemne, demontaze) - konstrukcja

Darning nie nadajaca si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usuna¢ mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez

Zarzadzajacego Realizacja Umowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-O-1.
6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia humusu
lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-O-1.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-O-1.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-O-1.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robot obejmuje:
— zdjgcie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,

— zdjgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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ST-K-1.6 WYKONANIE STUDNI WIERCONYCH

ODWODNIENIOWYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sa wymagania
wykonania studni wierconych odwodnieniowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1..

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1
majace na celu wykonanie studni wierconych odwodnieniowych umozliwiajacych
posadowienie obiektow oczyszczalni sciekdw ponizej statycznego zwierciadta wody.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi

normami dla studni wierconych.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i1 poleceniami Zarzadzajacego Realizacja Umowy.
2.Materialy

Rury stalowe wiertnicze o 406 mm (16") w ilosci 17,0 m. Rury stalowe wiertnicze 273
mm (10%") w iloSci:

— rura nadfiltrowa ¢ 273 mm — 9,5 m — 6 kpl.

— rura perforowana, osiatkowana — ¢ 273 mm — 5,0 m — 6 kpl.

— rura podfiltrowa ¢ 273 mm — 0,5 m — 6 kpl.

— siatka filtracyjna —ryps nr 10 — 30 m

Rury stalowe wiertnicze o 273 mm kazdorazowo bgda dowozone przez wykonawceg
robot na budowe wykonane w komplecie. Transport sprzgtu 1 materiatdw winien odbywac si¢

zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

3.Sprzet
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Do wykonania rob6t uzyta zostanie wiertnica H — 2 na podwoziu samojezdnym.
Napgdzana bedzie z silnika pojazdu. Agregat pradotworczy o mocy 60 kW transportowany
bedzie na wlasnym podwoziu za samochodem ci¢zarowym odpowiednio oznakowanym i
wyposazonym w §wiatta pozycyjne.

4. Transport — w opisie materiatow i sprzgtu
5.Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi 1 Okregowemu Urzedowi Gorniczemu
w Warszawie projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w
jakich beda wykonywane wiercenia kolejnych studni odwodnieniowych.
6.Montaz wiertnicy H — 2

Po wyznaczeniu miejsca wiercenia przez sluzbg geodezyjna, kierownik robot
wiertniczych wraz z zatoga ustawi zestaw i dzwignie maszt sytuujac tak, by swider byt w
punkcie wyznaczonego otworu. Teren wiertnicy i teren przylegly zostanie ogrodzony tasmami
1 oznaczony tablicami ostrzegawczymi. Wielko$¢ oznaczonego terenu uzalezniona bgdzie od
ilosci 1 dlugosci rur wiertniczych i osprzetu (zerdzie, szZlamowki, szczeki).

Wiercenie do zwierciadta wody wykona¢ przy uzyciu sznekéw, a nizej przy uzyciu
szlamowki weciskajac jednocze$nie rury ¢ 16"podnos$nikami hydraulicznymi bg¢dacymi na
wyposazeniu wiertnicy.

Po wykonaniu otworu do gtebokosci 15,0 m do otworu opuscié filtr z rur stalowych o
273 mm o wymiarach podanych w ,projekcie technicznym”. Wokét czg$ci roboczej filtra
(osiatkowania) wykona¢ obsypke zwirowa ze zwiru granulowanego, ptukanego 3 — 5 mm.

Rury ¢ 406 mm po zafiltrowaniu otworu 1 wykonaniu obsypki zwirowej wyciagnac¢ z
otworu.

Do otworu opus$ci¢ pompg glgbinowa dobrang do wydajnos$ci studni.
7.Kontrola jakosci

Po wykonaniu studni w czasie jej pompowania obserwowac czysto$s¢ wody
pompowanej 1 kontrolowa¢ czy nie wynosi piasku.
8.Obmiar robot

Obejmuje:

— odbidr robot zanikajacych

— odbior koncowy

— odbior poszczegdlnych elementow w/g wymagan zawartych w niniejszej

specyfikacji
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9.Podstawa platnosci

Podstawa platnosci stanowi cena za 1 mb wiercenia 1 ilo$¢ godzin pompowania

odwadniajacego.
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