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4.1. Wstep.

Niniejsze opracowanie obejmuje budowe instalacji elektrycznych i AKPIiA
przygotowania c.w. z instalacji kolektoréw stonecznych na potrzeby ogrzewania wody

w basenach kompleksu sportowego w Mogielnicy.

4.3. Uktad AKPIA.

Technologia instalacji solarnej wymaga zastosowania uktadow kontrolno-
pomiarowych i automatyki. Do sterowania procesami dostarczania i rozprowadzenia
ciepta do obiegéw zastosowano dedykowany sterownik Compit Solar Pro.

Sterownik nalezy zabudowa¢ w tablicy TR zainstalowanej w pomieszczeniu filtrow
basenu. Schemat podtgczenia i sterowania poszczegdlnymi elementami wykonawczymi
(pompami, zaworami) pokazany jest na rys. 2 i na rysunkach branzy sanitarnej.

Podtgczenie sterownika wykona¢ wg DTR producenta urzgdzenia.

4.4. Instalacje elektryczne zasilania.

Do istniejgcego pomieszczenia filtrbw przy basenie nalezy doprowadzi¢
wewnetrzng linie zasilajgcg YDYzo 5x10; [=40m. Przewdd uktada¢ na zewnagtrz na murze
w rurze ostonowej Arot VA50 po trasie razem z rurami instalacji solarnej, zgodnie z rys. 1.
W pom. technicznym basenu nalezy zabudowaé tablice TR, a z niej nalezy zasili¢
poszczegdlne pompy instalacji solarnej. Zasilenie dodatkowych pomp pokryte zostanie
w ramach istniejgcego przydzialu mocy dla budynku i nie spowoduje koniecznosci
zmiany mocy przytgczeniowej. Zasilanie tablicy TR wyprowadzi¢ z rozdzielni zabudowane;
w budynku socjalnym, gdzie zlokalizowany jest zasobnik c.w.u.

Przewody wewnagtrz pomieszczenia technicznego basenu uktada¢ na tynku
w elektroinstalacyjnych sztywnych rurach typu RL nie rozprzestrzeniajgcych ptomienia.

W pomieszczeniu technicznym basenu pod tablicg TR nalezy wykona¢ pionowy uziom
szpilkowy z pretow FeZn ®22 o dtugosci tgcznej 10m. Do uziomu podtgczy¢ zacisk PE
tablicy TR i szyne wyréwnawczg z bednarki FeZn 30x4 o dtugosci 0,5m zainstalowanej na

uchwytach odstepowych na scianie pod rozdzielnica.
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4.4. Tablica TR

W pomieszczeniu filtrbw nalezy zabudowaé tablice zasilania i sterowania
urzgdzeniami technologii przygotowania c.w. Zaprojektowano obudowe natynkowg
pojemnosci 54 modutow DIN. Stopien szczelnosci wynosi IP65. Obudowa wykonana

powinna by¢ w |l klasie ochronnosci.

4.5. Ochrona przeciwporazeniowa.

Sie¢ nN pracuje w uktadzie TN-C. Zasilanie tablicy TR wyprowadzi¢ jako 5-przewodowe w
uktadzie TN-S. Ochrona przeciwporazeniowa realizowana jest przez samoczynne szybkie
wylgczenie zasilania. Podstawowym srodkiem ochrony przeciwporazeniowej sg
zabezpieczenia nadmiarowoprgdowe. Dodatkowym srodkiem ochrony sg zabezpieczenia
réznicowoprgdowe w postaci wysokoczutych wylgcznikbw o réznicowym pradzie
wytgczenia Al,=30mA.
Obudowa tablicy rozdzielczej TR wykonana jest w Il klasie ochronnosci i nie wymaga
ochrony przeciwporazeniowej dodatkowej. Zaciski ochronne urzgdzen i aparatow
wykonanych w | klasie izolacji nalezy bezwzglednie potgczy¢ z przewodem ochronnym
PE.
W pomieszczeniu technicznym basenu pod tablicg TR nalezy wykona¢ pionowy uziom
szpilkowy z pretow FeZn ®22 o dtugosci tacznej 10m. Do uziomu poditgczy¢ zacisk PE
tablicy TR i szyne wyréwnawczg z bednarki FeZn 30x4 o dtugosci 0,5m zainstalowanej na
uchwytach odstepowych na Scianie pod rozdzielnica.

Na elementach technologicznych wezta nalezy wykonaé potgczenia wyrbwnawcze
miejscowe tgczgce:

czesci przewodzgce dostepne;

czesci przewodzgce obce;

przewody ochronne wszystkich urzgdzen, w tym réwniez gniazd wtykowych i opraw

oswietleniowych;

metalowe konstrukcje, koryta kablowe, zbrojenia budowlane i instalacje

wyrownania potencjatow.

Nalezy zwroci¢ uwage na wykonanie potgczen wyrownawczych na kotnierzach pomp, rur,

zaworow i w miejscach, gdzie nie wystepuje metaliczna ciggtosc¢ instalacji sanitarne.

Uwaga: Skuteczno$¢ ochrony potwierdzié pomiarami.
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Przewody ochronne PE, uziemiajgce Ilub wyréwnawcze powinny by¢ oznaczone

dwubarwnie, naprzemiennie barwg zielong i zoéttg, przy zachowaniu nastepujgcych

postanowien:

» barwa naprzemiennie zielona i zétta moze stuzy¢ tylko do oznaczenia i identyfikacji
przewoddéw majgcych udziat w ochronie przeciwporazeniowej,

» zaleca sie aby oznaczenie stosowa¢ na catej dtugosci przewodu. Dopuszcza sie
stosowanie oznaczen nie na catej dlugosci z tym, ze powinny one znajdowac sie we

wszystkich dostepnych i widocznych miejscach.

Instalacje ochrony przeciwporazeniowej i wyréwnania potencjatdw wykonaé zgodnie z

arkuszami PN-IEC 60364 oraz P SEP-E-0002

4.6. Ochrona przeciwprzepieciowa.

Ochrona przeciwprzepieciowa wszystkich obwodoéw bedzie realizowana wspélnie
dla obwodow gniazd serwisowych i dla obwoddéw technologicznych przez hybrydowe

ograniczniki przepie¢ klasy B+C zainstalowane w tablicy TR.

5. UWAGI KONCOWE

Catos¢ robot winna by¢ zgodna z obowigzujgcymi przepisami i normami.
Wykonawcg prac moze by¢ przedsiebiorstwo lub osoba posiadajgca uprawnienia
do wykonywania tego rodzaju prac.

Po wykonaniu wszystkich prac nalezy przeprowadzi¢ badania odbiorcze instalaciji
w zakresie wymaganym postanowieniami normy PN-IEC 60364-6-61 oraz
dostarczy¢ Inwestorowi protokoty badan i dokumentacje powykonawcza.
Dopuszcza sie za zgodg Inwestora zastosowanie urzgdzen innych niz w projekcie,
lecz spetniajgcych parametry techniczne i funkcjonalne opisane w dokumentac;i
technicznej.

Wszystkie przejscia instalacyjne przez sciany i stropy, przez ktore przeprowadzone
sg pojedyncze przewody elektryczne, kable i wigzki kabli oraz rury z materiatéw
niepalnych i palnych, nalezy zabezpieczy¢ do wartosci wytrzymatosci ogniowej
Sciany (przegrody), za pomocg elastycznej masy ogniochronnej np. Hilti,

Promastop.
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- Wszystkie materiaty uzyte do realizacji przedmiotowej instalacji powinny byc¢
dopuszczone do powszechnego stosowania w budownictwie stosownymi

certyfikatami zgodnosci i posiada¢ znak bezpieczenstwa.
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1. Zakres robot dla calego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢ realizacji
poszczego6lnych obiektow.

Cale zamierzenie budowlane obejmuje :

budowg ukladéw zasilania i automatyki urzadzen obstugujacych kolektory stoneczne

Poszczegolne elementy inwestycji bedg realizowane przez wykonawce w nastgpujacej kolejnosci :
zabudowa moduléw fotowoltaicznych,

- budowa uktadow zasilania 1 automatyki urzadzen obstugujacych kolektory stoneczne

- badania odbiorcze i pomiary.

2. Wykaz istniejacych obiektéw budowlanych.
Na placu budowy wystepuja istniejace budynki kompleksu sportowego.

3. Elementy zagospodarowania dzialki lub terenu, ktore moga stwarza¢

zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.
Na terenie objetym budowa wystepuja elementy zagospodarowania (urzadzen elektrycznych)
stwarzajacych bezposrednie zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (stacje transformatorowe).

Zabrania si¢ w obrebie oddziatywania stacji transformatorowej pracy dzwigdéw, podnosnikow itp.

4. Sposob prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystapieniem do

realizacji robot szczegolnie niebezpiecznych.

Przed przystagpieniem do wykonywania robot kierownik robot winien przeprowadzi¢
wlasciwy instruktaz kierowanym przez niego pracownikom i zwrdci¢ im uwage na nastepujace
zagrozenia:

- w zakresie robot zwigzanych z montazem instalacji elektrycznych, koryt/drabin kablowych i
osprzetu elektrycznego z podnosnika lub drabiny na zagrozenie wynikajace z mozliwosci
upadku pracownika z wysokosci oraz porazeniem pradem elektrycznym.

- w zakresie robot zwigzanych z montazem instalacji elektrycznych i osprzetu na zagrozenie

wynikajace z mozliwosci porazenia pradem elektrycznym.

5. Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas realizacji robot

budowlanych — skala i rodzaj zagrozen oraz miejsce i czas ich wystapienia.
Podczas realizacji robot wystapia zagrozenia przy nastepujacych robotach stwarzajacych
zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi okreslone w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 23.06.2003r. (Dz.U. Nr.120, poz.1126) :

roboty prowadzone w poblizu elementéw bedacych pod napieciem,
roboty prowadzone na terenie czynnych zaktadow przemystowych — analogia.
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Wszystkie roboty wykonywaé w sposéb beznapigciowy.

6. Srodki techniczne i organizacyjne, zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym
z wykonywania robot budowlanych w strefach szczegdlnego zagrozenia zdrowia lub w ich
sgsiedztwie, w tym zapewniajacych bezpieczng isprawna komunikacj¢, umozliwiajaca
szybka ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozen.

W celu zapobiezenia niebezpieczenstwom wynikajacym z wykonywania podanych powyzej robot

budowlanych nalezy przedsiewzig¢ nastgpujace srodki techniczne i organizacyjne :

podczas wykonywania prac z drabiny nalezy stosowaé przez pracownikOw sprzet zabezpieczajacy
przed upadkiem z wysokosci,
wszystkie prace zwigzane z zabudowa instalacji elektrycznych oraz osprzetu nalezy wykonywac

W sposOb beznapigciowy.
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