D-04.08.05
WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM LAMANYM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podluznego podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
wyréwnania podbudowy:
a) kruszywami lamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej grubosci ukladana na istnigjacej warstwie w celu wyrdwnania jej
nierownosci w profilu poprzecznym i podiuznym.
1.4.2. Pozostale okreélenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w OST D-04.04.00 . Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoélne™
pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
. Wymagania ogo6lne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie nalezy stosowa¢ materialy spelniajace
wymagania okreslone w:
OST D-04.04.00 . Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 2,
OST D-04.04 .02 . Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 2,
2.3. Skladowanie materialow

Kruszywa uzywane do robot nalezy skladowa¢ w zasickach materialowych na podlozu utwardzonym, dobrze
odwodnionym w warunkach zabezpieczajacych je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruszyw i frakcjami.

Material w okresie skladowania nie moze ulec zanieczyszczeniu.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem lamanym stabilizowanym mechanicznie Wykonawca
powinien dysponowac sprzgtem okreslonym w OST D-04.04.00 _ Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne™ pkt 4.
4.2, Transport materialéw

Transport kruszyw powinien spelnia¢ wymagania okreglone w OST D-04.04.00 , Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogéine™ pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogobine zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogbine” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.02
.Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowancgo mechanicznie™ pkt 5.
5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnania Kkruszywem

stabilizowanym mechanicznie

Przed przystapieniem do wykonywania wyrdwnania powierzchnia podbudowy powinna zostaé oczyszczona z
wszelkich zanieczyszczen, zgodnie z OST D-04.03.01 .Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia warstwy wyréwnawczej zoskardowana na glebokoé¢ 7 cm, co pozwoli na wlasciwe Zwigzanie
wykonanej warstwy wyrownawczej z istnicjaca podbudowa.



Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane w sposob umozliwiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgodnie
z dokumentacja projektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania wyréwnania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasic robot przez Wykonawce.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie linki do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Po wytyczeniu wyrownania podbudowy nalezy ustawi¢ wzdhiz istnicjacej podbudowy prowadnice W taki sposob,
aby wyznaczaly one $cisle warstwe wyréwnawcza podbudowy w stanie niezaggszczonym. Prowadnice winny by¢
ustawione stabilnie, w spos6b wykluczajacy ich przesuwanie si¢ w czasie vkladania i zageszczania kruszywa.

5.4. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny, zgodnie z zasadami okreslonymi w
OST D-04.04.00 . Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.

5.5. Whudowanie i zageszezanie Kruszywa

Minimalna grubos¢ ukladanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilizowanego mechanicznie nie moze by¢ po
zageszczeniu mniejsza od najwigkszego wymiaru ziarma w kruszywie. Warstwg wyrownawcza z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie uklada si¢ 1 zageszcza wedhug zasad okreslonych w OST D-04.04.02 Podbudowa z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie™ pkt 5
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania zgodnie z ustaleniami zawartymi w OST
D-04.04.02 . Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie™ pkt 6 oraz OST D-04.04.03 ,,Podbudowa z
zu7la wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania wyrownania podbudowy podano w OST D-
04.04.00 . Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.
6.4.Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyrownania powinny byc
zgodne z okreslonymi dla podbudowy w OST D-04.04.00 _Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogoélne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 _Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwigzane z wykonaniem wyrdwnania podbudowy naleza do robot ulegajacych zakryciu. Zasady ich
odbioru sg okreslone w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m’® wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— transport materialu na plac budowy,

—  przygotowanic mieszanki,

_ dostarczenic mieszanki na micjsce wbudowania,

— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki,

—  przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizowanym mechanicznie s3 podane w
OST D-04.04.00 . Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 10.
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